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1  PMC-5151簡介 

PMC-5151 電力管理集中器(Power Meter Concentrator)為泓格科技所開

發，具備用電資訊管理、自主邏輯控制、資料備援記錄與遠端警報訊息通知等多

項功能的智慧型電力管理集中器。在此系統下，使用者不再困擾於電力管理程式

的撰寫，僅需透過 PMC-5151 所提供的人機畫面及滑鼠點選動作，即可完成系

統所連接的被監控設備用電資訊管理及邏輯控制設定規劃，過程簡單且快速，可

大幅降低使用者在開發電力監控系統上的資源花費。 

 

PMC-5151 可透過 RS-485 或 Ethernet 介面連接泓格科技單相及三相智能

電錶，讀取電錶所量測的用電設備電力資訊，並進行用電資訊的即時記錄，

PMC-5151同時也提供電力資訊檔案回傳機制，在搭配後端的 PMC Data Server

資料庫匯整軟體或 SCADA軟體後，可提供使用者進行用電資料的整合與分析。 

 

 
圖1-1: PMC-5151系統架構圖 

 

PMC-5151內建網頁伺服器(Web Server)，使用者可藉由瀏覽器直接連接至

PMC-5151進行電力資訊瀏覽或系統參數設定，並可檢視被監控設備的即時或歷

史電力使用資料；PMC-5151除可與泓格科技的 XW-Board及 M-7000 I/O模組

連接外，更可連接標準 Modbus RTU/TCP Slave 模組，透過與 I/O控制模組搭

配、IF-THEN-ELSE 邏輯運算能力及 Email/SMS 警報訊息的發送等功能，

PMC-5151可提供更完整的電力需量管理及警報通知機制，並可依據電力需量狀

況即時卸載設備，即時管控設備的用電行為；除此之外，搭配 microSD 卡的資

料記錄功能，讓 PMC-5151可即時記錄被監控設備的用電資訊及 I/O模組通道資
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訊，並定時將資料檔案以 FTP 方式傳送與管理中心，方便系統管理者進行用電

資料處理及分析。 

 

除了標準的電力資訊瀏覽頁面外，透過 PMC-5151 所提供的 Flash HMI 網

頁編輯功能，使用者僅需使用瀏覽器的操作即可設計專屬的電力監控網頁。

PMC-5151亦支援標準 Modbus TCP/RTU Slave 功能，讓 SCADA軟體或 HMI

設備可透過 Modbus TCP/RTU 標準與其連線並取得被監控設備的即時用電資

訊。 

透過 PMC-5151 架設電力監控系統的過程中，使用者不必進行繁雜的程式

撰寫，僅需透過網頁的各項設定，即可讓管理者方便快速的瞭解各設備的用電狀

態並協助管理者對用電資訊進行統計分析，泓格科技希望透過 PMC-5151 的推

出，提供使用者一個功能完整且建置容易的電力監控解決方案，也為地球資源的

節約盡一份力。 

 

PMC-5151電力管理集中器特點如下： 

 Web-Based 操作機制 

 無須安裝工具，使用網頁瀏覽器即可構建電力監控系統。 

 內建網頁伺服器，透過瀏覽器即可設定電錶參數並瀏覽電力資訊。 

 用電資訊顯示 

 支援泓格科技單相及三相等 Modbus TCP/RTU智能電錶。 

 提供即時及歷史電力資訊顯示(表格及趨勢圖模式)。 

 提供電力資料報表產生功能。 

 提供 Flash HMI 編輯器，可設計專屬電力資訊 HMI人機介面。 

 用電資訊記錄 

 提供前端電錶即時電力量測資訊的記錄(csv檔格式)。 

 透過 FTP提供電力資訊檔案定時回送機制。 

 支援網路斷線回復後的電力資訊檔案補遺機制。 

 可搭配 PMC Data Server 資料庫匯整軟體，以提供後端管理中心

透過資料庫格式進行用電資訊的讀取。 

 電力需量管理及警報訊息通知 

 內建 IF-THEN-ELSE邏輯引擎，提供完整的電力需量管理功能。 

 支援泓格科技 XW-Board 及 M-7000 I/O 模組及標準 Modbus 

RTU/TCP Slave 模組，以進行即時 I/O控制。 

 提供用電設備的排程時序控制功能。 

 提供 Email & SMS 簡訊方式的警報訊息通知功能。(SMS簡訊發送

需搭配 GTM-201-USB) 

 支援 Modbus TCP/RTU Slave標準，可與 SCADA 軟體及 HMI設備無

縫整合 
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 提供工作邏輯設定的權限保護及內容加密機制，保護系統開發者的智慧

財產權。 

 

本文件將詳細說明 PMC-5151 上的人機操作介面，如何連接電錶與 I/O 設

備、編輯系統工作邏輯規則、及寫入規則至 PMC-5151的操作說明。 
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2 前置作業 

在進入 PMC-5151 網頁操作介面建置系統前，請先進行 PMC-5151 的網路

設定，PMC-5151的 LAN1預設網路設定如下： 

 IP：192.168.255.1 

 Subnet mask：255.255.0.0 

 Gateway address：192.168.0.1 

 DNS Server address：8.8.8.8 (預設為 Google DNS Server) 

 

設定步驟 

(1) 將 PC或 Notebook網路設定更改為與 PMC-5151相同網路區段。 

例如: 

 IP：192.168.255.10 

 Subnet mask：255.255.0.0 

 Gateway address：192.168.0.1 

(2) 將 PMC-5151 的 LAN1 與 PC 透過網路線直接連接(PMC-5151 可自動

跳線)。 

(3) 開啟瀏覽器並於網址列輸入 http://192.168.255.1。 

(4) 輸入管理者預設密碼 Admin進行登入。 

(5) 登入成功後請至【系統參數設定】【網路設定】，根據實際網路環境更

改網路設定，詳細設定方式請參考 6.2 網路設定。 

(6) 儲存成功後，請將 PMC-5151連接至實際網路環境。 

 

 

 

http://192.168.255.1/
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3 系統登入 

當使用網頁瀏覽器(建議使用 IE 8 / Firefox 3.6 / Chrome 14.0.8 以上之瀏覽

器版本)登入PMC-5151網頁伺服器時，請使用 1280x1024的解析度。PMC-5151

的登入畫面如下圖所示： 

 

 

圖3-1: PMC-5151登入頁面 

 

登入權限以密碼區分為 2個層級： 

 系統管理者 (預設登入密碼: Admin) 

系統管理者可進行系統資訊、電錶資訊與 I/O模組的設定及瀏覽，並可進行

邏輯規則的編輯，同時間只允許一位系統管理者登入進行修改設定。 

 

 一般使用者 (預設登入密碼: User) 

一般使用者僅能瀏覽電錶資訊與 I/O模組資訊，無法進行任何設定，同時間

最多支援 5位一般使用者進行登入。 

 

語系設定可設定使用者登入後的顯示語系，若使用者登入後想變更顯示語

系，需登出並於登入畫面重新選擇語系。 

 

 

注意: 在開始使用本系統前，請確定您所使用的瀏覽器已將支援 Java Script 的

功能開啟，並已安裝 Adobe Flash Player，否則無法正常使用本系統！ 
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4 系統首頁 

當使用者登入成功後，系統會顯示 PMC-5151預設的系統首頁，並且自

動將目前 PMC-5151上的所有設定讀取至網頁端。如下圖所示： 

 

圖4-1: PMC-5151首頁 

PMC-5151的頁面主要可分為三個區域，分別是； 

A. 系統功能區 

B. 子功能區 

C. 資料瀏覽/設定區 

以下章節將針對各區域進行說明。 

 

4.1 系統功能區 

系統功能區是 PMC-5151網頁介面中最重要的部份，當系統管理者登入

時，可由這個區域可以進行系統設定功能選擇、規則檔操作、系統即時訊息

顯示等，如下圖所示： 

 

圖4-2: 系統功能區(系統管理者登入) 

 

A1 

A2 

A3 

A 

B 
C 
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系統功能區包含幾個部分： 

A1. 規則管理工具列 

A2. 即時訊息列 

A3. 功能選擇列 

 

另外，系統會根據登入使用者的權限來顯示不同的系統功能區，若是以

一般使用者權限登入，系統功能區將會封鎖規則設定的功能，僅開放資料瀏

覽。如下圖所示： 

 

 
圖4-3: 系統功能區(一般使用者登入) 

 

以下將針對系統功能區的各項功能進行解說。 

 

4.1.1 規則管理工具列 

規則管理工具列根據使用者的登入權限提供不同功能選項，系統管

理者登入後可使用功能如下圖 4-4所示： 

 

 
圖4-4: 規則管理功具列(系統管理者) 

 

一般使用者登入後可使用功能如下圖 4-5所示： 

 
圖4-5: 規則管理功具列(一般使用者) 

 

各功能選項說明如下： 

 “清除設定”按鈕可清除目前網頁上所有的參數設定與規則設

定。點選 按鈕及“確定”按鈕(圖 4-6)後，即可清除目前瀏覽器

上 PMC-5151網頁的設定。若 PMC-5151內部的設定也需一併

清除，請接續點選 “寫入設定”按鈕，即可完成清除 PMC-5151

內部設定的動作。 

請注意：一旦執行清除功能，將會永久清除 PMC-5151的設定

且無法回復。 
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圖4-6: 清除設定提示視窗 

 

 “讀取設定”按鈕可讀取目前PMC-5151內部的所有參數設定

與規則設定。透過點選 按鈕及“確定”(圖 4-7)按鈕後，可將

PMC-5151 內部的設定與規則載入至網頁端以進行編緝與調

整。 

 

圖4-7: 讀取設定提示視窗 

 

 “寫入設定”按鈕可將目前網頁上所有的參數設定與規則設定

寫入至 PMC-5151，透過點選 按鈕及“確定”(圖 4-8)按鈕後，

可將目前網頁上的參數與規則設定寫入 PMC-5151。 

 

圖4-8: 寫入設定提示視窗 

 

 “登出系統” 按鈕提供系統登出功能，點選 按鈕及“確定” 

(圖 4-9)按鈕後即可登出系統。 

 

圖4-9: 系統登出提示視窗(設定已儲存) 
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若使用者尚未將設定寫入至 PMC-5151即進行登出動作，系統會

出現提示窗如下圖所示： 

 

 

圖4-10: 系統登出提示視窗(設定未儲存) 

 

在此提醒使用者，設定頁面的所有相關修改都必須完成寫入至

PMC-5151的動作才會生效，在未執行“寫入設定”功能前，所有的

設定都只在網頁端，尚未儲存於 PMC-5151 內，若在規則尚未寫

入 PMC-5151 的情況下登出系統或關閉網頁，先前的設定內容將

全部消失。 

 

另外，在規則管理工具列的左方可以設定對此 PMC-5151的命名，

有助於使用者辨識。 

 

4.1.2 即時訊息顯示列 

即時訊息顯示列用以顯示目前 PMC-5151 內 microSD 卡的可用剩

餘空間與系統即時訊息。如下圖所示： 

 

 

圖4-11: 即時訊息顯示列 

 

 可即時顯示目前 PMC-5151 內 microSD 卡可儲存資

料的剩餘空間。 

 可顯示系統即時訊息，透過點選即時訊息可將即時訊

息列表展開(圖 4-12)，即時訊息最多保留 10筆列表的訊息。 

 

圖4-12: 即時訊息列表 
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4.1.3 功能選擇列 

功能選擇列根據使用者的登入權限提供不同功能選項，系統管理者

登入後可使用所有的參數設定與資料瀏覽功能，這些功能都會在後

面的章節一一詳細解說，功能選項如下： 

 第五章：主頁面 

 第六章：系統參數設定 

 第七章：電錶/模組設定 

 第八章：記錄器設定 

 第九章：進階功能設定 

 第十章：邏輯規則設定 

 

若是以一般使用者身份登入，則僅能看到“主頁面”選項，其提供一

般使用者觀看即時數據，但無法對任何參數與規則設定進行編輯。 

 

 

4.2 子功能區 

子功能區會根據在系統功能區中對功能選擇列所選擇的功能進行變

動，提供使用者進行細部功能的編輯與瀏覽。另外，在子功能區的上方有一

個路徑顯示列，可以顯示使用者目前所在的網頁位置。 

 

 

圖4-13: 路徑顯示列 
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4.3 資料瀏覽/設定區 

資料瀏覽/設定區是 PMC-5151設定參數與資料瀏覽的主要頁面，會根

據子功能區所選擇的功能而變更。當使用者登入時，首頁的資料瀏覽/

設定區會是電力資訊總覽頁面，用以顯示目前所有連接至 PMC-5151

的電錶資訊，如下圖所示： 

 

圖4-14: 電力資訊總覽頁面 

 

電力資訊總覽顯示目前系統所連接電錶的各項電力資訊，通過切換電力

資訊類別(圖 4-14)即可改變欲顯示的電力資訊種類，此頁面更新頻率為

20秒 1次，使用者亦可點選“更新資料”按鈕立即執行數值更新。 

 

電力資訊類別可選擇的種類包含電壓、電流、實功率、無效功率、視在

功率、功率因數、kWh、kvarh、kVAh、本日累計用電量、本月累計用

電量、本年累計用電量、本日累計排碳量、本月累計排碳量、本年累計

排碳量、本小時最高需量、本日最高需量、本月最高需量、實際需量與

預測需量等。電力資訊顯示項目會依據使用者所選擇的電力資訊類別做

顯示上的變更(圖 4-15)。 

 
圖4-15: 電力資訊類別選擇頁面 
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圖4-16: 顯示所選類別之電力資訊 

 

 連線狀態可顯示目前該電錶與 PMC-5151的連線狀態，圖示說

明如下： 

：連線成功 ：斷線 ：連線中 

 點選“詳細資訊 ”(圖 4-16)，可前往該電錶的詳細電錶資訊頁

面，詳細電錶資訊頁面說明考 5.1電錶資訊。 
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5 主頁面 

在主頁面中包含資訊顯示選項，分別為電錶資訊、電力資訊、即時圖表、歷

史圖表、歷史報表、歷史電力分析、I/O資訊、Modbus Table 資訊、事件記錄以

及自訂 HMI，如下圖所示： 

 
圖5-1: 主頁面功能選單 

 

5.1 電錶資訊 

電錶資訊用以顯示所選擇電錶的詳細電力資訊，包含電錶資訊總覽及統

計資訊總覽。詳細說明如下： 

 

5.1.1 電錶資訊總覽 

進入此頁面時系統將讀取並顯示目前所選擇電錶的各項即時資訊，通過

切換電錶清單選項即可選擇欲顯示資訊的電錶。此頁面更新頻率為 20

秒，使用者亦可點選“更新資料”立即執行數值更新。電錶資訊總覽包含

如下幾個區域： 
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圖5-2: PM-3114電錶資訊總覽 

 

 電錶參數資訊 

電錶參數資訊會根據電錶與 PMC-5151 的連線方式而顯示不同資

訊。目前 PMC-5151支援 Modbus RTU(圖 5-3)與 Modbus TCP(圖

5-4)兩種與電錶的連線方式。若為 Modbus RTU 電錶會列出了目前

電錶的編號、通訊埠、電錶位址、型號、PT 比值及 CT 比值；若為

Modbus TCP 電錶則會列出目前電錶的編號、IP 位址、連接埠、

NetID、型號、PT 比值以及 CT 比值等各項數值。 

 

 
圖5-3: PM-3114電錶參數資訊 
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圖5-4: PM-3114-MTCP電錶參數資訊 

 

 電錶即時資訊 

使用者可瀏覽目前所選擇電錶的即時電力數值資訊。三相電錶分別

顯示 A相，B相與 C相的各項即時資訊(圖 5-5)，而單相(四迴路)則

分別顯示迴路 1，迴路 2、迴路 3與迴路 4的各項即時資訊(圖 5-6)，

單相(二迴路)則分別顯示迴路 1與迴路 2的各項即時資訊(圖 5-7)。 

 

圖5-5: PM-2133電錶即時資訊 

 

圖5-6: PM-2134/PM-3114電錶即時資訊 
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圖5-7: PM-3112電錶即時資訊 

 

 重置電錶累計資訊 

以系統管理者的權限登入時，可根據需要點選“重置”按鈕對 kWh，

kvarh 與 kVAh等數值做初始化歸零的重置動作。 

注意：執行重置功能將清除該電錶上 kWh，kvarh 與 kVAh 的數值

且無法回復。 

 

 電錶 DO資訊  

電錶 DO資訊會列出電錶上的 DO通道狀態(圖 5-8)，若是以系統管

理者權限登入時，可直接點選“狀態”按鈕進行 DO輸出；而一般使用

者權限只能查詢 DO狀態，無法進行操作。 

 

 

圖5-8: 電錶 DO資訊 

 

5.1.2 統計資訊總覽 

在統計資訊總覽頁面中，電錶需量資訊會列出所選擇電錶的實際需

量、預測需量、契約容量、本小時最高需量、本日最高需量以及本

月最高需量的各項數值；電錶統計資訊則是列出該電錶本日、本

月、本年的累計用電度數以及相對應的累計排碳量。 
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圖5-9: 統計資訊總覽 

 

 重置電錶統計資訊 

以系統管理者的權限登入時，可根據需要點選“重置”按鈕對本日/本

月/本年累計用電度數等數值做初始化歸零的重置動作。 

 

 

5.2 電力資訊 

電力資訊總覽分為資訊總覽與群組總覽兩種模式，使用者可依照所要觀

看的模式進行切換，詳細說明如下： 

 

5.2.1 資訊總覽 

資訊總覽模式可同時顯示多顆電錶的單一電力數值資料，透過資訊

類別的切換，可針對多顆電錶的電力資訊做比較，此頁面更新頻率

為 20 秒，使用者亦可點選“更新資料”立即執行數值更新，如下圖所

示： 
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圖5-10: 資訊總覽 

電錶名稱右側的燈號顯示目前電錶的連線狀態，圖示說明如下： 

：連線成功 ：斷線 ：連線中 

 

此外，使用者可透過點選“變更顯示電錶”按鈕  (圖 5-11)來開啟電

錶清單(圖 5-12)，透過勾選電錶來設定欲顯示於電錶清單中的電錶，

設定完成後點選“確定”即可完成設定。 

 

圖5-11: “變更顯示電錶”按鈕位置 

 

 

圖5-12: 變更電錶清單介面 
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5.2.2 群組總覽 

群組總覽模式會依照使用者所定義的群組設定(請參考6.6 電錶群組

設定)，將已設定完成的電錶群組進行電力資料顯示，此頁面更新頻

率為 20 秒，使用者亦可點選“更新資料”立即執行數值更新，如下圖

所示： 

 

圖5-13: 群組總覽 

 

 主群組類別 

選單內會列出目前所設定的主群組，若無設定任何主群組，則無法

進行查詢動作。 

 次群組類別 

根據主群組的選項列出其對應的次群組，可選擇單一次群組進行查

詢或是選擇全部來顯示所有次群組的電力迴路資訊。 

 資訊類別 

資訊類別提供使用者選擇欲查詢的電力資訊類別，可提供查詢的電

力項目包含電壓、電流、實功率、無效功率、視在功率、功率因數、

kWh、kvarh、kVAh、本日累計用電量、本月累計用電量、本年累

計用電量、本日累計排碳量、本月累計排碳量、本年累計排碳量、

本小時最高需量、本日最高需量、本月最高需量、實際需量與預測

需量。 
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5.3 即時圖表 

即時圖表可顯示電錶的電力資訊即時趨勢圖及圓餅圖。即時圖表瀏覽模

式分為”電錶”與”群組”兩種模式，使用者可依照所要觀看的模式進行切

換，詳細說明如下： 

 

5.3.1 電錶模式 

透過電錶清單與資訊類別的選擇後點選"查詢"按鈕，即可產生圖表。  

 電錶清單 

電錶清單內會列出所有與 PMC-5151連接的電錶，若無連接任何電

錶，則無法進行查詢動作。 

 

 資訊類別 

資訊類別提供查詢的電力項目包含電壓、電流、實功率、無效功率、

視在功率、功率因數、kWh、kvarh、kVAh、本日累計用電量與實際

需量。 

 

電錶即時圖表樣式請見(圖 5-14)。即時圖表一次只能顯示一種電力資訊

類別，若是查詢不同類別時，先前開啟的圖表將自動關閉。使用者可以

依照選擇的電力資訊類別，瀏覽即時圖表，圖表更新頻率為 5秒。 

 

 

圖5-14: 電錶即時圖表 
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電錶即時圖表上方分別有 ， 與”連線狀態”等三個功能圖示，說明如

下： 

 按鈕可暫停圖表的更新並顯示之前 25 分鐘內的圖表數據，

透過拉動圖表的方式即可操作，按下 按鈕即可繼續更新圖表

資訊。若使用者想了解每個節點的數值，只需將滑鼠游標靠近

圖點，便可顯示該圖點所代表的數值。 

 按鈕可將即時圖表上的圖點關閉； 按鈕可恢復即時圖表上

的圖點顯示。 

 連線狀態顯示目前該電錶的連線狀態，其圖示說明如下： 

：連線成功 ：斷線 ：連線中 

 

5.3.2 群組模式 

透過主群組、次群組與資訊類別的選擇後點選"查詢"按鈕，即可產生圖

表。 

 主群組 

主群組內會列出使用者所設定的主群組，若無設定任何主群組，則

無法進行查詢動作。 

 

 次群組 

根據主群組的選項列出其對應的次群組，若無設定任何次群組或此

次群組內無設定電錶迴路，則無法進行查詢動作。 

 

 資訊類別 

資訊類別提供查詢的電力項目包含電壓、電流、實功率、無效功率、

視在功率、功率因數、kWh、kvarh、kVAh、本日累計用電量與實際

需量。 

 

群組即時圖表樣式請見(圖 5-15)。即時圖表一次只能顯示一種電力資訊

類別，若是查詢不同類別時，先前開啟的圖表將自動關閉。使用者可以

依照選擇的電力資訊類別，瀏覽即時圖表，圖表更新頻率為 5秒。 
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圖5-15: 群組即時圖表 

 

群組即時圖表上方分別有 ， 與 等三個功能圖示，說明如下： 

 按鈕可暫停圖表的更新並顯示之前 25 分鐘內的圖表數據，

透過拉動圖表的方式即可操作，按下 按鈕即可繼續更新圖表

資訊。若使用者想了解每個節點的數值，只需將滑鼠游標靠近

圖點，便可顯示該圖點所代表的數值。 

 按鈕可將即時圖表上的圖點關閉； 按鈕可恢復即時圖表上

的圖點顯示。 

 顯示目前該群組電錶的連線狀態，其圖示說明如下： 

：連線成功 ：斷線 ：連線中 
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5.4 歷史圖表 

歷史圖表可顯示電錶的電力歷史數值及圖表，透過電錶清單、資訊類別

與日期的選擇即可查詢在特定日期區間該電錶的電力資訊歷史圖表，如

下圖所示： 

 
圖5-16: 歷史圖表查詢  

 

 電錶清單：電錶清單內會列出所有 PMC-5151連接的電錶，若是

無連接任何電錶，則無法進行查詢動作。 

 資訊類別：系統提供查詢的電力資訊項目包含電壓、電流、實功

率、無效功率、視在功率、功率因數、kWh、kvarh、kVAh、本

日累計用電量與實際需量。 

 日期：系統會提示目前可查詢的日期範圍，若是沒有任何記錄檔

時，則無法進行查詢動作。 

 

點選“查詢”按鈕即可顯示設定日期區間的歷史電力資料趨勢圖(圖 5-17)

與資料表格(圖 5-18)，若輸入的日期區間內查無對應的檔案或是超出存

檔日期範圍將顯示無此檔案。查詢成功的資料將以歷史趨勢圖和歷史表

格的方式顯示於下方，說明如下： 

 

 歷史趨勢圖 

使用者所選擇的電力資訊類別歷史資料將以趨勢圖的方式顯示，並可利

用圈選下方總覽圖的方式來變更歷史趨勢圖的顯示範圍，也可直接拖拉

上方顯示區域來操作圖表，將滑鼠游標靠近節點時，將顯示提示框標明

圖點的數值。 
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圖5-17: PM-3114歷史趨勢圖 

 

歷史趨勢圖左上方分別有 、 、 與 四個功能圖示： 

 可將歷史趨勢圖恢復為初始狀態。 

 可對歷史趨勢圖的 Y軸進行放大。 

 可對歷史趨勢圖的 Y軸進行縮小。 

 可將歷史趨勢圖上的圖點關閉； 可恢復歷史圖表上的圖點

顯示。 

 

 歷史表格 

以表格方式提供使用者查詢歷史電力資料，其依據電錶類別列出各迴路

(或相位)的歷史電力資料。 

 

 

圖5-18: PM-3114歷史表格  
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 可將歷史表格切換至第一頁。 

 可將歷史表格切換至前一頁。 

 可將歷史表格前往設定的頁面。 

 可將歷史表格切換至後一頁。 

 可將歷史表格切換至最後一頁。 
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5.5 歷史報表 

歷史報表可顯示電錶的電力報表記錄，透過電錶、報表類別與日期的選

擇即可查詢及下載特定日期的電力報表資訊，如下圖所示： 

 
圖5-19: 歷史報表查詢  

 

 電錶清單：電錶清單內會列出所有 PMC-5151連接的電錶，若是

無連接任何電錶，則無法進行查詢動作。 

 報表類別：系統提供查詢的項目有日報表及月報表。 

 報表日期：系統會提示目前可查詢的日期範圍，若是沒有任何檔

案時，則無法進行查詢動作。 

 

設定完畢後點選“查詢”按鈕即可顯示報表或點選“下載報表”將報表輸出

為 Excel格式檔案。若輸入的日期查無對應的檔案或是超出提示日期將

顯示無此檔案。單相及三相電錶的迴路數目並不相同，所以報表格式也

不相同：三相電錶日報表請見圖 5-20，單相電錶日報表請見圖 5-21。 

 

 

圖5-20: PM-2133日報表  
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圖5-21: PM-3114日報表  
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5.6 歷史電力分析 

歷史電力分析可分為三種查詢方式，分別為電力使用趨勢分析、電力使

用時段分析與電力使用比例分析，使用者可透過圖表類別、資訊類別、

日期類別與迴路選擇器的選擇即可查詢特定日期的電力分析資訊，詳細

的說明如下： 

 

5.6.1 電力使用趨勢分析 

電力使用趨勢分析功能提供使用者透過迴路的勾選與時間範圍的

設定，即可顯示所選擇類別的電力使用趨勢，藉由圖表可清楚瞭解

所設定時間範圍內所有迴路的使用趨勢。 

 

圖5-22: 電力使用趨勢分析  

 

 圖表類別：系統提供查詢的電力資訊功能包含電力使用趨勢分

析、電力使用時段分析與電力使用比例分析。 

 資訊類別：系統提供查詢的電力資訊項目包含電壓、電流、功率

因數、用電度數與最高需量。 

 日期類別：系統提供查詢的項目包含年、月及日的方式查詢。 

 日期：目前可查詢的日期範圍。 

 查詢模式：系統提供"群組與自訂二種查詢方式，詳細說明如下： 

 群組： 

依照主群組與對應次群組的選擇即可查詢此群組下的電錶

迴路其電力使用趨勢分析資訊，若是無設定任何群組，則

無法進行查詢動作。 
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圖5-23: 群組查詢  

 自訂： 

迴路選擇器內會列出所有與 PMC-5151 連接的電錶，若是

無連接任何電錶，則無法進行查詢動作。電力使用趨勢分

析圖表可查詢的最小數量為 1個迴路。 

 
圖5-24: 自訂查詢  

 

點選“查詢”按鈕即可顯示設定日期區間的電力使用趨勢分析圖(圖

5-25)，若輸入的日期區間內查無對應的檔案或是超出存檔日期範圍將

顯示無此檔案。查詢成功的資料將以趨勢圖的方式顯示於下方，使用者

所選擇的資訊類別資料將以趨勢圖的方式顯示，並可利用圈選下方總覽

圖的方式來變更趨勢圖的顯示範圍，也可直接拖拉上方顯示區域來操作

圖表，將滑鼠游標靠近節點時，將顯示提示框標明圖點的數值。 
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圖5-25: PM-3114電力使用趨勢分析圖 

 

電力使用趨勢分析圖左上方分別有 、 、 與 四個功能圖示： 

 可將電力使用趨勢分析圖恢復為初始狀態。 

 可對電力使用趨勢分析圖的 Y軸進行放大。 

 可對電力使用趨勢分析圖的 Y軸進行縮小。 

 可將電力使用趨勢分析圖上的圖點關閉； 可恢復電力使用

趨勢分析圖上的圖點顯示。 

 



ICP DAS PMC-5151 User Manual 
 

 

 31 

5.6.2 電力使用時段分析 

電力使用時段分析功能提供使用者透過迴路的選擇與時間範圍的

設定，即可顯示所選擇類別的電力使用比較，藉由柱狀圖可清楚瞭

解其各個年份下每年、每季或每月的電力使用比較。 

  

圖5-26: 電力使用時段分析  

 

 圖表類別：系統提供查詢的電力資訊功能包含電力使用趨勢分

析、電力使用時段分析與電力使用比例分析。 

 迴路選擇器：迴路選擇器內會列出所有與 PMC-5151 連接的電

錶，若是無連接任何電錶，則無法進行查詢動作。 

 資訊類別：系統提供查詢的電力資訊項目包含電壓、電流、功率

因數、用電度數與最高需量。 

 日期類別：系統提供查詢的項目包含年、季與月的方式查詢。 

 日期：目前可查詢的日期範圍。 
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點選“查詢”按鈕即可顯示設定日期區間的電力使用時段分析圖(圖

5-27)，若輸入的日期區間內查無對應的檔案或是超出存檔日期範圍將

顯示無此檔案。查詢成功的資料將以柱狀圖的方式顯示於下方，將滑鼠

游標靠近圖表時，將顯示提示框標明數值。 

 

  
圖5-27: PM-3114迴路 1電力使用時段分析圖 
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5.6.3 電力使用比例分析 

電力使用比例分析功能提供使用者透過迴路的勾選與時間的設

定，即可顯示所選擇類別的電力使用比例，藉由圓餅圖可瞭解其時

間點內迴路的電力使用比例。 

 

 
圖5-28: 電力使用比例分析  

 

 圖表類別：系統提供查詢的電力資訊功能包含電力使用趨勢分

析、電力使用時段分析與電力使用比例分析。 

 資訊類別：系統提供查詢的電力資訊項目包含電壓、電流、功率

因數、用電度數與最高需量。 

 日期類別：系統提供查詢的項目包含年、月及日的方式查詢。 

 日期：目前可查詢的日期範圍。 

 查詢模式：系統提供群組與自訂 2種查詢方式，其說明如下： 

 群組： 

依照主群組與對應次群組的選擇即可查詢此群組下的電錶

迴路其電力使用比例分析資訊，若是無設定任何群組，則

無法進行查詢動作。 

 

圖5-29: 群組查詢  
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 自訂： 

迴路選擇器內會列出所有與 PMC-5151 連接的電錶，若是

無連接任何電錶，則無法進行查詢動作。電力使用比例分

析圖表可查詢的最小數量為 1個迴路。 

 

點選“查詢”按鈕即可顯示設定日期區間的電力使用比例分析圖(圖

5-30)，若輸入的日期區間內查無對應的檔案或是超出存檔日期範圍將

顯示無此檔案。查詢成功的資料將以圓餅圖的方式顯示於下方，將滑鼠

游標靠近圖表時，將顯示提示框標明數值和比例。下方表格則是電力使

用資訊，電力使用資訊會將最大使用與最小使用的迴路與數值列出，當

查詢用電度數時則會增加總使用量的統計資訊。 

 

  
圖5-30: 電力使用比例分析圖 

 



ICP DAS PMC-5151 User Manual 
 

 

 35 

5.7 I/O資訊 

I/O資訊頁面的項目選單會顯示目前PMC-5151所設定的內部暫存器與

所連接的所有 I/O設備清單(包含 XW-Board、M-7000模組、Modbus 

RTU模組與 Modbus TCP模組)及通道(位址)即時數值。系統管理者可

透過此頁面即時變更內部暫存器數值或輸出通道的數值(如圖 5-32)；若

是一般使用者僅可瀏覽內部暫存器及通道數值 (如圖 5-33)。 

 

圖5-31: 模組 I/O資訊(系統管理者) 

 

 

圖5-32: 模組 I/O資訊(一般使用者) 

 

I/O模組名稱右側的燈號顯示目前模組的連線狀態，其圖示說明如下： 

：連線成功 ：斷線 ：連線中 
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5.8 Modbus Table 資訊 

使用者可透過”Modbus Table 資訊”功能查詢 PMC-5151上所連接的各

個模組其Modbus 位址資訊並進行列印(詳細Modbus位址說明請參考

附錄一)。查詢介面如下： 

 

圖5-33: Modbus Table查詢 

 模組類型 

選擇欲查詢的模組類型，類型包含電錶、I/O模組、XW-Board與其

他資訊。 

 

 模組名稱 

根據所選擇的模組類型，系統會列出其對應的模組名稱或資訊。 

 

設定完畢後點選“查詢”按鈕即可顯示 Modbus Table 資訊，如下圖

5-34，使用者並可點選"列印"按鈕將 Modbus Table進行列印。 

 

 

圖5-34: Modbus Table查詢結果 
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5.9 事件記錄 

透過事件記錄頁面可瀏覽 PMC-5151 的系統事件記錄列表。只有系統

管理者可以瀏覽事件記錄。 

 

 
圖5-35: 事件記錄瀏覽頁面 

 

目前系統事件記錄的種類為： 

 PMC-5151讀取電錶資料失敗事件 

 PMC-5151修改網路設定事件 

 PMC-5151寫入設定檔事件 

 PMC-5151修改系統時間事件 

 重置電錶累計數值事件 

 資料記錄檔回傳遠端 FTP 伺服器成功與失敗事件 

 更新韌體時，韌體檔案傳送至 PMC-5151狀態事件(成功與失敗)  

 更新韌體成功與失敗事件 
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5.10 自訂 HMI 

自訂 HMI功能項目預設並不會顯示在主頁面中，只有當系統管理者設

定 Flash HMI專案為系統預設頁面時，主頁面才會提供 Flash HMI瀏

覽功能。 

(編輯及設定 HMI專案功能，請參考 Flash HMI Tools快速使用手冊) 

 

圖5-36: 自訂 HMI頁面 
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6 系統參數設定 

系統參數設定包含六項子設定：時間設定、網路設定、SNMP 設定、安全

設定、I/O 介面設定與其他設定。當使用者點選系統參數設定後，便可瀏覽目前

PMC-5151上的相關設定值，如下圖所示： 

  

圖6-1: 系統參數總覽頁面 
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使用者可在此頁面瀏覽各項 PMC-5151系統設定資訊並進行韌體版本更新，關

於韌體版本更新的操作請參照 6.9韌體更新的說明。 

6.1 時間設定 

時間設定可用以設定 PMC-5151的時間及網路自動校時功能。設定的

介面如下： 

 
圖6-2: 時間設定頁面 

 

進入此頁面時，系統將讀取並顯示目前 PMC-5151 的時間。若欲更改

系統時間，選定欲更改的日期與時間後點選 “儲存 ”按鈕即可完成

PMC-5151 時間的更改。使用者也可透過點選“時間複製”欄位中的“讀

取”按鈕以取得瀏覽器端電腦的系統時間，此功能可用於同步瀏覽器端

電腦與 PMC-5151的系統時間。PMC-5151亦可搭配 SNTP 時間伺服

器提供網路自動校時機制，設定介面如下： 
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圖6-3: 時間校時設定頁面 

設定網路自動校時機制的步驟如下： 

i 勾選“啟用”啟用時間校時功能。 

ii 在“SNTP 時間伺服器”欄位中，輸入 SNTP時間伺服器 IP位址或網

域名稱，系統預設已設定三組 SNTP伺服器，使用者亦可根據需求

進行修改。透過點選“使用預設的 SNTP時間伺服器”可將 SNTP時

間伺服器設定回復成預設值。 

iii “連接埠”欄位設定值為 123，目前不支援修改。 

iv 在“同步間隔”欄位中，選擇每隔多久時間 PMC-5151 將主動與

SNTP 時間伺服器連線，進行網路自動校時，可設定的時間分別為

6、12與 24小時。 

v 在“時區”欄位中，可選擇使用者所在的時區。 

vi 在“日光節約時間”欄位中，可勾選是否開啟日光節約功能。 

 

完成上述設定後，點選“儲存”按鈕即可儲存設定。 
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6.2 網路設定 

網路設定可用以更改 PMC-5151上的網路、網頁連接埠及 Modbus相

關設定。設定的介面如下： 

 

圖6-4: 網路設定頁面 

 

進入此頁面時，會先讀取並顯示目前 PMC-5151 上的網路設定

(LAN1/LAN2)及連接埠設定。網路設定部份，使用者可針對 PMC-5151

的 LAN1 及 LAN2 進行 IP、遮罩(Mask)、閘道(Gateway)及 DNS 伺服

器 IP等參數的設定，在更改完參數後請點選“儲存”按鈕即可儲存設定。

網路設定成功後，使用者經由 LAN1 或 LAN2 皆可登入 PMC-5151 網

頁及透過 Modbus TCP 讀取資料。關於連接埠設定，使用者可更改網

頁伺服器連接埠，Modbus TCP連接埠與 Modbus NetID的設定，在更

改完各項參數設定後點選“儲存”按鈕即可儲存設定。 
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注意： 

1. PMC-5151 使用 Google DNS 伺服器為系統預設的 DNS 伺服器，

其 IP為“8.8.8.8”，使用者可視需要自行修改為其他 DNS伺服器。 

2. 當修改網路設定並儲存成功後，系統將自動登出並重新導向至新的

IP位址。 

 

6.3 VPN設定 

PMC-5151支援VPN(Virtual Private Network)網路連線功能。透過VPN

連線，PMC-5151可直接連接到私人區域網路環境，增加設備維護及管

理的彈性，VPN設定畫面如下： 

 

 

圖6-5: VPN設定頁面 
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設定VPN連線相關參數時，請依據遠端VPN伺服器的設置來設定VPN

設定頁面上相對應的伺服器、TCP/IP 及安全性等參數設定。設定完成

後請點選"測試"或"儲存"按鈕，按鈕說明如下： 

 測試 

系統會根據使用者所輸入的相關設定進行連線測試，若無法連線，

請再次確認相關設定是否正確。 

 儲存 

儲存使用者輸入的相關設定，若功能狀態被勾選為"啟用"，系統將

開始嘗試進行 VPN 連線，連線狀態將顯示於"系統參數設定頁面"

中，如下圖所示： 

 

圖6-6: VPN連線狀態顯示頁面 

 

設定注意事項： 

1. 當使用者使用 VPN 位址登入系統時，無法進行下列設定及功能： 

 LAN1及 LAN2的網路設定 

若要更改 LAN1或 LAN2 相關設定，請使用 LAN1或 LAN2的

位址登入系統。 

 VPN連線測試功能 

若要測試 VPN連線，請使用 LAN1或 LAN2的位址登入系統。 

 

2. 當使用者使用 VPN 位址登入系統並儲存 VPN 設定時，系統將自動

登出並重新導頁至新的 VPN 位址，若使用者無法確認新的 VPN位

址，請使用 LAN1或 LAN2的位址登入系統並至"系統參數設定頁面

"進行查詢。 
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3. 當 VPN 因安全性驗證無法連線時，請檢查 VPN 伺服器的安全性設

置是否與 PMC-5151 的 VPN 安全性設定相符，請參考 PMC-5151

設定網頁上的提示說明，如下圖所示： 

 

圖6-7: 安全性設定 
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6.4 SNMP設定 

PMC-5151支援 SNMP(Simple Network Management Protocol) V1及

V2c兩項規範。透過這兩項規範，PMC-5151可將系統資訊、電錶電力

資訊及 I/O 模組資訊傳送予 SNMP 網路管理設備或軟體 (SNMP 

Network Management Software)，以協助管理者即時監控 PMC-5151。 

 

SNMP 設定介面如下，透過此介面，使用者可啟動並調整 PMC-5151

的 SNMP參數設定。 

 
圖6-8: SNMP設定頁面 

設定步驟如下： 

i PMC-5151支援 SNMP V1及 V2c兩項規範，請在“版本”欄位中選

擇欲使用的 SNMP版本。 

ii 在 “Read Community Name”欄位中，設定 “Read Community 

Name”字串，此欄位的初始設定為”public”。 

iii 在“Write Community Name”欄位中，設定“Write Community Name”

字串，此欄位的初始設定為” private”。 

iv 在“Trap Community Name”欄位中，設定“Trap Community Name”

字串，此欄位的初始設定為”public”。 

v 在“Contact”欄位中，設定“Contact”字串。 

vi 在“Location”欄位中，設定“Location”字串。 
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SNMP Manager列表主要用於編輯將與此 PMC-5151 SNMP Agent 進

行互動的 SNMP Manager (SNMP網路管理設備或軟體)清單，請透過

下述步驟進行 SNMP Manager 的設定，當完成所有 SNMP Manager

設定及上述參數設定後，請點選”儲存”按紐以儲存設定。 

 

圖6-9: SNMP Manager列表 

 

設定步驟如下： 

i 輸入欲加入 SNMP Manager清單的 SNMP Manager IP 位置，請依

照 SNMP Manager的實際規劃做設定，若是填寫的 IP位置錯誤則

會導致 PMC-5151 SNMP Agent 無法與該 SNMP Manager進行連

線。 

 

圖6-10: SNMP Manager的 IP 設定 

 

ii 設定此 SNMP Manager 與 PMC-5151 SNMP Agent 間的工作模

式，目前PMC-5151 SNMP Agent提供Read/Write(Polling)及 Trap

兩種工作模式供使用者選擇。 

 Read/Write 模式：勾選代表此 IP位址的 SNMP Manager可連

線至 PMC-5151 SNMP Agent 取得資料及進行設定。 

(請注意: 若無任何位址勾選 Read/Write 欄位，則代表任何

SNMP Manager皆可連線至 PMC-5151 SNMP Agent。) 

 Trap 模式：勾選代表當 PMC-5151 有特定條件觸發時，會發

送 SNMP Trap至此 IP位址。 
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圖6-11: 與 SNMP Manager的工作模式設定 

 

iii 完成 SNMP Manager的 IP及工作模式設定後，請點選 按鈕將此

SNMP Manager加入清單中，最後點選”儲存”按鈕以儲存設定。 

 

圖6-12: 儲存 SNMP Manager設定 
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6.5 安全設定 

安全設定可更改PMC-5151的登入密碼及PMC-5151端FTP伺服器設

定與閒置時間設定。設定的介面如下： 

 

圖6-13: 安全設定頁面 

 

 密碼設定 

PMC-5151 各提供了一組系統管理者和訪客登入密碼，預設系統管

理者登入密碼為“Admin”，訪客登入密碼為“User”，使用者可於密碼

設定功能更改預設密碼，密碼長度限制為 16個字元，設定完成後點

選“儲存”按鈕即可儲存設定。此外，管理者可在“管理者資料設定”欄

位中設定一組電子郵件信箱，當管理者忘記密碼時，可操作
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PMC-5151 發送帶有管理者與訪客密碼的信件至此信箱中，詳見附

錄二。 

 

圖6-14: 密碼設定頁面 

 本機 FTP伺服器設定 

可開啟或關閉 PMC-5151端之 FTP伺服器功能，使用者可透過 FTP

軟體連線至 PMC-5151之 FTP伺服器，由遠端取得事件記錄或資料

記錄的檔案。若要開啟此功能，勾選“啟用”後點選“儲存”按鈕即可儲

存設定。預設的密碼為“Admin”，使用者可自行變更 PMC-5151端

FTP伺服器密碼。 

 

 
圖6-15: 本機 FTP伺服器設定頁面 
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 閒置時間設定 

當系統管理者登入 PMC-5151網頁後，閒置時間超過此設定值(預設

為 20 分鐘)時，系統將自動登出系統管理者。閒置時間可設定為

10/20/30/60分鐘，設定後點選“儲存”按鈕即可儲存設定。 

 

 
圖6-16: 閒置時間設定頁面 

 

6.6 I/O介面設定 

I/O介面設定頁面可根據需求設定 PMC-5151上的 COM1、COM2、

COM3及 LAN的功能屬性。設定介面如下： 

 

 

圖6-17: I/O介面設定頁面  

 

PMC-5151的各 I/O介面功能說明： 

 COM1(RS-232) 

僅可作為 Modbus RTU Slave 連接 HMI或 SCADA 

 COM2 / COM3 (RS-485) 

可作為Modbus RTU Master連接Modbus RTU設備或作為Modbus 

RTU Slave 連接 HMI或 SCADA 

 LAN 

預設具備支援 Modbus TCP Slave連接 HMI或 SCADA的功能，同

時亦可設定是否作為 Modbus TCP Master連接 Modbus TCP 設備 

 

以下將根據功能屬性介紹各 I/O介面的設定方式： 

 透過 COM Port連接 HMI或 SCADA 
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圖6-18: 連接 HMI或 SCADA功能設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 在“Baudrate”欄位中設定資料傳輸速度(Baudrate)，PMC-5151 與

HMI或 SCADA的資料傳輸速度設定需一致。 

ii 在“Parity”與“Stop bits”設定欄位中，設定 Parity 與 Stop bits 的狀

態，PMC-5151與 HMI或 SCADA的設定需一致。 

iii 完成設定後，點選“儲存”按鈕以儲存設定值。 

 

 連接 Modbus RTU設備 

 

圖6-19: 連接 Modbus RTU設備功能設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 在“Baudrate”欄位中設定資料傳輸速度(Baudrate)，PMC-5151 與

連接的 Modbus RTU設備資料傳輸速度設定需一致。 

ii 在“Parity”與“Stop bits”設定欄位中，設定 Parity 與 Stop bits 的狀

態，PMC-5151與連接的 Modbus RTU設備的設定需一致。 

iii 在“指令間隔時間”欄位中，輸入 PMC-5151 對 Modbus RTU 設備

連續發送命令的間隔時間，單位為秒(ms)。 

請注意：當選擇“Baudrate”後，“指令間隔時間”欄位會自動提供適當
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的 Modbus RTU指令間隔時間。由於每個 Modbus RTU設備處理

指令的速度皆不同，使用者可根據其設備自行增加指令間隔時間，

來確保 Modbus RTU設備可正確處理每個指令，或縮短指令間隔時

間來加快設備 I/O效率。 

iv 完成連接Modbus RTU設備設定後，點選“儲存”按鈕以儲存設定值。 

 

 透過 LAN連接 HMI(或 SCADA)及 Modbus TCP設備 

 

圖6-20: I/O介面設定頁面(LAN) 

 

PMC-5151 的 LAN 預設可作為 Modbus TCP Slave 連接 HMI 或

SCADA，亦可透過勾選“連接 Modbus TCP設備”以啟用 Modbus TCP 

Master功能來連接 Modbus TCP設備。 
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6.7 其他設定 

其他設定用以進行契約容量設定，需量週期設定與碳足跡設定。設定的

介面如下： 

 

圖6-21: 其他設定頁面 

 

 契約容量設定 

可開啟及設定契約容量功能，使用者可透過勾選“啟用”後設定與電力

公司簽定的契約容量數值，點選“儲存”按鈕即可儲存設定，而設定的

數值會出現在主頁面相關電力資訊中。 

 

 需量週期設定 

可設定需量週期，PMC-5151 會根據使用者所設定的週期進行需量

計算，預設週期為 15 分鐘，可設定的週期分別為 15/30/60 分鐘，

點選“儲存”按鈕即可儲存設定。 

 

 碳足跡設定 

使用者可設定碳足跡係數，設定時請依照國際能源總署(IEA)發布的

各國碳足跡係數做設定，點選“儲存”按鈕即可儲存設定。 
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6.8 電錶群組設定 

電錶群組設定功能可提供使用者將電錶中的迴路依照其各自的性質加

以分類，設定完成後可於電力資訊與歷史電力分析中進行查詢。設定的

介面如下： 

 

圖6-22: 電錶群組設定 

 

進入電錶群組設定頁面後，即會顯示出目前的電錶群組。請參考下述單

元進行主群組、次群組與電錶迴路的設定，當完成電錶群組設定後，請

點選“儲存”按鈕以儲存設定值。 

 

6.8.1 檢視主群組與次群組 

按下主群組或次群組列後，即可展開或隱藏該群組介面。 

請注意：灰色群組列代表此群組無設定內容，因此無法展開。 

 

 

圖6-23: 主群組與次群組列展開及隱藏畫面 
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6.8.2 新增主群組與次群組 

i 點選主群組或次群組設定按鈕( )後，即可開啟群組設定介面。 
 

 

圖6-24: 主群組設定 

 

 

 

圖6-25: 次群組設定 

 

ii 請輸入群組名稱，並點選 將群組新增於清單中(圖 6-23)，新

增完畢後，點選”關閉”按鈕即可回到群組設定頁面。 

 

 

圖6-26: 電錶群組設定操作介面 
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6.8.3 群組操作介面 

當新增主群組或次群組後，群組將排列於如下的群組清單中。 

 

圖6-27: 群組操作介面 

 

使用者可針對清單中的各群組設定進行相關操作，請先點選欲進行

調整的群組，再點選下述功能按鈕即可進行操作： 

 修改名稱：點選“修改名稱”按鈕開啟修改名稱的輸入框，

修改完成後點選“確認“完成修改。 

 編號上移：提供使用者變更群組編號，“編號上移”會將編

號減一。 

 編號下移：提供使用者變更群組編號，“編號下移”會將編

號加一。 

 複製：新增一個與所選擇群組相同的群組，並將其底下的

群組與迴路設定複製至新群組。 

 移除：移除所選擇的群組。 

 關閉：關閉設定頁面返回群組總覽中。 
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6.8.4 新增電錶迴路設定 

i 點選次群組設定按鈕( )後，即可開啟電錶迴路設定介面。 

  
圖6-28: 電錶迴路設定 

ii 選擇所要新增的電錶迴路(圖 6-26)並點選 將迴路新增於清單

中(圖 6-27)，新增完畢後，點選”關閉”按鈕即可返回群組設定頁

面。 

 

圖6-29: 電錶迴路設定操作介面 

 
圖6-30: 新增電錶迴路設定 
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6.8.5 電錶迴路操作介面 

當新增電錶迴路後，新增的迴路將排列於如下的清單中。 

 

圖6-31: 電錶迴路操作介面 

 

使用者可針對清單中的各迴路進行相關操作，請先點選欲進行調整

的迴路，再點選下述功能按鈕即可進行操作： 

 編號上移：提供使用者變更迴路的編號，“編號上移”會將

編號減一。 

 編號下移：提供使用者變更迴路的編號，“編號下移”則會

將編號加一。 

 移除：移除所選擇的電錶迴路。 

 關閉：關閉設定頁面返回群組總覽中。 
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6.9 韌體更新 

PMC-5151可藉由瀏覽器直接進行韌體更新，更新完成後，系統不需重

新開機。韌體更新步驟如下： 

i 請與泓格科技聯絡，取得最新版本的 PMC-5151韌體檔案。 

ii 請至系統參數設定頁面，在韌體更新設定項目上點選“瀏覽”按鈕。 

 

圖6-32: 韌體更新(1) 
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iii 選取欲更新之韌體檔案後點選“開啟”。 

 

圖6-33: 韌體更新(2) 

 

iv 點選“更新”開始進行韌體檔案更新。 

 
圖6-34: 韌體更新(3) 

 

v 點選“確定”開始進行韌體更新，若點選“取消”則中斷韌體更新。 

 

圖6-35: 韌體更新(4) 
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vi 韌體更新執行中。 

請注意：當韌體更新流程開始進行時，請勿關閉更新視窗或是同時

進行系統變更，否則可能會造成韌體的更新失敗。 

 

 

圖6-36: 韌體更新(5) 

 

vii 點選“確定”完成更新，更新完成後請清除瀏覽器之暫存檔案，即可

完成更新系統。若是更新失敗，請重新執行更新流程。 

 

圖6-37: 韌體更新(6) 
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7 電錶/模組設定 

電錶/模組設定頁面可設定此 PMC-5151 所欲連接的電錶及 I/O 模組，進入

設定頁面時會出現目前的設定總覽表格，顯示目前 PMC-5151 上所連結的各個

電錶與 I/O模組的設定狀態，如下圖所示： 

 

 

圖7-1: 電錶/模組設定頁面  

 

電錶/模組設定包含三項子設定：電錶設定、XW-Board設定與 I/O模組設定，

各項功能設定說明請參考以下章節。 
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7.1 電錶設定 

在電錶設定頁面中，使用者可設定PMC-5151所欲連接的Modbus RTU

與 Modbus TCP 電錶及其參數，電錶設定頁面如下圖所示： 

 

圖7-2: 電錶設定頁面 

 

進入電錶設定頁面後，即會顯示出目前 PMC-5151所連接的電錶清單。

請參考下述單元進行 Modbus RTU與 Modbus TCP電錶的設定，當完

成電錶設定後，請記得點選“儲存”按鈕以儲存設定值。 

 

請注意 :  

1. PMC-5151提供 COM2(RS-485)及 COM3(RS-485)介面以連接

Modbus RTU電錶。 

2. PMC-5151提供 LAN介面以連接 Modbus TCP電錶，關於 LAN

的設定請參考 6.4 I/O介面設定單元的說明。 

3. 一個 PMC-5151最多可連接 24顆泓格科技的 Modbus電錶(包括

Modbus RTU電錶及 Modbus TCP 電錶)。 

4. 單一 I/O介面(COM2、COM3或 LAN)最多可連接 16顆泓格科技

的 Modbus電錶。 
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7.1.1 掃描新增 Modbus RTU電錶 

透過 PMC-5151 的掃描程序，可自動新增與 PMC-5151 連接的

Modbus RTU電錶清單。步驟如下所示： 

i 在進行掃描之前請先確定 PMC-5151 與電錶之間的 RS-485 連

接線已連接無誤，各電錶的位址也設定完成。 

ii 透過點選 按鈕即可開始掃描 PMC-5151 所連接的 Modbus 

RTU電錶。 

 
圖7-3: 電錶清單頁面與電錶掃描功能按鈕 

 

iii 進入掃描頁面(圖 7-4)後，設定所欲掃描的 Modbus 起始位址及

結束位址，點選“掃描”後 PMC-5151即會依照使用者所設定的序

列埠參數開始進入電錶掃描程序，若是點選“取消”則會中止這次

掃描。 

 

圖7-4: 電錶掃描範圍設定  

 

iv 進入掃描程序(圖 7-5)後，左上方會出現動畫與目前掃描的位址

號碼來提示掃描進度，請耐心等待掃描完畢，若是點選“取消”則

會中斷此次掃描直接離開。 

 

圖7-5: 電錶掃描進行中 
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v 掃描結束後即會出現電錶清單(圖 7-6)。若是此次掃描出現同一

位址但是設備型號不同時，則會出現提示畫面(圖 7-7)，請依照

實際連接的設備做選擇，完成電錶清單設定後請記得點選“儲存”

按鈕以儲存設定值。 

 

圖7-6: 電錶掃描結果清單 

 

 

圖7-7: 設備選擇頁面 
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7.1.2 手動新增 Modbus RTU電錶 

除了透過掃描自動新增 Modbus RTU 電錶外，亦可透過手動程序

新增 Modbus RTU電錶。步驟如下所示： 

 

i 設定編號：編號為此 Modbus RTU 電錶其電力資訊儲存於

PMC-5151 Modbus Table 中的排列順序，可設定範圍為 1~16。 

ii 設定位址：位址設定為此 Modbus RTU電錶的 Modbus位址號

碼，請依據使用者的實際需求及規劃設定，若是設定的位址錯誤

則無法連線該電錶。 

 
圖7-8: 電錶編號與位址設定 

 

iii 選擇新增電錶類型：  

 

圖7-9: Modbus RTU電錶類型設定  

 

iv 設定名稱：使用者可對電錶命名，此名稱將顯示於電錶資訊與邏

輯設定頁面，預設值為電錶類型。 

 

v 點選 將電錶新增於清單中(圖 7-10)，新增完畢後，請記得點

選”儲存”按鈕以儲存設定值。 
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圖7-10: 完成手動新增 Modbus RTU電錶 

 

7.1.3 新增 Modbus TCP電錶 

PMC-5151支援透過 Ethernet 連接 Modbus TCP電錶，使用者可

透過手動程序新增 Modbus TCP 電錶，步驟如下所示： 

 

i 設定編號：編號為此 Modbus TCP 電錶其電力資訊儲存於

PMC-5151 Modbus Table 中的排列順序，可設定範圍為 1~16。 

ii 設定網路：IP、連接埠與 NetID 設定請依照電錶實際規劃做設

定，若是設定的參數錯誤則會導致 PMC-5151無法連線該電錶。 

 
圖7-11: 新增 Modbus TCP電錶頁面  

iii 選擇新增電錶類型(圖 7-12)： 

 

圖7-12: Modbus TCP電錶類型設定  
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iv 設定名稱：使用者可對電錶命名，此名稱將顯示於電錶資訊與邏

輯設定頁面，預設值為電錶類型項目。 

v 點選 將電錶新增於清單中(圖 7-13)，新增完畢後，請記得點

選”儲存”按鈕以儲存設定值。 

 
圖7-13: 完成手動新增 Modbus TCP電錶  
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7.1.4 電錶清單操作介面 

當透過掃瞄程序或手動程序完成 Modbus RTU/TCP 電錶的新增

後，Modbus RTU/TCP 電錶將排列於如下的電錶清單中。 

 

圖7-14: 電錶清單操作介面 

 

透過如下述功能的操作，可針對清單中的各電錶進行參數設定或調

整排列順序，請先點選欲進行調整的電錶，再點選下述功能按鈕即

可進行操作： 

 設定：點選“設定”按鈕將會進入該電錶的參數設定頁面。

以下章節將說明各型號電錶的參數設定頁面。 

 編號上移：提供使用者變更電錶的編號及排列順序，點選

“編號上移”會將電錶編號減一。 

 編號下移：提供使用者變更電錶的編號及排列順序，點選

“編號下移”則會將電錶編號加一。 

 複製：新增一個與所選擇電錶同類型的電錶，並將所選擇

電錶的參數設定複製至新電錶。 

 移除：移除所選擇的電錶。 

 

完成設定後，請記得點選“儲存”按鈕以儲存此電錶清單。 
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7.1.5 Modbus RTU電錶設定 

PMC-5151支援泓格科技單相和三相 Modbus RTU電錶，如下將

介紹各電錶的設定介面。 

 

 Modbus RTU三相電錶的設定介面如下圖所示(以 PM-2133為

例)。 

 
圖7-15: PM-2133設定頁面  

 

相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義電錶的名稱，此名稱將顯示於電錶

資訊與邏輯設定頁面。 

 備註：提供使用者記錄備註項目。 

 位址：提供設定此電錶的 Modbus位址號碼，若是設定錯

誤則無法連線該電錶。 

 更新速率：為 PMC-5151週期性讀取此 Modbus RTU電

錶電力資訊的時間設定，數值設定範圍為 0 ~ 65535 秒。 

 輪詢逾時時間：為 PMC-5151對 Modbus RTU電錶發送

命令並等待回應結果的時間，單位為毫秒(ms)，數值設定

範圍為 1 ~10000毫秒。 

 逾時重試時間：為 PMC-5151對 Modbus RTU電錶發送

命令但逾時無法得到回應時，PMC-5151重新發送命令的

間隔時間，單位為秒(s)，數值的設定範圍為 3~65535 秒。 

 主電錶：勾選此項目會把電錶屬性設定為主要電錶。當設
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定為主電錶後，在主頁面電力資訊總覽便會將此電錶的電

力資訊顯示在主電錶區塊。 

 PT 比值：可設定電壓的放大或縮小倍率值，PT 比值的數

值設定範圍為 0.01 ~ 655.35。 

 CT 比值：可設定電流的放大倍率值，CT 比值的設定數

值範圍為 1 ~ 65535。 

 迴路/相位名稱：提供使用者定義電錶的迴路(或相位)名

稱，此名稱將顯示於電錶資訊與邏輯設定頁面。三相電錶

可命名的對象為相位 A / B / C。 

 

完成參數設定後，請記得點選“確定”按鈕以返回電錶清單。 

 

 Modbus RTU單相電錶的設定介面如下圖所示(以 PM-3114為

例)。 

 

圖7-16: PM-3114設定頁面  

相關參數說明如下： 

 名稱、備註、位址、更新速率、輪詢逾時時間、逾時重試

時間主電錶、PT 比值和 CT 比值的說明同 Modbus RTU

三相電錶所述。 
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 迴路/相位名稱：提供使用者定義電錶的迴路(或相位)名

稱，此名稱將顯示於電錶資訊頁面。單相電錶可命名的對

象為迴路 1 /迴路 2 /迴路 3 /迴路 4。 

 Power Relay： 

 名稱：提供使用者定義 DO通道的名稱，此名稱將顯

示於電錶資訊與邏輯設定頁面。 

 開機時初始值：開啟電錶時預設 DO 通道輸出狀態。 

 

完成參數設定後，請記得點選“確定”按鈕以返回電錶清單。 

 

 

7.1.6 Modbus TCP 電錶設定(以 PM-3114-MTCP為例) 

PMC-5151 支援泓格科技單相 Modbus TCP 電錶，如下將介紹此

電錶的設定介面。 

 

圖7-17: PM-3114-MTCP設定頁面 
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相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義電錶的名稱，此名稱將顯示於電錶

資訊與邏輯設定頁面。 

 備註：提供使用者記錄備註項目。 

 IP：提供設定此 Modbus TCP電錶的 IP位址，請確認 IP

設定與電錶上的設定相符合，若設定錯誤則無法連線該電

錶。 

 連接埠：提供使用者設定此 Modbus TCP 電錶的通訊連

接埠，請確認連接埠設定與電錶上的設定相符合，若設定

錯誤則無法連線該電錶。 

 NetID：提供使用者設定此 Modbus TCP 電錶的通訊

NetID，請確認 NetID設定與電錶上的設定相符合，若設

定錯誤則無法連線該電錶。 

 更新速率：為 PMC-5151週期性讀取此 Modbus TCP電

錶電力資訊的時間設定，數值設定範圍為 0 ~ 65535 秒。 

 輪詢逾時時間：為 PMC-5151對 Modbus TCP電錶發送

命令並等待回應結果的時間，單位為毫秒(ms)，數值設定

範圍為 1 ~10000毫秒。 

 逾時重試時間：為 PMC-5151對 Modbus TCP電錶發送

命令但逾時無法得到回應時，PMC-5151重新發送命令的

間隔時間，單位為秒(s)，數值的設定範圍為 3~65535 秒。 

 主電錶：勾選此項目會把電錶屬性設定為主要電錶。當電

錶設為主電錶後，在主頁面電力資訊總覽便會將此電錶的

電力資訊顯示在主電錶區塊。 

 PT 比值：可設定電壓的放大或縮小倍率值，PT 比值的數

值設定範圍為 0.01 ~ 655.35 。 

 CT 比值：可設定用於電流的放大倍率值，CT 比值的設

定數值範圍為 1 ~ 65535。 

 迴路/相位名稱：提供使用者定義電錶的迴路(或相位)名

稱，此名稱將顯示於電錶資訊與邏輯設定頁面。單相電錶

可命名的對象為迴路 1 /迴路 2 /迴路 3 /迴路 4。 

 Power Relay： 

 名稱：提供使用者定義 DO通道的名稱，此名稱將顯

示於電錶資訊與邏輯設定頁面。 

 開機時初始值：開啟電錶時預設 DO 通道輸出狀態。 

 

完成參數設定後，請記得點選“確定”按鈕以返回電錶清單。 
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7.2 XW-Board 設定 

PMC-5151共支援 XW107、XW110、XW304、XW310及 XW310C

五種 XW-Board。使用者可在此頁面設定目前 PMC-5151所連接的

XW-Board，設定頁面如下圖所示： 

請注意：PMC-5151同時僅能連接一片 XW-Board模組。 

 

圖7-18: XW-Board 設定頁面  

 

使用者選擇目前所連接的 XW-Board並按下“設定”按鈕後，便會產生該

XW-Board 的模組參數及 I/O通道參數設定畫面。模組參數設定如下 

(圖 7-19)： 

 名稱：提供使用者定義模組的名稱，此名稱將顯示於 I/O資訊

與邏輯設定頁面。 

 備註：提供使用者記錄備註項目。 

 

I/O通道參數設定方式可參考下述單元所描述的 DI、DO、AI及 AO通

道參數設定。設定完成後點選”儲存”按鈕以儲存設定值。 

 

7.2.1 XW-Board 的 DI通道參數設定 

XW-Board 的 DI通道參數設定介面如下圖所示(以 XW107 為例)。 

 

圖7-19: XW-Board DI通道參數設定頁面  
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相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義 I/O 通道的名稱，此名稱將顯示於 I/O

資訊與邏輯設定頁面。 

 計數器類型：設定觸發計數器(Counter)的計數方式，系統提

供降緣(Falling)、升緣(Rising)等 2 種計數方式。若選擇“停用”

則表示停用此 DI 通道的計數器功能。 

 計數器初始值：在“計數器初始值”欄位中，可設定此 DI 通道

計數器的初始值，設定後計數器將由此初始值開始累加，系統

預設初始值為 0。 

 

完成 DI 通道參數設定後，可繼續設定其他通道參數，待完成所有

通道參數設定後點選“確定”按鈕以返回 XW-Board設定頁面。 

 

 

7.2.2 XW-Board 的 DO通道參數設定 

XW-Board的 DO通道參數設定介面如下圖所示(以 XW107為例)。 

 

 
圖7-20: XW-Board DO 通道參數設定頁面  

 

相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義 I/O 通道的名稱，此名稱將顯示於 I/O

資訊與邏輯設定頁面。 

 開機時預設值：在“開機時預設值”欄位中，使用者可設定此

DO通道的初始值為 ON或 OFF。 
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 PMC-5151提供 3種進階功能設定。透過下拉選單選項可開啟

如下 3種進階功能： 

 開啟脈衝(Pulse)輸出：選擇“脈衝(Pulse)輸出”選項表示此

DO 通道將可執行脈衝輸出(Pulse Output)，以產生週期

性的脈衝循環(periodic pulse cycle)。此時必須設定“高點

時間”值及“低點時間”值，其分別表示在此週期性的脈衝循

環中，此 DO通道將被設定為 ON且持續 ON狀態高點時

間後，再改變為 OFF狀態並持續此 OFF狀態低點時間，

依此週期循環，單位為 100ms。 

 自動歸復：選擇“自動歸復”選項表示此 DO 通道將可啟動

自動歸復功能，此時必須設定“自動回復為 OFF”的時間數

值。當 DO通道被設定為 ON並持續所設定秒數後，將會

自動回復成 OFF的狀態，單位為秒。 

 複製 DI訊號：選擇“複製 DI狀態”選項表示此 DO通道狀

態將會複製此 XW-Board上相同編號之 DI通道的狀態。

例如 DO通道 0啟用複製 DI訊號功能時，當 DI通道 0

狀態為 ON時 DO通道 0狀態也會被設定為 ON，DI通道

0狀態為 OFF時 DO通道 0狀態也會被設定為 OFF。 

 

完成所有通道參數設定後，請記得點選 “確定 ”按鈕以返回

XW-Board 設定頁面。 

 

7.2.3 XW-Board 的 AI通道參數設定 

XW-Board的AI通道參數設定介面如下圖所示(以XW310C為例)。 

 

圖7-21: XW-Board AI通道參數設定頁面  
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相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義 I/O 通道的名稱，此名稱將顯示於 I/O

資訊與邏輯設定頁面。 

 類型：選擇該模組的 AI通道訊號輸入類型。 

 線性轉換：在“線性轉換”欄位中，使用者可設定將 AI通道的數

值範圍依線性等比例調整至“最大值”及“最小值”間的數值。一

旦設定完成後，此 AI通道數值在 IF條件中將會依照調整後的

數值進行運算判斷，而 “I/O 資訊 ”頁面和透過 PMC-5151 

Modbus Table 所取得的此 AI通道數值也將為調整後的數據。

“最大值”及“最小值”預設值為 0，代表不使用線性轉換功能。 

 Deadband 區間：為預防因雜訊或環境因素影響 AI 通道的量

測值及系統運作，使用者可在 Deadband 區間輸入適當的數值

以降低雜訊對系統運作的影響。Deadband 使用說明如下： 

 

AI Deadband 可應用於三種情況，假設該 AI 通道的數值範圍

設定為 0mA至 20mA： 

(a) 當 IF Condition為 AI >或>=某數值時： 

假設 Deadband 數值設為 2，而 Rule中設定(IF AI>10mA，

THEN DO=ON，ELSE DO=OFF)情況下，當 AI大於 10mA

時，DO 隨即等於 ON，但隨後 AI 數值必需有小於

8mA(10mA 減去 Deadband 數值 2)以下的數值出現，DO

才會轉變為 OFF。如下圖所示。 

 

圖7-22: AI Deadband 示意圖(作用於大於條件) 

 

 

(b) 當 IF Condition為 AI <或<=某數值時： 

假設 Deadband 數值設為 2，而 Rule設定為(IF AI<10mA，

THEN DO=ON，ELSE DO=OFF)，當 AI小於 10mA時，

DO隨即等於 ON，但隨後 AI數值必需有大於 12mA(10mA
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加上 Deadband 數值 2)以上的數值出現，DO 才會轉變為

OFF。如下圖所示。 

 

圖7-23: AI Deadband 示意圖(作用於小於條件) 

 

(c) 當 IF Condition為 AI =某數值時： 

假設 Deadband 數值設為 1，而 Rule設定為(IF AI=9mA， 

THEN DO=ON，ELSE DO=OFF)，當 AI 數值介於

8mA(9mA 減去 Deadband 數值 1)及 10mA(9mA 加上

Deadband 數值 1)之間，則符合判斷式，DO隨即等於 ON，

相反地，AI 數值小於 8mA 或大於 10mA 時則 DO 等於

OFF。如下圖所示。 

 

圖7-24: AI Deadband 示意圖(作用於等於條件) 

 

另外，XW310C 支援兩種不同的 AI 類型：Differential 和

Single-ended。設定為 Differential 時具備 4 個 AI 通道，設定為

Single-ended 時則具備 8個 AI通道。除了由網頁端進行設定外，

還須搭配XW310C上的 Jumper調整方能正常運作。有關XW310C

上的 Jumper調整方法請參照附錄五。 

完成所有通道參數設定後，請記得點選 “確定 ”按鈕以返回

XW-Board 設定頁面。 
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7.2.4 XW-Board 的 AO通道參數設定 

XW-Board的 AO通道參數設定介面如下圖所示(以 XW304為例)。 

 
圖7-25: XW-Board AO 通道參數設定頁面  

 

相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義 I/O通道的名稱，此名稱將顯示於

I/O資訊與邏輯設定頁面。 

 類型：選擇該模組可提供的 AO 通道訊號輸出類型。 

 開機時預設值：在“開機時預設值”欄位中，使用者可設定

此 AO通道的初始輸出值。 

 

完成所有通道參數設定後，請記得點選 “確定 ”按鈕以返回

XW-Board 設定頁面。 
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7.3 I/O模組設定 

PMC-5151可連接泓格科技的 M-7000模組，及支援標準 Modbus RTU 

與 Modbus TCP 通訊協定的 I/O模組。在 I/O設定頁面中，使用者可新

增 PMC-5151所欲連接的Modbus RTU 與Modbus TCP I/O模組於清

單中，並設定所連接 I/O模組參數，設定頁面如下圖所示： 

 

圖7-26: I/O模組設定頁面  

 

請參考下述單元進行新增所欲連結的Modbus RTU I/O模組與Modbus 

TCP I/O模組及其模組設定，當完成 I/O模組設定後，請記得點選“儲存”

按鈕以儲存設定值。 

 

請注意 :  

1. PMC-5151提供 COM2(RS-485)及 COM3(RS-485)介面以連接

Modbus RTU I/O 模組。 

2. PMC-5151提供 LAN介面以連接Modbus TCP I/O模組，關於 LAN

的設定請參考 6.4 I/O介面設定單元的說明。 

3. PMC-5151最多可連接 8顆 Modbus I/O 模組(包括 M-7000模組、

Modbus RTU模組及 Modbus TCP 模組)。 

4. 單一 I/O介面(COM2、COM3或 LAN)僅可連接 16個設備(依照編

號設定)，因此若有 I/O介面同時連接電錶與 I/O設備，則兩者必須

共用同一組編號。例如若 COM 2已連接兩個 Modbus RTU電錶，

編號分別為 1和 2，則於設定 COM 2之 Modbus RTU I/O模組時，

僅可設定編號為 3~16。 
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7.3.1 掃描新增泓格科技 M-7000模組 

使用者可透過 PMC-5151 的掃描程序新增泓格科技 M-7000 模

組。步驟如下所示： 

i 透過點選 按鈕即可開始掃描 PMC-5151所連接的M-7000模

組。 

 

圖7-27: M-7000掃描功能按鈕  

 

ii 進入掃描頁面(圖 7-28)後，設定所欲掃描的 Modbus起始位址及

結束位址，點選“掃描”後 PMC-5151即會依照使用者所設定的序

列埠參數開始進入模組掃描程序，若是點選“取消”則會中止這次

掃描。 

 

圖7-28: M-7000模組掃描範圍設定  

 

iii 進入掃描程序(圖 7-29)後，左上方會出現動畫與目前掃描的位址

號碼來提示掃描進度，請耐心等待掃描完畢，若是點選“取消”則

會中斷此次掃描直接離開。 

 

圖7-29: M-7000模組掃描進行中 
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iv 掃描結束後即會出現 M-7000模組清單(圖 7-30)。若是此次掃描

出現同一位址但是設備型號不同時，則會出現提示畫面(圖

7-31)，請依照使用者實際連接的設備做選擇，完成後請記得點

選“儲存”按鈕以儲存設定值。 

 

圖7-30: M-7000模組掃描結果清單 

 

 

圖7-31: 設備選擇頁面 

 

 

7.3.2 手動新增 M-7000模組或 Modbus RTU模組 

透過手動程序新增 Modbus RTU模組步驟如下所示： 

 

i 設定編號：編號設定為此 Modbus 模組其通道數值儲存於

PMC-5151 Modbus Table 中的排列順序，可設定範圍為 1~16。 

ii 設定位址：位址設定為此 Modbus RTU模組的 Modbus位址號

碼，請依據使用者的實際需求及規劃設定，若是設定的位址錯誤

則無法連線該模組。 
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圖7-32: Modbus RTU模組編號與位址設定  

 

iii 選擇新增模組類型：針對泓格科技的 M-7000模組，使用者可透

過下拉式 M-7000模組選單進行選擇，其他非 M-7000模組請手

動輸入模組名稱。 

 

圖7-33: Modbus RTU模組類型設定  

 

iv 輪詢逾時時間設定：其為 PMC-5151 對 Modbus RTU模組發送

命令並等待回應結果的時間，單位為毫秒(ms)，數值設定範圍為 1 

~10000毫秒。 

v 逾時重試時間設定：其為 PMC-5151 對 Modbus RTU模組發送

命令但逾時無法得到回應時，PMC-5151 重新發送命令的間隔時

間，單位為秒(s)，數值的設定範圍為 3~65535 秒。 

vi 點選 將 Modbus RTU 模組新增於清單中(圖 7-34)，新增完畢

後，請記得點選“儲存”按鈕以儲存設定值。 

 

圖7-34: 新增 Modbus RTU模組按鈕  
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7.3.3 新增 Modbus TCP模組 

透過手動程序新增 Modbus TCP 模組步驟如下所示： 

i 設定編號：編號設定為此 Modbus TCP 模組其通道數值儲存於

PMC-5151 Modbus Table 中的排列順序，可設定範圍為 1~16。 

ii 設定網路：IP、連接埠與 NetID 設定請依照電錶實際規劃做設

定，若是設定的參數錯誤則會導致 PMC-5151無法連線該模組。 

 
圖7-35: 新增 Modbus TCP模組頁面 

 

iii 設定模組名稱：使用者可對 Modbus I/O 模組命名，此名稱將顯

示於模組資訊頁面。 

iv 點選 將 Modbus TCP模組新增於清單中(圖 7-36)，新增完畢

後，請記得點選“儲存”按鈕以儲存設定值。 

 

 
圖7-36: 新增 Modbus TCP模組按鈕 

 

7.3.4 I/O模組清單操作介面 

當透過掃瞄程序或手動程序完成Modbus RTU I/O模組或Modbus 

TCP I/O模組的新增後，Modbus RTU I/O 模組及 Modbus TCP I/O

模組將排列於如下的模組清單中。 
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圖7-37: 模組清單操作介面 

 

透過如下述功能的操作，可針對清單中的各模組進行參數設定或排

列順序調整，請先點選欲進行調整的模組，再點選下述功能按鈕即

可進行操作： 

 設定：點選“設定”按鈕將會進入該模組的參數設定頁面。

以下章節將說明各模組的參數設定頁面。 

 編號上移：提供使用者變更模組的編號及排列順序，點選

“編號上移”則會將模組編號減一。 

 編號下移：提供使用者變更模組的編號及排列順序，點選

“編號下移”則會將模組編號加一。 

 複製：新增一個與所選擇模組同類型的模組，並將所選擇

模組的參數設定複製至新模組。 

 移除：移除所選擇的模組。 

 

完成參數設定後，請記得點選“儲存”按鈕以儲存設定值。 

 

 

7.3.5 M-7000模組設定 

當使用者新增 M-7000模組後，可點選各 M-7000模組並按下清單

操作介面的“設定”按鈕進入模組參數設定頁面。模組參數設定說明

如下：(圖 7-38) 

 名稱：提供使用者定義模組的名稱，此名稱將顯示於 I/O

資訊與邏輯設定頁面。 

 備註：提供使用者記錄備註項目。 

 位址：提供更改此模組的 Modbus位址號碼，若是設定錯

誤則無法連線該模組。 

 更新速率：為 PMC-5151週期性讀取此 Modbus RTU模

組通道資訊的時間設定，數值設定範圍為 0 ~ 65535 秒。 
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 輪詢逾時時間：為 PMC-5151對 Modbus RTU模組發送

命令並等待回應結果的時間，單位為毫秒(ms)，數值設定

範圍為 1 ~10000毫秒。 

 逾時重試時間：為 PMC-5151對 Modbus RTU模組發送

命令但逾時無法得到回應時，PMC-5151重新發送命令的

間隔時間，單位為秒(s)，數值的設定範圍為 3~65535 秒。 

 

關於 M-7000 模組的 DI 通道、DO 通道、AI 通道及 AO 通道的設

定介面，請參考如下說明。 

 

 M-7000模組的 DI通道參數設定 

M-7000 模組的 DI 通道參數設定介面如下圖所示(以 M-7052

為例)。 

 
圖7-38: M-7000 DI通道參數設定頁面  

 

相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義 I/O通道的名稱，此名稱將顯示於

I/O資訊與邏輯設定頁面。 

 啟動時重置計數器：若使用者勾選 DI通道的“啟動時重置
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計數器”選項，代表當 PMC-5151 開機時或規則下載後，

此 M-7000模組的 DI 通道計數器數值將重置為預設值。 

 

完成 DI 通道參數設定後，可繼續設定其他通道參數，待完成

所有通道參數設定後，請記得點選“確定”按鈕以返回 Modbus 

RTU模組清單。 

請注意：M-7000各模組的 DI通道計數器(Counter)計數方式預

設為降緣(Falling)。 

 

 M-7000模組的 DO通道參數設定 

M-7000 模組的 DO 通道參數設定介面如下圖所示(以 M-7060

為例)。 

 

圖7-39: M-7000 DO 通道參數設定頁面  

 

相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義 I/O通道的名稱，此名稱將顯示於

I/O資訊與邏輯設定頁面。 

 PMC-5151針對M-7000模組的DO通道提供以下進階功

能選項。 

 停用：關閉進階功能。 

 自動歸復：選擇“自動歸復”選項表示此 DO 通道將可

啟動自動歸復功能。此時必須設定“自動回復為 OFF”

的時間數值，當 DO通道被設定為 ON並持續所設定
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秒數後，將會自動回復成 OFF的狀態，單位為秒。 

 複製 DI 訊號：選擇“複製 DI 狀態”選項表示此 DO 通

道狀態將會複製此 M-7000 模組上相同編號之 DI 通

道的狀態。例如當 DO 通道 0 啟用複製 DI 訊號功能

時，當 DI 通道 0 狀態為 ON 時 DO 通道 0 狀態也會

被設定為 ON，DI 通道 0 狀態為 OFF 時 DO 通道 0

狀態也會被設定為 OFF。 

 

完成所有通道參數設定後，請記得點選 “確定”按鈕以返回

Modbus RTU模組清單。 

請注意： 

1. M-7000 各模組的 DO 通道開機預設值，請透過 DCON 

Utility進行設定。 

2. M-7000各模組的 DO通道不提供脈衝輸出功能。 

 

 M-7000模組的 AI通道參數設定 

M-7000模組的AI通道參數設定介面如下圖所示(以M-7018為

例)。 

 
圖7-40: M-7000 AI通道參數設定頁面  

http://ftp.icpdas.com/pub/cd/8000cd/napdos/driver/dcon_utility/
http://ftp.icpdas.com/pub/cd/8000cd/napdos/driver/dcon_utility/


ICP DAS PMC-5151 User Manual 
 

 

 90 

相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義 I/O通道的名稱，此名稱將顯示於

I/O資訊與邏輯設定頁面。 

 類型：選擇該模組的 AI 通道訊號輸入類型。 

 Deadband 區間：請參考“7.1.3 XW-Board的 AI通道參數

設定”單元中 Deadband 區間欄位的說明。 

 線性轉換：請參考“7.1.3 XW-Board的 AI通道參數設定”

單元中線性轉換欄位的說明。 

完成所有通道參數設定後，請記得點選 “確定”按鈕以返回

Modbus RTU模組清單。 

 

 M-7000模組的 AO通道參數設定 

M-7000 模組的 AO 通道參數設定介面如下圖所示(以 M-7024

為例)。 

 

圖7-41: M-7000 AO 通道參數設定頁面  

 

相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義 I/O通道的名稱，此名稱將顯示於

I/O資訊與邏輯設定頁面。 

 類型：選擇該模組可提供的 AO 訊號輸出類型。 

 完成所有通道參數設定後，請記得點選“確定”按鈕以返回

Modbus RTU模組清單。 

請注意：M-7000 各模組的 AO 通道開機預設值(Power On 

Value)，請透過 DCON Utility進行設定。 

http://ftp.icpdas.com/pub/cd/8000cd/napdos/driver/dcon_utility/
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7.3.6 Modbus RTU模組設定 

PMC-5151可連接符合 Modbus RTU Slave標準的模組，以提供

I/O介面功能。PMC-5151提供使用者透過 Modbus RTU協定，對

Modbus RTU Slave 模組上的 4 種 Modbus 資料(Coil Output、

Discrete Input、Input Register及 Holding Register)進行讀取或寫

回動作，並可利用 PMC-5151的 IF-THEN-ELSE邏輯引擎對其進

行控制。另外，使用者也可透過圖控軟體，監控這些已經取回

PMC-5151 上的資料。Modbus RTU Slave 的模組的設定頁面如下

圖所示： 

 

圖7-42: Modbus RTU模組設定頁面  

 

相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義模組的名稱，此名稱將顯示於 I/O資訊

與邏輯設定頁面。 

 備註：提供使用者記錄備註項目。 

 位址：提供更改此模組的 Modbus位址號碼，若是設定錯誤則

無法連線該模組。 

 更新速率：為 PMC-5151週期性讀取此 Modbus RTU模組通

道資訊的時間設定，數值設定範圍為 0 ~ 65535秒。 

 輪詢逾時時間：為 PMC-5151對 Modbus RTU模組發送命令

並等待回應結果的時間，單位為毫秒(ms)，數值設定範圍為 1 

~10000毫秒。 
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 逾時重試時間：為 PMC-5151對 Modbus RTU模組發送命令

但逾時無法得到回應時，PMC-5151 重新發送命令的間隔時

間，單位為秒(s)，數值的設定範圍為 3~65535 秒。 

  

完成 Modbus RTU模組設定後，請記得點選“確定”按鈕以儲存設定

值。 

 

關於各 Modbus RTU模組的 Coil Output、Discrete Input、Input 

Register及 Holding Register資料設定，請參考以下說明。 

請注意：使用者設定的區塊數量，將影響 PMC-5151對此 Modbus 

RTU 模組的資料更新速度。請盡量減少設定的區塊數量，將連續

的區塊合併設定，以加快 PMC-5151的資料更新速度。 

 

 Modbus RTU模組的 Coil Output參數設定 

Modbus RTU模組的 Coil Output參數設定介面如下。 

 

圖7-43: Coil Output參數設定 

相關參數說明如下： 

 資料類型：針對 Modbus RTU Slave 模組的資料模式，

PMC-5151提供 4種資料模式與使用者選擇，在此請選擇

“Coil Output(0x)”。 

資料模式 
Modbus RTU Slave模組的 

Modbus Address配置 

Coil Output  0xxxx 

Discrete Input  1xxxx 

Input Register  3xxxx 

Holding Register  4xxxx 

 起始位址：使用者可設定在 Modbus RTU 模組的 Coil 

Output 區域(0x)中，所欲取回 PMC-5151 的資料起始位

址。 
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 資料數量：在設定“起始位址”後，使用者可設定資料數

量，表示由起始位址算起，所欲取回 PMC-5151 的連續

Coil Output數量。 

 當使用者設定完一組“起始位址”與“資料數量”並點選“加

入”按鈕後，在下方的 Modbus位址對應表的 Coil Output

區域中即加入一個新的區塊。所有加入的區塊將依照 Coil 

Output 的起始位址大小排列，並依序存放到 PMC-5151

的Coil Output位址上(左邊第一行的位址代表每個設定的

Coil Output資料在 PMC-5151上的存放位址)。下圖 7-44

為 Coil Output的設定範例，其代表在 Modbus RTU模組

Coil Output的 Modbus Address區域，以00050(00000 + 

50)為起始位址，設定連續 4 個 Coil Output 的記憶體區

間。而這四筆 Coil Output資料依序存放在 PMC-5151的

00900、00901、00902、00903位址中。 

 

圖7-44: Modbus RTU模組 Coil Output資料設定頁面範例 

 

 若需對此資料擷取位址及數量設定進行修改時，可直接透

過滑鼠點選該位址區塊即可進行變更設定與移除功能。 

 
 

 

 若需對每筆擷取資料設定名稱，可按下右上方的“名稱設

定”標籤後再點選該位址區塊，即可針對各筆資料設定名

稱。所設定的名稱會顯示於 I/O資訊與邏輯設定頁面中。 



ICP DAS PMC-5151 User Manual 
 

 

 94 

 
 

 當完成 Modbus RTU模組的 Coil Output資料設定後，請

記得點選“確定”按鈕以儲存設定值。 

 

 Modbus RTU模組的 Discrete Input 參數設定 

Modbus RTU模組的 Discrete Input 參數設定介面如下。 

 
圖7-45: Discrete Input 參數設定 

 

相關參數說明如下： 

 資料模式：針對 Modbus RTU Slave 模組的資料模式，

PMC-5151 提供 4 種資料模式與使用者選擇，請參考

“Modbus RTU模組的 Coil Output參數設定”中資料模式

的說明。在此請選擇“Discrete Input (1x)”。 

 起始位址：使用者可設定在Modbus RTU模組的Discrete 

Input區域(1x)中，所欲取回 PMC-5151的資料起始位址。 

 資料數量：在設定“起始位址”後，使用者可設定資料數

量，表示由起始位址算起，所欲取回 PMC-5151 的連續

Discrete Input數量。 

 當使用者設定完一組“起始位址”與“資料數量”並點選“加

入”按鈕後，在下方的 Modbus 位址對應表的 Discrete 

Input 區域中即加入一個新的區塊。所有加入的區塊將依

照 Discrete Input 的起始位址大小排列，並依序存放到

PMC-5151的Discrete Input位址上(左邊第一行的位址代
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表每個設定的Discrete Input資料在PMC-5151上的存放

位址)。下圖 7-46為 Discrete Input的設定範例，其代表

在Modbus RTU模組Discrete Input的 Modbus Address

區域，以 10020(10000 + 20)為起始位址，設定連續 6個

Discrete Input 的記憶體區間。而這六筆 Discrete Input

資料依序存放在 PMC-5151的 10900、10901、10902、

10903、10904、10905 位址中。 

 

圖7-46: Modbus RTU模組 Discrete Input資料設定頁面範例 

 

 若需對此資料擷取位址及數量設定進行修改時，可透過滑

鼠點選該位址區塊即可進行變更設定與移除功能。 

 

 若需對每筆擷取資料設定別名，可按下右上方的“名稱設

定”標籤後再點選該位址區塊，即可針對各筆資料設定名

稱。所設定的別名會顯示於 I/O資訊與邏輯設定頁面中。 
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 當完成 Modbus RTU模組的 Discrete Input資料設定後，

請記得點選“確定”按鈕以儲存設定值。 

 

 Modbus RTU模組的 Input Register參數設定 

Modbus RTU模組的 Input Register參數設定介面如下。 

 

圖7-47: Input Register參數設定 

相關參數說明如下： 

 資料模式：針對 Modbus RTU Slave 模組的資料模式，

PMC-5151 提供 4 種資料模式與使用者選擇，請參考

“Modbus RTU模組的 Coil Output參數設定”中資料模式

的說明，在此請選擇“Input Register (3x)”。 

 起始位址：使用者可設定在 Modbus RTU 模組的 Input 

Register區域(3x)中，所欲取回 PMC-5151的資料起始位

址。 

 資料數量：在設定“起始位址”後，使用者可設定資料數

量，表示由起始位址算起，所欲取回 PMC-5151 的連續

Input Register數量。 
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 資料類型：關於 Modbus RTU模組 Input Register的資料

型態設定，系統提供 6 種選擇，分別是“16 位元 Signed 

Integer”、“16位元 Unsigned Integer”、“16位元 HEX”、

“32位元 Signed Long”、“32位元 Unsigned Long”及“32

位元 Floating Point”。若使用者選擇“16位元 HEX”時，尚

需設定 HEX 數值轉換為實數數值的線性轉換對應參數，

PMC-5151 會自動將取回的 HEX 數值並轉換為浮點數數

值，使用者便可在 IF-THEN-ELSE 規則中直接使用實際

數值進行規則編輯。 

 

當選擇“32位元 Signed Long”、“32位元 Unsigned Long”

及“32 位元 Floating Point”時，後方會出現“Inverse(Big 

Endian)”選項，勾選後可正確接收以 Big Endian 方式排列

的資料。 

 

 

 當使用者設定完一組“起始位址”、“資料數量”與“資料類型”

並點選“新增”按鈕後，在下方的 Modbus 位址對應表的

Input Register區域中即加入一個新的區塊。所有加入的

區塊將依照 Input Register的起始位址大小排列，並依序

存放到 PMC-5151 的 Input Register 位址上(左邊第一行

的位址代表每個設定的 Input Register資料在 PMC-5151

上的存放位址)。下圖 7-48為 Input Register的設定範例，

其代表在 Modbus RTU 模組 Input Register 的 Modbus 

Address區域，以 30010(30000 + 10)為起始位址，設定

連續 3 個 Input Register 的記憶體區間，資料類型為“32

位元 Floating Point”。而這三筆 Input Register資料依序

存放在 PMC-5151的 30900、30902、30904位址中。 
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圖7-48: Modbus RTU模組 Input Register資料設定頁面範例 

 

 若需對此資料擷取位址及數量設定進行修改時，可透過滑

鼠點選該位址區塊進行變更，而同時系統也會出現格式、

線性轉換倍率、偏移量與 Deadband 區間等設定的調整介

面。其中線性轉換倍率與偏移量的設定提供使用者將此區

塊所取得的 Input Register數值透過線性轉換進行調整。

轉換公式為： 

記錄數值 ＝ 線性轉換倍率 x 取得數值 + 偏移量 

 

經過線性轉換的數值在 PMC-5151 中都將以浮點數格式

儲存，不論其在設備上的格式為何。系統預設的線性轉換

倍率值為 1，預設的偏移量為 0，代表不使用線性轉換。 

關於 Deadband 區間，請參考“7.1.3 XW-Board 的 AI 通

道參數設定”單元說明。若需移除此資料擷取位址，請透

過滑鼠點選該位址區塊並點選“移除”按鈕即可。 

 

 

 若需對每筆擷取資料設定別名，可按下右上方的“名稱設

定”標籤後再點選該位址區塊，即可針對各筆資料設定名

稱。所設定的名稱會顯示於 I/O資訊與邏輯設定頁面中。 
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 當完成 Modbus RTU模組的 Input Register資料設定後，

請記得點選“確定”按鈕以儲存設定值。 

 

 Modbus RTU模組的 Holding Register參數設定 

Modbus RTU 模組的 Holding Register 參數設定介面如下。       

 

圖7-49: Holding Register 參數設定 

 

相關參數說明如下： 

 資料模式：針對 Modbus RTU Slave 模組的資料模式，

PMC-5151 提供 4 種資料模式與使用者選擇，請參考

“Modbus RTU模組的 Coil Output參數設定”中資料模式

的說明，在此請選擇“Holding Register (4x)”。 

 起始位址：使用者可設定在 Modbus RTU模組的 Holding 

Register區域(4x)中，所欲取回 PMC-5151的資料起始位

址。 

 資料數量：在設定“起始位址”後，使用者可設定資料數

量，表示由起始位址算起，所欲取回 PMC-5151 的連續

Holding Register數量。 

 資料類型：關於 Modbus RTU模組 Holding Register的
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資料型態設定，系統提供6種選擇，分別是“16位元Signed 

Integer”、“16位元 Unsigned Integer”、“16位元 HEX”、

“32位元 Signed Long”、“32位元 Unsigned Long”及“32

位元 Floating Point”，若使用者選擇“16位元 HEX”時，尚

需設定 HEX 數值轉換為實數數值的線性轉換對應參數，

PMC-5151 會自動將取回的 HEX 數值轉換為浮點數數

值，使用者便可在 IF-THEN-ELSE 規則中直接使用實際

數值進行規則編輯。 

 

當選擇“32位元 Signed Long”、“32位元 Unsigned Long”

及“32位元 Floating Point”時，後方會出現“Inverse(Big 

Endian)”選項，勾選後可正確接收以 Big Endian 方式排

列的資料。 

 

 

 當使用者設定完一組“起始位址”、“資料數量”與“資料類型”

並點選“加入”按鈕後，在下方的 Modbus 位址對應表的

Holding Register區域中即加入一個新的區塊。所有加入

的區塊將依照 Holding Register的起始位址大小排列，並

依序存放到 PMC-5151 的 Holding Register位址上(左邊

第一行的位址代表每個設定的 Holding Register 資料在

PMC-5151上的存放位址)。下圖7-50為Holding Register

的設定範例，其代表在 Modbus RTU 模組 Holding 

Register的 Modbus Address區域，以 40060(40000 + 

60)為起始位址，設定連續 2個 Holding Register的記憶

體區間，資料類型為“32 位元 Floating Point”。而這兩筆

Holding Register資料依序存放在 PMC-5151 的 40900、

40902 位址中。 
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圖7-50: Modbus RTU模組 Holding Register資料設定頁面範例 

 若需對此資料擷取位址及數量設定進行修改時，可透過滑

鼠點選該位址區塊進行變更，而同時系統也會出現格式、

線性轉換倍率、偏移量與 Deadband 區間等設定的調整介

面。細部說明請參照 Input Register參數設定。 

 

 

 若需對每筆擷取資料設定名稱，可按下右上方的“名稱設

定”標籤後再點選該位址區塊，即可針對各筆資料設定名

稱。所設定的名稱會顯示於 I/O資訊與邏輯設定頁面中。 

 

 

 當完成 Modbus RTU模組的 Holding Register資料設定

後，請記得點選“確定”按鈕以儲存設定值。 

7.3.7 Modbus TCP 模組設定 

PMC-5151 可連接符合 Modbus TCP Slave 標準的模組，以提供

I/O介面功能。PMC-5151提供使用者透過 Modbus TCP 協定，對

Modbus TCP Slave 模組上的 4 種 Modbus 資料(Coil Output、

Discrete Input、Input Register及 Holding Register)進行讀取或寫
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回動作，並可利用 PMC-5151的 IF-THEN-ELSE邏輯引擎對其進

行控制。另外，使用者也可透過圖控軟體，監控這些已經取回

PMC-5151上的資料。Modbus TCP Slave 的模組的設定頁面如下

圖所示： 

 

圖7-51: Modbus TCP 模組設定頁面(1) 

 

相關參數說明如下： 

 名稱：提供使用者定義模組的名稱，此名稱將顯示於模組資訊

頁面。 

 備註：提供使用者記錄備註項目。 

 IP：提供更改此 Modbus TCP模組的 IP位址，請確認變更後

的 IP 設定是否與模組上的設定相符合，若是設定錯誤則無法

連線該模組。 

 連接埠：提供使用者變更此 Modbus TCP模組的通訊連接埠，

請確認變更後的通訊連接埠設定是否與模組上的設定相符

合，若是設定錯誤則無法連線該模組。 

 NetID：提供使用者變更此 Modbus TCP模組的通訊 NetID，

請確認變更後的 NetID設定是否與模組上的設定相符合，若是

設定錯誤則無法連線該模組。 

 更新速率：為 PMC-5151週期性讀取此 Modbus TCP模組電

力資訊的時間設定，數值設定範圍為 0 ~ 65535秒。 

 輪詢逾時時間：為 PMC-5151對 Modbus TCP模組發送命令

並等待回應結果的時間，單位為毫秒(ms)，數值設定範圍為 1 

~10000毫秒。 

 逾時重試時間：為 PMC-5151對 Modbus TCP模發送命令但

逾時無法得到回應時，PMC-5151重新發送命令的間隔時間，

單位為秒(s)，數值的設定範圍為 3~65535 秒。 
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圖7-52: Modbus TCP 模組設定頁面(2) 

 

關於Modbus TCP模組Coil Output、Discrete Input、Input Register

及 Holding Register的資料設定，請參考“7.3.6 Modbus RTU模組

設定”單元的說明。完成參數設定後，請記得點選“確定”按鈕以儲存

設定值。 
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8 記錄器設定 

PMC-5151 的記錄器功能主要提供使用者記錄 PMC-5151 所連接的電錶電

力資訊及 I/O模組通道資訊。此功能主要包含電力資料記錄器及自訂資料記錄器

兩項，電力資料記錄器可提供完整的電力資料記錄功能，而自訂資料記錄器可在

定時或滿足特定條件下進行資料記錄，兩種資料記錄器所儲存的資料檔案皆為

CSV 格式，可快速匯整至後端管理平台的資料庫系統；另外 PMC-5151 亦提供

使用者設定資料記錄檔案在 PMC-5151 端的保留時間及自動定時回傳檔案至後

端 FTP伺服器平台。記錄器設定頁面如下圖所示： 

 

圖8-1: 記錄器設定頁面 

 

記錄器設定包含三項子項目設定： 

 資料記錄器設定 

 事件記錄器設定 

 FTP上傳設定 

詳細功能說明請參考以下章節。 
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8.1 資料記錄器設定 

在資料記錄器設定頁面中，使用者可根據需求啟用 PMC-5151的電力

資料記錄器或自訂資料記錄器，電力資料記錄器可記錄 PMC-5151所

連接電錶的完整電力資料；自訂資料記錄器則可記錄使用者自訂的各項

資料，如：電錶電力資料、I/O模組通道資料、內部暫存器數值等資料。

設定頁面如下圖所示： 

 

 
圖8-2: 資料記錄器設定頁面  
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設定步驟如下： 

i 若欲啟用“電力資料記錄器”功能，請在“電力資料記錄器設定”欄位勾

選 “啟用”。 

ii 在“記錄模式”下拉選單中選擇記錄模式為“平均值”或“瞬間值”。若選

擇“平均值”，系統將依據”記錄間距”所設定的時間，記錄在此時間

內系統所讀取電錶數值的平均值；若選擇”瞬間值”，則系統將會在”

記錄間距”時間到達時記錄所讀取電錶的瞬間數值。 

iii 在“標頭”欄位中，若欲在電力資料記錄檔加上各個資料欄位的名稱

說明，請勾選“附加”，系統即會在電力資料記錄檔開頭加上標頭以

標示每筆資料欄位的名稱說明。 

iv 若欲啟用“自訂資料記錄器”功能，請在“自訂資料記錄器”欄位勾選

“啟用”。 

v 在自訂資料記錄器設定的“資料格式”欄位中設定資料記錄格式，使

用者可自行編輯資料記錄格式和內容。自訂資料記錄器提供使用者

以特殊的編碼字串，將即時的電力數據或 I/O通道數據加入“資料格

式”內文中。使用者可點選“編輯”頁籤或是直接點擊“資料格式”內文

區域，此時會出現“即時變數編輯器”，如下圖所示： 
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由下拉選單中選擇“來源”、“模組”、“通道”後點選“插入”，即可新增

電力或 I/O 通道的編碼字串於“資料格式”內文中，系統將根據使用

者所設定的資料格式進行資料記錄並儲存實際數值於資料記錄檔

案中。使用者在編輯過程中可隨時點選“預覽”頁籤，此時編碼字串

會變更為方便閱讀的模組通道資訊。如上圖的編碼範例中，變數

$C3M8ri4352 代表由 COM3 連接的編號 8 模組 PM-2133 相位 A

的電壓值，進入預覽介面時則會如下圖所示： 

 

 

vi 在“記錄檔參數設定”的“記錄間距”欄位中，由下拉選單選取每筆記

錄寫入的時間間距，寫入間距可為 1分鐘、5分鐘、15分鐘、1小

時、3 小時、6 小時、12 小時與 24 小時，預設為 5 分鐘。當每次

記錄間距時間滿足即記錄一次“電力資料記錄”及“自訂資料記錄”，

且持續進行。 

vii 在“檔案名稱格式”欄位中，由下拉選單選取記錄檔的檔案名稱格

式，YYYY為西元年，MM為月，DD為日，檔案格式為 CSV。 

viii 在“結尾字元格式” 欄位中，由下拉選單選取適當的記錄資料結尾字

元格式：CRLF（適用於 Windows）、LF（適用於 Unix/Linux）或

CR（適用於 Mac）。 

ix 在“記錄檔保留時間”欄位中，由下拉選單中選擇記錄檔的保留時

間，保留時間可為 1個月、2個月、3個月或 6個月，預設保留時

間為 3個月。 

x 完成資料記錄器設定後，點選“儲存”按鈕即完成儲存。 

請注意：在”記錄檔參數設定”中的設定選項同時支援電力資料記錄與自

訂資料記錄。 
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8.2 事件記錄器設定 

事件記錄器可記錄 PMC-5151發生的系統事件，設定頁面如下圖： 

 
圖8-3: 事件記錄器設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 在“記錄檔保留時間”欄位中，由下拉選單中選擇事件記錄檔的保留

時間，保留時間為 1個月、6個月或 12個月，預設為 12個月。 

ii 完成事件記錄器設定後，點選“儲存”按鈕即完成儲存。 

 

 

8.3 FTP上傳設定 

電力資料記錄檔案及自定資料記錄檔案皆可透過 FTP協定上傳予遠端

管理中心的 FTP伺服器，在 FTP上傳設定頁面中可設定的 FTP傳送

的相關參數。設定頁面如下圖所示： 

 

圖8-4: FTP上傳設定頁面 

設定步驟如下： 

i 在“功能狀態”欄位勾選“啟用”以啟用 FTP檔案上傳功能。 

ii 在“遠端 FTP 伺服器”輸入遠端 FTP 伺服器網址、連接埠、帳號、

密碼及路徑等資訊。 
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iii 使用者可利用”遠端 FTP 伺服器設定測試”來測試 FTP 相關設定是

否正確。點選”傳送”後，系統會於遠端 FTP伺服器上建立一目錄，

並於此目錄下建立一測試檔案。 

iv 在“資料記錄檔上傳功能”欄位，勾選所要上傳的資料檔類型，類型

可為電力資料記錄檔案及自訂資料記錄檔案。由“頻率”下拉選單中

選取資料記錄檔案上傳頻率，上傳頻率可設定為 5分鐘、15分鐘、

1 小時、3 小時、6 小時、12 小時與 24 小時，預設上傳頻率為 1

小時。 

v 在“事件記錄檔上傳功能”欄位，勾選是否啟用事件記錄檔案上傳功

能。由“頻率”下拉選單中選取事件記錄檔上傳頻率，上傳頻率可設

定為“一天一次”、“一週一次”或“一個月一次”。 

vi 完成 FTP上傳設定後，點選“儲存”按鈕即完成儲存。 

 

請注意：PMC-5151的所有資料記錄檔案皆是儲存在 microSD卡中，

在系統初始設定前，請確認所使用的 microSD卡格式為 FAT32 

(PMC-5151出廠隨附的 microSD卡已格式化為 FAT32格式)。 
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8.4 資料記錄檔案目錄結構 

PMC-5151的資料記錄檔案皆儲存於 microSD卡中，以下將說明資料

記錄檔案在 microSD中的儲存路徑： 

 電力資料記錄器所記錄下的電力資料檔案儲存於 Log 資料夾中，不

同的電錶將根據其 ID自動建立資料夾，其資料檔案記錄的目錄結構

範例如下： 

 Modbus RTU電錶 

電錶簡易資訊檔 

Log \ 01A3851F140000D3_2[2133]7 \_info.txt 

 

歷史資料 

Log \ 01A3851F140000D3_2[2133]7 \ 2013-05-23.csv 

  

日報表 

Log \ 01A3851F140000D3_2[2133]7 \ 2013-05-23Rpt.csv 

 

月報表 

Log \ 01A3851F140000D3_2[2133]7 \ 2013-05Rpt.csv 

 

01A3851F140000D3_2[2133]7為該電錶的 ID；

01A3851F140000D3為 PMC-5151序號；2代表該電錶連接至

COM2，若為 3則代表連接至 COM3；[2133]為電錶的類型；7

為連接電錶的 Modbus ID；2013-05-23代表記錄的日期；至於

電錶簡易資訊檔(_info.txt)則是記錄電錶所設定的別名和其所連

接 PMC-5151的資訊檔案，方便使用者在沒有安裝 PMC Data 

Server的情況下，可以容易的整理所需資訊。 

 

 Modbus TCP 電錶 

電錶簡易資訊檔 

Log \ 192.168.100.20_502_00D3 [3112]1 \_info.txt 

 

歷史資料 

Log \ 192.168.100.20_502_00D3 [3112]1 \ 2013-05-23.csv 

 

日報表 

Log \ 192.168.100.20_502_00D3 [3112]1 \ 2013-05-23Rpt.csv 
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月報表 

Log \ 192.168.100.20_502_00D3 [3112]1 \ 2013-05Rpt.csv 

 

192.168.100.20_502_00D3[3112]1為該電錶的 ID；

192.168.100.20為該電錶的連線 IP；502為電錶的連接埠；00D3

為 PMC-5151序號的最後 4 碼；[3112]為電錶的類型；1為電

錶的 NetID；2013-05-23代表記錄的日期；至於電錶簡易資訊

檔(_info.txt)則是記錄電錶所設定的別名和其所連接 PMC-5151

的資訊檔案，方便使用者在沒有安裝 PMC Data Server的情況

下，可以容易的整理所需資訊。 

 

 自訂資料記錄器記錄的檔案同樣儲存於 Log 資料夾中，其資料記錄

的目錄結構範例如下： 

 

Log \ Custom_01A3851F140000D3 \ 2013-05-23.csv  

 

Custom 代表此目錄為自定資料記錄檔存放目錄， 

01A3851F140000D3為 PMC-5151序號，而 2013-05-23檔案名稱

代表記錄的日期。 

 

 事件記錄的檔案儲存於 EventLog資料夾中，事件資料記錄的目錄結

構範例如下： 

 

EventLog \ Event-2013-05-23.log 

 

20130523代表此事件檔案是從 2013年 5月 23日開始第一筆記錄。 
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8.5 電力資料檔案儲存格式 

電錶電力資料所儲存的檔案格式為 CSV檔，每行代表一筆記錄，每個

欄位由逗號分開，由左至右儲存欄位為： 

 

日期, 時間, 電錶 ID,電壓(V), 電流(I), 實功率(kW), 無效功率(kvar), 

視在功率(kVA), 功率因數(PF), 電錶累計實功率(kWh), 電錶累計無效

功率(kvarh), 電錶累計視在功率(kVAh), 本日累計用電度數(kWh), 實

際需量(15/30/60 分鐘), 電壓(V), 電流(I), 實功率(kW), 無效功率

(kvar), 視在功率(kVA), 功率因數(PF), 電錶累計實功率(kWh), 電錶

累計無效功率(kvarh), 電錶累計視在功率(kVAh), 本日累計用電度數

(kWh), 實際需量(15/30/60分鐘), 電壓(V), 電流(I), 實功率(kW), 無

效功率(kvar), 視在功率(kVA), 功率因數(PF), 電錶累計實功率(kWh), 

電錶累計無效功率(kvarh), 電錶累計視在功率(kVAh), 本日累計用電

度數(kWh), 實際需量(15/30/60分鐘), 電壓(V), 電流(I), 實功率(kW), 

無效功率(kvar), 視在功率(kVA), 功率因數(PF), 電錶累計實功率

(kWh), 電錶累計無效功率(kvarh), 電錶累計視在功率(kVAh), 本日累

計用電度數(kWh), 實際需量(15/30/60 分鐘), [客制化欄位] 

 

因單相電錶及三相電錶量測屬性不同，四組電力資訊分別代表不同相

(三相電錶)或不同迴路(單相電錶)的電力資訊，因 PM-3112(-MTCP)僅

提供二個迴路的量測，因此 PM-3112(-MTCP)的電力資訊僅記錄於前 2

組。 
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8.6 電力報表檔儲存格式 
    

電力報表資料所儲存的檔案格式為 CSV檔，每行代表一筆記錄，每個

欄位由逗號分開，由左至右儲存欄位為： 

 

三相電錶 日報欄位 

時間索引, 日期, 電錶 ID, 最高需量發生時間, 最高需量, 本小時累計

用電量度數, 平均功率因數, A相平均電流, B相平均電流, C相平均電

流, A相平均電壓,B相平均電壓, C相平均電壓, 總視在功率, 總無效功

率, [客制化欄位] 

 

三相電錶 月報欄位 

日期索引, 日期, 電錶 ID, 最高需量發生時間, 最高需量, 本日累計用

電量度數, 平均功率因數, A相平均電流, B相平均電流, C相平均電流, 

A相平均電壓, B相平均電壓, C相平均電壓, 總視在功率, 總無效功率, 

[客制化欄位] 

 

單相二迴路 日報欄位 

時間索引, 日期, 電錶ID,最高需量發生時間, 最高需量, 每小時累計用

電量度數,平均功率因數, 平均電流, 平均電壓, 平均視在功率, 平均無

效功率,最高需量發生時間, 最高需量, 每小時累計用電量度數,平均功

率因數, 平均電流, 平均電壓, 平均視在功率, 平均無效功率, [客制化

欄位] 

 

單相二迴路 月報欄位 

日期索引, 日期, 電錶ID,最高需量發生時間, 最高需量, 每日累計用電

量度數,平均功率因數, 平均電流, 平均電壓, 平均視在功率, 平均無效

功率,最高需量發生時間, 最高需量, 每日累計用電量度數,平均功率因

數, 平均電流, 平均電壓, 平均視在功率, 平均無效功率, [客制化欄位] 

 

單相四迴路 日報欄位 

時間索引, 日期, 電錶 ID,最高需量發生時間, 最高需量, 本小時累計用

電量度數,平均功率因數, 平均電流, 平均電壓, 平均視在功率, 平均無

效功率, 最高需量發生時間, 最高需量, 本小時累計用電量度數, 平均

功率因數, 平均電流, 平均電壓, 平均視在功率, 平均無效功率, 最高

需量發生時間, 最高需量, 本小時累計用電量度數, 平均功率因數, 平

均電流, 平均電壓, 平均視在功率, 平均無效功率, 最高需量發生時間, 

最高需量, 本小時累計用電量度數, 平均功率因數, 平均電流, 平均電

壓, 平均視在功率, 平均無效功率, [客制化欄位] 
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單相四迴路 月報欄位 

日期索引, 日期, 電錶ID,最高需量發生時間, 最高需量, 本日累計用電

量度數,平均功率因數, 平均電流, 平均電壓, 平均視在功率, 平均無效

功率,最高需量發生時間, 最高需量, 本日累計用電量度數,平均功率因

數, 平均電流, 平均電壓, 平均視在功率, 平均無效功率,最高需量發生

時間, 最高需量, 本日累計用電量度數,平均功率因數, 平均電流, 平均

電壓, 平均視在功率, 平均無效功率,最高需量發生時間, 最高需量, 本

日累計用電量度數,平均功率因數, 平均電流, 平均電壓, 平均視在功

率, 平均無效功率, [客制化欄位] 
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8.7 自訂資料檔案儲存格式 

自訂資料檔案所儲存的檔案格式為 CSV檔，每行代表一筆記錄，透過

自訂資料記錄器設定資料記錄格式後，自訂資料記錄器將依序記錄使用

者所自訂的資料格式內容。除此之外，系統亦會自動於每一筆資料記錄

加上日期、時間及資料記錄型態等資訊，記錄型態可分為週期性記錄

(Period Recording)或是由動作(事件)所執行的單次記錄(Event Trigger 

Recording)，完整自訂資料記錄器的資料記錄檔案格式如下： 

 

2013/06/01,12:35:00,XXXX,…,…,…,Period 

 

 

 

 

 

 

 

此筆記錄加入的

日期和時間。 

使用者所設定的自訂

資料記錄編碼字串的

對應數值。 

標示此筆資料為週期性

記錄(Period)或事件記錄

(Event)。 
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9 進階功能設定 

此項設定可設定 PMC-5151 所提供的進階功能。點選進階設定按鈕後，左

側頁面中將出現以下按鈕： 

 

 電子郵件設定 

 SMS簡訊設定 

 SNMP Trap設定 

 計時器設定 

 排程設定 

 內部暫存器設定 

 Flash HMI設定 

 

使用者完成此部份進階功能設定之後，所設定資料將出現於稍後的

IF-THEN-ELSE 設定頁面中，並可用於 IF-THEN-ELSE 規則設定。請注意：完

成 IF-THEN-ELSE 規則設定後，若再次修改已經被使用的進階功能設定，則已

設定完成的規則將可能發生錯誤。因此，請盡量先完成此部份的進階功能設定

後，再進行 IF-THEN-ELSE規則設定。以下將逐一介紹各進階功能設定內容。 

 

9.1 電子郵件設定 

PMC-5151提供電子郵件設定，可於事件發生時，傳送預先設定的電子

郵件至特定收件者。電子郵件的設定頁面如下： 

 

圖9-1: 電子郵件設定頁面 

設定步驟如下： 

i 點選“新增電子郵件”增加新的電子郵件。 
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ii 點選“新增電子郵件”將出現此電子郵件的設定頁面，輸入“名稱”，

並可於“備註”欄內輸入關於此電子郵件的文字說明。如下圖所示： 

 
圖9-2: 電子郵件設定頁面(名稱與備註) 

 

iii 在SMTP伺服器位址欄位輸入 SMTP伺服器位址的 IP或網域名稱

(Domain Name)；或由下拉選單中選取所使用的 SMTP 伺服器位

址。PMC-5151 支援四個較為常見的免費信箱，並內建其 SMTP

伺服器位址，分別為： 

 Google Gmail 

 Yahoo Mail 

 Microsoft Outlook / Hotmail 

 AOL Mail 

當選擇這四個伺服器位址時，PMC-5151將自動選定“連接埠”和“安

全性”欄位，使用者不需費心查詢該如何設定。“SMTP伺服器設定”

介面如下圖所示： 

 

圖9-3: 電子郵件設定頁面(SMTP伺服器設定) 

 

iv 輸入連接埠，預設值為 25。 

v 若此 SMTP 伺服器需登入帳號密碼，請勾選啟用 “帳號驗證” 

(Authentication)，並進行步驟 vi ~ viii。若此 SMTP伺服器不需登

入帳號密碼，無須勾選“啟用”，請直接進入步驟 ix。 

vi 在“帳號”欄位中填入欲登入 SMTP伺服器的帳號。 

vii 在“密碼”欄位中填入欲登入 SMTP伺服器的密碼。 

viii 在“安全性”欄位，由下拉選單中選取設定為“無加密”、“TLS” 或

“SSL”。 
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ix 完成 SMTP 伺服器設定後，可進行電子郵件位址設定，在“寄件者

名稱”欄位中填入郵件的寄件者名稱。“電子郵件位址設定”介面如下

圖所示： 

 
圖9-4: 電子郵件設定頁面(電子郵件位址設定) 

 

x 在“寄件者電子郵件”欄位中填入寄件者的電子郵件地址。 

xi 在“收件者電子郵件”欄位中點選“新增”，並填入收件者的電子郵件

地址，每組電子郵件必須填入至少一位收件者的電子郵件地址。 

xii 在“電子郵件設定測試”點選“傳送”按鈕，可立即根據使用者的設定

發送一封測試郵件至第一個收件者的電子郵件地址，以檢測電子郵

件設定是否正確。 

xiii 完成電子郵件設定後，可設定電子郵件內容，在主旨欄位中填入此

電子郵件的主旨。電子郵件內容設定介面如下圖所示： 

 

圖9-5: 電子郵件設定頁面(電子郵件內容設定)  

 

xiv 在內文欄位中填入此電子郵件的內容。電子郵件的內容可夾帶即時
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通道數據，此處亦提供“即時變數編輯器”來進行變數插入，有關即

時變數編輯器的使用說明可參照“8.1 資料記錄器設定”章節。 

xv 確認所有設定後，點選“確定”按鈕，以確認此電子郵件設定並離開

此頁面。 

xvi 重複步驟 i~xv，完成各個電子郵件設定。 

xvii 若欲變更電子郵件設定，請點選所要變更的電子郵件前的單選按

鈕，再點選“設定”按鈕，即可進入該電子郵件的設定頁面進行修改。 

xviii 若欲複製舊電子郵件設定至新電子郵件，請點選要進行複製的舊電

子郵件前的單選按鈕，再點選“複製”按鈕，系統將依序產生一新的

電子郵件並將舊電子郵件設定資料複製至此新電子郵件中。 

xix 若欲移除電子郵件設定，請點選所要移除的電子郵件前的單選按

鈕，再點選“移除”按鈕，即可移除此電子郵件。 

xx 確認所有電子郵件設定後，點選“儲存”按鈕即可儲存所有電子郵件

的設定。 

 

9.2 SMS簡訊設定 

PMC-5151提供 SMS簡訊警報發送功能與 SMS簡訊命令接收功能(需

搭配 GTM-201-USB 簡訊機，連接方式請參照附錄三)。在 SMS 警報

發送功能中，PMC-5151提供 SMS警報設定，可用於事件發生時，傳

送預先設定的簡訊警報至特定的手機號碼。而 PMC-5151的 SMS命令

接收功能，提供使用者預先設定授權手機號碼，PMC-5151僅會處理由

已設定授權手機號碼所發送的簡訊命令。SMS命令依功能可分為 2類： 

 取得通道即時數據：使用者可透過簡訊查詢特定通道的即時數

據，一則簡訊最多可查詢 10個通道的即時數據，使用者必須輸入

編碼字串，來查詢對應的通道數據。 

 變更通道輸出數據：使用者可透過簡訊變更通道數據，一則簡訊

僅可設定一個通道的數據。 

 

9.2.1 SMS簡訊警報設定 

SMS簡訊警報設定頁面如下圖： 
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圖9-6: SMS簡訊設定頁面(1) 

設定步驟如下： 

i 確認設定頁面欄標位於“SMS簡訊警報”設定介面。 

ii 在 PIN碼欄位中輸入 SIM卡的 4位數 PIN碼，若無需輸入則空

下此欄位。 

iii 點選“新增 SMS簡訊警報”，將出現 SMS簡訊警報的設定頁面，

如下圖所示： 

 

圖9-7: SMS簡訊警報設定頁面(2) 

iv 輸入“名稱”，並可於“備註”欄內輸入關於此 SMS簡訊警報的文字

說明。 

v 在電話號碼欄位點選“新增”按鈕，輸入要收到 SMS 警報簡訊的
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手機號碼，同一則 SMS簡訊可設定發送給多支手機號碼，重複

點選“新增”按鈕輸入所有手機號碼，點選“移除”按鈕可刪除不使

用的手機號碼。 

vi 在“訊息”欄位填上簡訊的內容，如欲發送中文簡訊的話必須勾選

“多國語言支援(Unicode)”，在此模式下簡訊長度不得超過 70個

字；如未勾選“多國語言支援(Unicode)”則僅支援英文字元，上限

為 160個英文字元。如欲由警報簡訊送回當時的通道即時數據，

此處亦提供“即時變數編輯器”來進行變數插入，有關即時變數編

輯器的使用說明可參照“8.1 資料記錄器設定”章節。 

vii 確認所有設定後，點選“確定”按鈕，以確認此 SMS 簡訊警報設

定並離開此頁面。 

viii 重複步驟 iii~vii，完成各個 SMS簡訊警報設定。 

ix 若欲變更 SMS 簡訊警報設定，請點選所要變更的 SMS 簡訊警

報前的單選按鈕，再點選“設定”按鈕，即可進入該 SMS 簡訊警

報設定頁面進行修改。 

x 若欲複製舊 SMS 簡訊警報設定至新 SMS 簡訊警報，請點選要

進行複製的舊 SMS 簡訊警報前的單選按鈕，再點選“複製”按

鈕，系統將依序產生一個新 SMS 簡訊警報並將舊 SMS 簡訊警

報設定資料複製至此新 SMS簡訊警報中。 

xi 若欲移除 SMS 簡訊警報設定，請點選所要移除的 SMS 簡訊警

報前的單選按鈕，再點選“移除”按鈕，即可移除此 SMS 簡訊警

報。 

xii 確認所有 SMS 簡訊警報設定後，點選“儲存”按鈕即可儲存所有

SMS簡訊警報的設定。 

 

 

9.2.2 SMS簡訊命令設定 

SMS簡訊命令設定頁面如下圖： 
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圖9-8: SMS簡訊命令設定頁面(1) 

 

設定步驟如下： 

i 確認設定頁面欄標位於“SMS簡訊命令”設定介面。 

ii 在 PIN碼欄位中輸入 SIM卡的 4位數 PIN碼，若無需輸入則空

下此欄位。 

iii 於“SMS 簡訊命令功能”欄位勾選“啟用”，以啟動 SMS 簡訊命令

功能，並顯示 SMS簡訊命令列表。若勾選“停用”，則 SMS簡訊

命令功能將被停用。 

iv 在“授權手機號碼”欄位中點選“新增”，輸入允許對此 PMC-5151

發送簡訊命令的手機號碼，重複點選“新增” 按鈕可輸入多個授

權手機號碼，點選“移除” 按鈕可刪除不使用的授權手機號碼。

請注意：授權手機號碼必須以“國碼”+“用戶手機號碼”的格式來輸

入，如台灣手機號碼 0987654321，則必須輸入 886987654321。 

             

 

 

v 點選“新增 SMS簡訊命令”，即彈出 SMS簡訊命令設定頁面，使

用者可進行 SMS簡訊命令的設定。 

vi 使用者可於“命令”欄位中，輸入簡單好記的簡訊命令，然後於“命

令字串編輯器”中，先選擇“GET”或“SET”，來決定此命令是用來

取得(GET)通道即時數值，或是變更(SET)通道輸出數值。在取

得通道即時數值方面(如圖 9-9)，此處提供“即時變數編輯器”來將

所欲查詢通道的編碼字串插入簡訊命令字串中，完成設定後點選
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“確定”；若欲設定變更通道輸出數據的命令(如圖 9-10)，則同樣

透過下拉選單選擇“來源”、“模組”、“通道”以設定欲進行數值變更

的通道，並於“數值”欄位預先輸入所欲變更的數值，或先不輸入

數值，而於發送簡訊命令時再依實際需要輸入數值。以圖 9-10

為例，可不預先於數值欄位中輸入數值，當發送簡訊命令時輸

入”AO/2.3”，即可將數值變更為 2.3。 

 

圖9-9: SMS簡訊命令設定頁面(2) 

 

圖9-10: SMS簡訊命令設定頁面(3) 

 

vii 確認所有設定後，點選“確定”按鈕，以確認此 SMS 簡訊命令設

定並離開此頁面。 

viii 重複步驟 v~vii，完成各個 SMS簡訊命令設定後。各個 SMS簡

訊命令(及對應的原始命令)將會出現於 SMS 簡訊命令設定頁面

下方的 SMS簡訊命令列表中。 
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圖9-11: SMS簡訊命令列表 

 

以上圖中的 SMS 簡訊命令列表第一組為例，使用者可發送簡

訊“DATA”至 PMC-5151，PMC-5151 會回覆 XW-Board 的 DI

通道 0、DI 通道 1、DI 通道 2 數值、COM2 的 PM-2133(2)模

組的 kW 值的總和/平均以及 Internal Register 1 數值與命令發

送者。 

以上圖中的 SMS 簡訊命令列表第二組為例，使用者可發送簡

訊“AO”至 PMC-5151，PMC-5151 收到簡訊“AO”後，會將

XW-Board 的 AO通道 0數值設為 2.3。 

以上圖中的 SMS 簡訊命令列表第三組為例，使用者可發送簡

訊“DO”至 PMC-5151，PMC-5151 收到簡訊“DO”後，會將

XW-Board 的 DO通道 0數值設為 ON。 

ix 若欲變更 SMS 簡訊命令設定，請點選所要變更的 SMS 簡訊命

令前的單選按鈕，再點選“設定”按鈕，即可進入該 SMS 簡訊命

令設定頁面進行修改。 

x 若欲複製舊 SMS 簡訊命令設定至新 SMS 簡訊命令，請點選要

進行複製的舊 SMS 簡訊命令前的單選按鈕，再點選“複製” 按

鈕，系統即會依序產生一新 SMS 簡訊命令並將舊 SMS 簡訊命

令的設定資料複製至此新 SMS簡訊命令。 

xi 若欲移除 SMS 簡訊命令設定，請點選所要移除的 SMS 簡訊命

令前的單選按鈕，再點選“移除”按鈕，即可移除此 SMS 簡訊命

令。 

xii 確認所有 SMS 簡訊命令設定後，點選“儲存”按鈕即可儲存所有

SMS簡訊命令的設定。 

 

 



ICP DAS PMC-5151 User Manual 
 

 

 125 

9.3 SNMP Trap 設定 

SNMP Trap 提供 PMC-5151可主動的將系統資訊、電錶資訊及 I/O模

組資訊傳送予管理者(SNMP Manager)，當管理者接收到此SNMP Trap

通知時，即可進行即時對應處理。SNMP Trap設定頁面如下圖： 

    

圖9-12: SNMP Trap設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 在“名稱”及”Specific ID”欄位中輸入 SNMP Trap 的名稱及 Specific 

ID數值，接著點選 將此SNMP Trap新增於SNMP Trap清單中。 

ii 如欲修改 SNMP Trap設定，請點選所要變更的 SNMP Trap 前端

的單選按鈕，再點選“設定”按鈕，即可進入 SNMP Trap 的參數設

定頁面進行修改。 

 

圖9-13: SNMP Trap參數設定頁面 

 

iii 在 SNMP Trap 參數設定頁面中，可修改或輸入“名稱”欄位中的內

容，也可在”備註”欄位中加入對此 SNMP Trap的說明。 

iv 修改或輸入“Specific ID”欄位中的數值。 

v 點選 “+新增變數綁定 ”為 SNMP Trap 新增”變數綁定 (variable 

binding)”項目。 
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vi 當點選“+新增變數綁定”後，”變數綁定”設定頁面即會顯示，請先選

擇此”變數綁定”的設定類型，PMC-5151 提供兩種”變數綁定”設定

類型(“通道資料”及”自定資料”)予使用者以方便進行”變數綁定”內容

編輯，若您選擇的是“通道資料”類型，系統將出現如下設定頁面： 

 

圖9-14: “通道資料”類型設定頁面 

 

由下拉選單中選擇“來源”、“模組”、“通道”、“資訊”及“格式”後，點

選“確定”按紐，系統即可新增電力或 I/O通道的編碼字串於”變數綁

定”的內容中，並根據使用者所設定的資料格式儲存實際數值於此

SNMP Trap 的”變數綁定”中。下圖的範例說明此 SNMP Trap 內含

兩個”變數綁定”，第一個”變數綁定”代表 COM2所連接的編號 1模

組 PM-3114 迴路 1 的電壓值，第二個”變數綁定”代表 COM2 所連

接的編號 1模組 PM-3114迴路 1的電流值。 

 

圖9-15: 透過“通道資料”類型所編輯的”變數綁定”列表 

 

vii 除“通道資料”類型外，您也可以選擇”自訂資料”類型以進行”變數綁

定”內容的編輯，如下為”自訂資料”類型的設定頁面： 
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圖9-16: “自訂資料”類型設定頁面 

 

在”自訂資料”類型設定頁面中，使用者可自行輸入字句並編輯資

料格式和內容。”自訂資料”類型提供使用者以特殊的編碼字串，

將即時的電力資料或 I/O 通道資料加入“自訂資料”內文中。使用

者可點選“編輯”頁籤或是直接點擊“自訂資料”內文區域，此時會出

現“即時變數編輯器”，如下圖所示： 

 

 

圖9-17: “編輯”模式下的“*自訂資料”類型設定頁面 
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你可自行輸入字句並插入電力或 I/O通道資料，透過下拉選單選擇

“來源”、“模組”、“通道”及“資訊”後點選“插入”按紐，即可新增電力

或 I/O 通道的編碼字串於“自訂資料”內文中，系統將根據使用者所

設定的資料格式儲存實際數值於此 SNMP Trap 的”變數綁定”中。

使用者在編輯過程中可隨時點選“預覽”頁籤，此時編碼字串會變更

為方便閱讀的模組通道資訊。如上圖的範例中，變數$C2M1ri4352

代表由 COM2所連接的編號 1模組 PM-3114迴路 1的電壓值，變

數$C2M1ri4356代表由COM2所連接的編號 1模組PM-3114迴路

1的實功率值，當進入預覽介面時則顯示如下： 

 

圖9-18: “預覽”模式下的“自訂資料”類型設定頁面 

 

圖9-19: SNMP Trap 參數設定頁面(包含”變數綁定”列表) 
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若欲複製舊”變數綁定”內容的編輯設定至新”變數綁定”，請點選要

進行複製的舊”變數綁定”前的單選按鈕，再點選“複製”按鈕，系統

將依序產生一新”變數綁定”並將舊”變數綁定”設定資料複製至此新”

變數綁定”中。 

若欲移除某”變數綁定”設定，請點選所要移除的”變數綁定”前的單

選按鈕，再點選“移除”按鈕，即可移除此”變數綁定”。 

 

完成所有設定後，請點選“確定”按鈕即可完成”變數綁定”內容的儲

存，並返回 SNMP Trap設定頁面。 

 

viii 返回 SNMP Trap 設定頁面後，若欲複製舊 SNMP Trap 設定至新

SNMP Trap，請點選要進行複製的舊 SNMP Trap前的單選按鈕，

再點選“複製”按鈕，系統將依序產生一新SNMP Trap並將舊SNMP 

Trap設定資料複製至此新 SNMP Trap 中。 

若欲移除某 SNMP Trap設定，請點選所要移除的 SNMP Trap 前

的單選按鈕，再點選“移除”按鈕，即可移除此 SNMP Trap。 

ix 確認所有SNMP Trap設定後，點選“確定”按鈕即可儲存所有SNMP 

Trap的設定。 
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9.4 計時器設定 

PMC-5151所提供的計時器，可用於計時。計時器的狀態分別為未逾時

(Not Timeout)或是逾時(Timeout)，可做為 IF條件使用。而計時器的動

作為啟動(Start)和重置(Reset)。啟動可觸發計時器開始計時，若是在計

時期間再觸發一次啟動，計時器則會重新計時；而重置則是將計時器歸

零並停止計時。計時器狀態只於啟動後且達到時間周期時為逾時

(Timeout)狀態，否則皆處於未逾時(Not Timeout)狀態。 

  

設定步驟如下： 

i 在“名稱”欄位中輸入計時器名稱。 

ii 在”初始狀態”欄位中設定計時器的初始狀態，PMC-5151提供”停止

“與”啟動”兩種初始狀態選擇。 

iii 在”時間長度”欄位中設定計時器的時間長度，系統提供兩種方式進

行設定(單位為秒)： 

 指定時間 : 手動輸入時間周期。 

 

 內部暫存器：依據所選擇的內部暫存器其數值作為時間周期。 

 

注意: 使用者需新增及設定內部暫存器後才可使用”內部暫存器”作

為時間周期，請參考 9.6 內部暫存器進行設定。 

iv 點選 將計時器新增於清單中，新增完畢後，計時器將排列於如

下的計時器清單中。 

 

圖9-20: 計時器清單頁面 

v 重複步驟 i~iv完成各個計時器設定。 

vi 若欲變更計時器設定，請點選所要變更的計時器前的單選按鈕，再

點選“設定”按鈕，即可進入該計時器設定頁面進行修改。 

vii 使用者可於計時器設定頁面進行“名稱”、“初始狀態”及”時間長度”的

修改，並可於“備註”欄內輸入關於此計時器的文字說明。 
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圖9-21: 計時器設定頁面(指定時間) 

 

 

圖9-22: 計時器設定頁面(內部暫存器) 

 

確認所有設定後，點選“確定”按鈕，以確認此計時器設定並返回計

時器清單頁面。 

viii 若欲複製舊計時器設定至新計時器，請點選要進行複製的舊計時器

前的單選按鈕，再點選“複製”按鈕，系統將依序產生一個新計時器

並將舊計時器設定資料複製至此新計時器中。 

ix 若欲移除計時器設定，請點選所要移除的計時器前的單選按鈕，再

點選“移除”按鈕，即可移除此計時器。 

x 確認所有計時器設定後，點選“儲存”按鈕即可儲存所有計時器的設

定。 
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9.5 排程設定 

PMC-5151提供排程設定，可用以執行規律性的排程任務。設定好的排

程可用於檢查目前 PMC-5151 的時間是否位於排程範圍內，以做為 IF

條件設定使用。排程設定頁面如下圖所示： 

        

 

圖9-23: 排程設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 點選“新增排程”增加新的排程 

ii 點選“新增排程”後，將出現此新增排程的設定頁面，輸入“名稱”，

並可於“備註”欄內輸入關於此新增排程的文字說明。(圖 9-24) 

iii 點選“模式”為“萬年曆型”或“週期型” 

 萬年曆型： 

(a.) 在日期欄位設定此排程執行的年份及月份區間，萬年曆型

的排程日期設定範圍最多只能設定 12 個月。選擇日期欄

位後，網頁將自動於排程設定頁面下方產生出該區間的萬

年曆顯示，如下圖所示。 
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圖9-24: 萬年曆型排程設定頁面 

 

(b.) 在“時間範圍”欄位點選“新增”可設定此排程執行的時間範

圍，由下拉選單選擇起始時間與結束時間以搭配設定日期

執行排程。每組排程需設定至少 1 組時間範圍，按下“新

增”按鈕可增加多組時間範圍。各個時間範圍之間不可有

重疊的部份，若所設定的結束時間超過起始時間(例如

20:00:00~06:00:00)，表示此排程將跨日執行。點選“移除”

按鈕可移除已設定的時間範圍。 

(c.) 在萬年曆欄位設定此排程將在哪些日期執行。可直接於日

期上點選切換該日期底色，綠色底色代表該日期屬於此排

程選取範圍內，灰色則代表該日期不在選取範圍內。系統

預設為全部日期都是在排程選取範圍內，意謂將每日執

行。點選“清除選取”按鈕可將目前顯示的萬年曆日期全部

摒除於排程選取範圍外，反之點選“全部選取”則是將日期

全部恢復為在排程選取範圍內；而“工作日”按鈕則可將週

一至週五設定於排程選取範圍內，並將週六及週日設定為

排程選取範圍外，亦即：僅於週一至週五執行。反之“週
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末”按鈕則是僅週六及週日為排程選取範圍內，週一至週

五則為排程選取範圍外，亦即：僅於週六及週日執行。 

 週期型： 

(a.) 在星期欄位勾選將於每星期的那幾天執行此排程，如下圖

所示。 

 
圖9-25: 週期型排程設定頁面 

 

(b.) 在“例外日期”欄位點選“新增”可設定不執行此排程的例外

日期，點選“移除”按鈕可移除已設定的例外日期。 

(c.) 在“時間範圍”欄位點選“新增”可設定此排程執行的時間範

圍，由下拉選單選擇起始時間與結束時間以搭配設定日期

執行排程。每組排程需設定至少 1 組時間範圍，按下“新

增”按鈕可增加多組時間範圍。各個時間範圍之間不可有

重疊的部份，若所設定的結束時間超過起始時間(例如

20:00:00~06:00:00)，表示此排程將跨日執行，點選“移除”

按鈕可移除已設定的時間範圍。 

iv 確認所有設定後，點選“確定”按鈕，以確認此排程設定並離開此頁

面。 

v 重複步驟 i~iv完成各個排程設定。 

vi 若欲變更排程設定，請點選所要變更的排程前的單選按鈕，再點選

“設定”按鈕，即可進入該排程的設定頁面進行修改。 

vii 若欲複製舊排程設定至新排程，請點選要進行複製的舊排程前的單

選按鈕，再點選“複製”按鈕，系統將依序產生一個新排程並將舊排

程設定資料複製至此新排程中。 
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viii 若欲移除排程設定，請點選所要移除的排程前的單選按鈕，再點選

“移除”按鈕，即可移除此排程。 

ix 確認所有排程設定後，點選“儲存”按鈕即可儲存所有排程的設定。 

 

9.6 內部暫存器設定 

PMC-5151提供 48個內部暫存器，可做為暫存的變數，使用者也可透

過 Modbus address 來讀取或設定內部暫存器變數值。內部暫存器的設

定頁面如下圖所示： 

 

圖9-26: 內部暫存器設定頁面(1) 

 

 

設定步驟如下： 

i 選擇內部暫存器編號，並輸入“名稱”及“初始值”後，點選 即可新

增內部暫存器。 

請注意：最多可啟用 48個內部暫存器，若未輸入“名稱”及“初始值”，

預設名稱將自動設為“內部暫存器#”(#為編號)，預設初始值將自動設

為 0。 

ii 欲變更內部暫存器的設定，請點選所要設定的內部暫存器編號前的

單選按鈕，再點選“設定”，即可更改“名稱”及“初始值”，並可於“備

註”欄內輸入關於此內部暫存器的文字說明。 
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圖9-27: 內部暫存器設定頁面(2) 

 

iii 若欲複製舊內部暫存器設定至新內部暫存器，請點選要進行複製的

舊內部暫存器前的單選按鈕，再點選“複製”按鈕，系統將依序產生

一個新內部暫存器並將舊內部暫存器設定資料複製至此新內部暫

存器中。 

iv 點選“移除”可移除不使用的內部暫存器。 

v 完成所有新增的內部暫存器設定後，點選“儲存”按鈕儲存設定。 

 

 

 

9.7 Flash HMI設定 

請參照 Flash HMI Tools快速使用手冊。 
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10 邏輯規則設定 

完成進階功能設定後，使用者即可編輯 PMC-5151的 IF-THEN-ELSE邏輯

規則。點選網頁上方的邏輯規則設定按鈕，左側網頁將出現邏輯規則列表；右側

網頁將顯示各個邏輯規則的詳細內容。如下圖所示： 

 
圖10-1: 邏輯規則設定頁面 

 

左側頁面除邏輯規則列表外，也提供邏輯規則管理介面，相關功能說明如下： 

 新增規則：若欲加入新的規則，請點選“新增規則”。 

 複製規則：若欲複製舊的規則設定至新的規則，請點選要進行複製的舊規則

右側 按鈕，系統將產生一條新規則並將舊規則的設定複製至此新規則。 

 移除規則：若欲移除已設定的規則，請點選所要移除規則的右側 按鈕，

即可移除此規則。 

 排列規則：若欲變更原有規則的排列順序，可直接拖拉該規則並上下移動至

適當的排列位置。 

 

點選“新增規則”後可進入“規則資訊設定”頁面進行邏輯規則編輯，如下圖所

示，相關項目說明如下： 
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圖10-2: 規則編輯頁面 

 名稱：輸入此規則的“名稱”，並可於“備註”欄內輸入關於此規則的

文字說明。 

 狀態：點選“啟用”表示當規則下載至 PMC-5151 後此規則將被執

行，若點選“停用”則此規則僅暫存於 PMC-5151但不執行。 

 條件設定：詳細設定步驟請見 10.1 IF條件。 

 動作設定：詳細設定步驟請見 10.2 THEN/ELSE 動作。 

 儲存：完成 IF 條件及 THEN/ELSE 動作設定後，點選儲存按鈕以

儲存該設定內容。請注意：完成規則設定後，若再次更改進階設定

或 I/O模組設定的內容，將可能導致規則中所使用的功能元件消失

而出現設定錯誤。 

 

當使用者完成一個 IF 條件或 THEN-ELSE 動作設定並回到規則資訊設定頁

面後，將於對應的功能元件區域(IF條件、THEN動作或 ELSE動作)的最下方產

生一個新的功能元件(如下圖)，以說明 IF-THEN-ELSE邏輯規則的設定內容。 

 

 

系統對於各功能元件(IF條件、THEN動作或 ELSE動作)提供了如下的操作

功能： 

 功能元件編輯：若要編輯已經存在的元件，只需點選 圖示即可

進入該元件的編輯畫面。 

 功能元件複製：若要複製已經存在的元件設定至新元件，只需點選
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圖示即可於下方產生一個的新元件，並複製舊元件設定於新元

件。 

 功能元件刪除：若要刪除已經存在的元件，只需點選 圖示即可

立即刪除此元件。 

 改變功能元件執行順序：在某些應用上，元件執行順序是會影響

IF-THEN- ELSE規則的執行結果。對此，使用者可以點擊 圖示

並拖拉此元件來改變其執行順序。 

 

以下將分別說明 IF條件和 THEN/ELSE 動作的設定操作。 

 

 

10.1 IF條件設定 

欲新增判斷條件可於 IF條件設定欄位的“新增判斷條件”的下拉選單中

選擇判斷條件。IF 條件提供如下的判斷條件選項： 

 泓格模組 

 Modbus模組 

 電錶 

 連線狀態 

 計時器 

 排程 

 FTP上傳狀態 

 SD卡狀態 

 規則狀態 

 內部暫存器 

 

PMC-5151若有連結泓格科技 XW-Board/M-7000 I/O模組、泓格電錶

模組或 Modbus TCP/RTU 模組，其 I/O通道資訊(AI、DI、Discrete 

Input、Coil Output、Input Register及 Holding Register)或電力資訊的

相關設定選項將自動出現於下拉選單中。但其他的元件選項必須在設定

IF條件前，先於進階設定中完成設定，此元件才會出現於 IF條件選項

中。在 IF條件欄位的“新增判斷條件”下拉選單中，選擇判斷條件選項，

系統將跳出該判斷條件的細項設定網頁。如下為 IF 條件選項設定說明。 

 

10.1.1 泓格模組 

點選泓格模組(XW-Board/M-7000)，將出現 DI、DI 計數器(DI 
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Counter)及 AI 等 3個子選項，說明如下： 

10.1.1.1 DI 

使用者可使用 XW-Board 或 M-7000 模組的 DI 通道數值狀態

做為 IF條件。設定頁面如下： 

 

圖10-3: DI通道的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“模組與通道”欄位中，選擇將做為條件的模組與通道編

號。 

ii 在“比較狀態”的下拉選單選項中(OFF、ON、ON to OFF、

OFF to ON和“狀態改變”)選擇一個適當的狀態。當此 DI通

道狀態的變動符合判斷式時，此條件的結果為 true。其中

ON to OFF、OFF to ON和“狀態改變”選項，僅在 DI 通道

狀態發生改變時成立，因此僅可驅動動作至下次數據更新

前。 

iii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 

 

10.1.1.2 計數器(DI Counter) 

使用者可使用 XW-Board 或 M-7000 模組的 DI 計數器數值比

較做為 IF條件。設定頁面如下： 

 

圖10-4: DI計數器的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“模組與通道”欄位中，選擇將做為條件的模組與通道編

號。 

ii 設定 DI計數器數值的判斷式。由運算子的下拉選單中選擇

=、>、<、>=、<=或“變動”。 
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iii 設定比較數值。由下拉選單中選擇比較數值為“自訂數值”

或“內部暫存器”，若設定為“自訂數值”，請在下方輸入此自

訂數值。若選擇為“內部暫存器”，則由下拉選單中選取該暫

存器編號。當此 DI 計數器數值與設定數值的運算符合判斷

式時，此條件的結果為 true。若選擇“變動”則不需設定比較

值，在 DI 計數器數值產生變動時成立，因此僅可驅動動作

至下次數據更新前。 

iv 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 

 

10.1.1.3 AI 

使用者可使用XW-Board或M-7000模組的AI通道數值比較做

為 IF條件，設定頁面如下： 

 

圖10-5: AI通道的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“模組與通道”欄位中，選擇將做為條件的模組與通道編

號。 

ii 設定 AI通道數值的判斷式。由=、>、<、>=、<=中選擇一

個適當的運算子。 

iii 設定一個比較數值。當此 AI通道數值與比較數值的運算符

合判斷式時，此條件判斷結果將為 true。 

iv PMC-5151提供7種數值來源與AI通道數值進行比較判斷： 

 自定數值：使用者可自定數值來進行比較判斷，在下

方欄位輸入此自訂數值。
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 內部暫存器：使用者可選擇內部暫存器數值來進行比

較判斷，由下拉選單中選取該暫存器編號。

 

 

 AI：使用者可選擇其他泓格模組(XW-Board或M-7000)

的 AI通道數值來進行比較判斷，由下拉選單中選取將

使 用 哪 個 模 組 的 通 道 數 值 作 為 比 較 數 值 。

 

 

 AO：使用者可選擇其他泓格模組 (XW-Board 或

M-7000)的 AO通道數值來進行比較判斷，由下拉選單

中選取將使用哪個模組的通道數值作為比較數值。 

 

 

 Input Register：使用者可選擇其他 Modbus RTU/TCP 

Slave模組的 Input Register通道數值進行比較判斷，

由下拉選單中選取將使用哪個模組與位址的數值作為

比較數值。 
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 Holding Register：使用者可選擇其他 Modbus 

RTU/TCP Slave 模組的 Holding Register通道數值進

行比較判斷，由下拉選單中選取將使用哪個模組與位

址的數值作為比較數值。 

 

 

 電錶：使用者可選擇電錶的電力數值來進行比較判

斷，由下拉選單中先選取 V、I、kW、kvar、kVA、PF、

kWh、kvarh、kVAh、實際需量、預測需量、本小時最

高需量、本日最高需量、本月最高需量、本日累計用

電度數、本月累計用電度數，及本年累計用電度數等

電錶的電力數值選項。選定電錶的電力數值選項後，

再由下拉選單中選取將使用哪個電錶的迴路(或相位) 

作為比較數值。 

 

 

v 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 

 

10.1.2 Modbus模組 

點選 Modbus 模組，將出現 Discrete Input、Coil Output、Input 

Register及 Holding Register 等 4個子選項，相關說明如下： 
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10.1.2.1 Discrete Input 

使用者可使用 Modbus TCP/RTU Slave 模組的 Discrete Input

通道的數值狀態做為 IF條件。設定頁面如下： 

           

 
圖10-6: Discrete Input 通道的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由 “模組與位址 ”欄位中，選擇將做為條件的 Module 

TCP/RTU Slave 模組與位址編號。 

ii 設定位址數值狀態的判斷式為 ON或 OFF。 

iii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 

 

10.1.2.2 Coil Output 

使用者可使用 Modbus TCP/RTU Slave 模組的 Coil Output 通

道的數值狀態做為 IF條件。設定頁面如下： 

 
圖10-7: Coil Output通道的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由 “模組與位址 ”欄位中，選擇將做為條件的 Module 

TCP/RTU Slave 模組與位址編號。 

ii 設定位址數值狀態的判斷式為 ON或 OFF。 

iii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 

 

10.1.2.3 Input Register 

使用者可使用Modbus TCP/RTU Slave模組 Input Register 通

道的數值比較做為 IF條件，設定頁面如下： 
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圖10-8: Input Register通道的條件設定頁面 

設定步驟如下： 

i 由 “模組與位址 ”欄位中，選擇將做為條件的 Module 

TCP/RTU Slave 模組與位址編號。 

ii 設定 Input Register 位址數值的判斷式。由=、>、<、>=、

<=中選擇一個適當的運算子。 

iii 設定一個比較數值。當此 Input Register位址數值與比較數

值的運算符合判斷式時，此條件判斷結果將為 true。 

iv PMC-5151提供 7種數值來源與 Input Register位址數值進

行比較判斷。各種比較數值的設定方式，請參閱 10.1.1.3

中的比較數值說明。 

v 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 

 

10.1.2.4 Holding Register 

使用者可使用 Modbus TCP/RTU Slave 模組的 Holding 

Register 通道的數值比較做為 IF條件，設定頁面如下： 

 

圖10-9: Holding Register 通道的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由 “模組與位址 ”欄位中，選擇將做為條件的 Module 

TCP/RTU Slave 模組與位址編號。 

ii 設定 Holding Register 位址數值的判斷式。由=、>、<、>=、

<=中選擇一個適當的運算子。 

iii 設定一個比較數值。當此 Holding Register位址數值與比較

數值的運算符合判斷式時，此條件判斷結果將為 true。 

iv PMC-5151 提供 7 種數值來源與 Holding Register 位址數

值進行比較判斷。各種數值的設定方式，請參閱 10.1.1.3
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中的比較數值說明。 

v 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 

 

 

 

10.1.3 電錶 

使用者可使用電錶模組的電力數值比較做為 IF 條件，可選擇的電

錶電力數值選項有：V、I、kW、kvar、kVA、PF、kWh、kvarh、

kVAh、實際需量、預測需量、本小時最高需量、本日最高需量、

本月最高需量、本日累計用電度數、本月累計用電度數，及本年累

計用電度數等。設定頁面如下： 

 

圖10-10: 電錶模組的條件設定頁面 

 

當完成電錶電力數值選項的設定後，接續設定步驟如下(以 V 選項

為例)： 

i 由“電錶與迴路/相位”欄位中，選擇將做為條件的電錶迴路/相位。 

ii 設定電錶電力數值的判斷式。由=、>、<、>=、<=中選擇一個

適當的運算子。 

iii 設定一個比較數值。當此電錶的迴路/相位電力數值與比較數值

的運算符合判斷式時，此條件判斷結果將為 true。 

iv PMC-5151 提供 7 種數值來源與電錶迴路/相位電力數值進行比

較判斷。各種數值的設定方式，請參閱 10.1.1.3 中的比較數值

說明。 

v 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 

 

10.1.4 連線狀態 

使用者可使用模組連線狀態做為 IF條件，設定頁面如下： 
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圖10-11: 連線狀態的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“模組”欄位中，選擇將做為條件的模組。 

ii 設定“比較狀態”為“斷線”或“連線”。當模組連線狀態符合此比較狀

態時，此條件判斷結果將為 true。 

iii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 

 

10.1.5 計時器 

使用者可使用計時器狀態做為 IF條件，設定頁面如下： 

 

 

圖10-12: 計時器狀態的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“計時器”欄位中，選擇將做為條件的計時器。 

ii 設定“比較狀態”為“未逾時”或“已逾時”。當計時器狀態符合此比較

狀態時，此條件判斷結果將為 true。 

iii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 

 

10.1.6 排程 

使用者可使用排程做為 IF條件。設定頁面如下：          

 

圖10-13: 排程的條件設定頁面 
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設定步驟如下： 

i 由“排程”欄位中，選擇要做為條件的排程。 

ii 在“狀態”欄位中顯示為“範圍內”，表示當時間進入此排程範圍內

時，此條件的結果為 true。 

iii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 

 

10.1.7 FTP上傳狀態 

使用者可使用 FTP檔案上傳的狀態做為 IF條件。設定頁面如下：         

 

圖10-14: FTP上傳狀態的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 在“狀態”欄位中，設定 FTP 檔案上傳持續失敗的時間。當 FTP

檔案上傳持續失敗的時間符合所設定的時間時，此條件的結果為

true。 

ii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 

 

 

 

 

10.1.8 SD卡狀態 

使用者可使用 PMC-5151 的 micro SD 卡狀態做為 IF 條件。設定

頁面如下： 

 

圖10-15: SD卡的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 當此 micro SD卡狀態為異常(偵測不到 micro SD卡或容量小於

100MB)時，此條件的結果為 true。點選“確定”按鈕以確定此設

定，並離開此頁面回到規則設定頁面。 



ICP DAS PMC-5151 User Manual 
 

 

 149 

 

10.1.9 規則狀態 

使用者可使用邏輯規則運作與否的狀態做為 IF 條件。請注意，使

用者必需預先設定至少一條規則，IF 條件選單內才可選擇規則狀

態。其設定頁面如下： 

 

圖10-16: 規則狀態的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“規則”欄位中，選擇要做為條件的規則。 

ii 由 “狀態 ”欄位中，設定狀態為 “停用 (Disable)”或是 “啟用

(Enable)”。當此規則符合所設定的狀態時，此條件的結果為 true。 

iii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 
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10.1.10 內部暫存器 

使用者可使用內部暫存器的數值比較做為 IF條件，設定頁面如下： 

 

圖10-17: 內部暫存器的條件設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“編號”欄位中，選擇將做為條件的內部暫存器編號。 

ii 設定內部暫存器的判斷式。由=、>、<、>=、<=中選擇一個適

當的運算子。 

iii 設定一個比較數值。當此內部暫存器數值與比較數值的運算符合

判斷式時，此條件判斷結果將為 true。 

iv PMC-5151 提供 7 種數值來源與內部暫存器數值進行比較判

斷。各種數值的設定方式，請參閱 10.1.1.3 中的比較數值說明。 

v 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 
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10.2 THEN/ELSE 動作設定 

欲新增 THEN/ELSE 執行動作可於 THEN/ELSE動作設定欄位中透過 

“新增執行動作”的下拉選單選擇欲執行的動作。THEN/ELSE 動作提供

如下的動作設定選項：  

 泓格模組 

 Modbus模組 

 電錶 

 計時器 

 電子郵件 

 SMS簡訊警報 

 SNMP Trap 

 資料記錄器 

 規則狀態 

 內部暫存器 

 

PMC-5151 若有連結泓格科技 XW-Board/M-7000 I/O 模組或 Modbus 

TCP/RTU模組，其 I/O通道(AO、DO、Coil Output和 Holding Register)

相關設定選項將自動出現於下拉選單中。但其他的元件選項必須在設定

THEN/ELSE 動作前，先於進階設定中完成設定，此元件才可出現於

THEN/ELSE 動作選項中。使用者可在動作欄位的下拉式選單中，選擇

要做為動作的元件，即可進入細項設定網頁。當 IF 條件成立時，將執

行 THEN 動作設定，反之則執行 ELSE 動作設定。另外為符合應用需

求，針對某些 THEN/ELSE 動作，系統提供“單次執行”及“重複執行”兩

種設定選項，每個動作皆可獨立設定，說明如下： 

 單次執行：表當 IF 條件成立後，將執行此動作一次，執行一次後

則不再執行，後續需等此 IF 條件出現不成立的狀況，並再度回到

成立後，此動作才會再度被執行一次。 

 重複執行：表當 IF條件成立後，將重複執行此動作，直到此 IF條

件出現不成立的狀況才停止執行。 

 

以下為 THEN/ELSE 動作選項的設定說明。 

 

10.2.1 泓格模組 

點選泓格模組 (XW-Board/M-7000)，將出現 DI 計數器 (DI 

Counter)、DO及 AO 等 3個子選項，相關說明如下： 

 

10.2.1.1 DI計數器 

使用者可以在執行動作中重置(Reset) XW-Board/M-7000模組
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的 DI計數器。設定介面如下：

 
圖10-18: DI計數器的動作設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“模組與通道”欄位中，選擇將執行重置動作的 DI 計數器

通道。 

ii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 

 

10.2.1.2 DO 

使用者可在執行動作中更改 XW-Board/M-7000模組的 DO 通

道狀態。設定介面如下： 

 

圖10-19: DO通道的動作設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“模組與通道”欄位中，選擇 DO通道的模組與編號。 

ii 在“設定狀態”欄位中，設定 DO通道的輸出為 OFF、ON或

脈衝輸出 (Pulse Output)。其中脈衝輸出僅支援於

XW-Board。另外，由於 M-7088 為 PWM 模組，故其 DO

通道的動作為“啟動 PWM”和“關閉 PWM”。 

iii 點選執行頻率為“單次”或“重複”。 

iv 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 
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10.2.1.3 AO 

使用者可以在執行動作中更改 XW-Board/M-7000 模組的 AO

通道數值。設定介面如下： 

 

  

圖10-20: AO 通道的動作設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“模組與通道”欄位中，選擇 AO通道的模組與編號。 

ii 在“運算子”欄位中選擇要執行的運算子類型，由=、+=、-=

中選擇一個適當的運算子。 

 “=”：表將 AO通道數值設定為“設定數值”欄數值。 

 “+=”：表將原 AO通道數值加上“設定數值”欄數值後，

設定為 AO通道新數值。 

 “-=”：表將原 AO 通道數值減去“設定數值”欄數值後，

設定為 AO通道新數值。 

iii 在“設定數值”欄中選擇數值來源，PMC-5151提供 7種數值

來源: 

 自定數值：使用者自行輸入數值 

 

 

 內部暫存器：選擇內部暫存器的數值，由下拉選單中

選取暫存器編號 



ICP DAS PMC-5151 User Manual 
 

 

 154 

 

 

 

 AI：選擇 XW-Board/M-7000 的 AI 通道數值，由下拉

選單中選取將使用哪個模組與通道編號的數值。 

 

 

 AO：選擇 XW-Board/M-7000 的 AO 通道數值，由下

拉選單中選取將使用哪個模組與通道編號的數值。 

 

 

 Input Register：選擇Modbus RTU/TCP Slave的 Input 

Register 通道數值，由下拉選單中選取將使用哪個模

組與 Input Register通道位址的數值。 

 

 

 Holding Register：選擇 Modbus RTU/TCP Slave 的

Holding Register通道數值，由下拉選單中選取將使用

哪個模組與 Holding Register通道位址的數值。 
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 電錶：選擇電錶電力數值，透過下拉選單可選擇的電

錶電力數值選項有：V、I、kW、kvar、kVA、PF、kWh、

kvarh、kVAh、實際需量、預測需量、本小時最高需量、

本日最高需量、本月最高需量、本日累計用電度數、

本月累計用電度數，及本年累計用電度數等。選定電

錶電力數值項目後，再由下拉選單中選取該電力數值

項目所在的電錶及迴路(或相位)設定。 

 

 

iv 點選執行頻率為“單次”或“重複”。 

v 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 

 

 

10.2.2 Modbus模組 

點選Modbus模組將出現Coil Output 及Holding Register 等 2個

子選項，說明如下： 

 

10.2.2.1 Coil Output 

使用者可以在執行動作中更改 Modbus TCP/RTU 模組的 Coil 

Output通道狀態。設定介面如下： 

 

圖10-21: Coil Output通道的動作設定頁面 
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設定步驟如下： 

i 由“模組與位址”欄位中，選擇 Coil Output的模組與位址。 

ii 在“設定數值”欄位中，設定 Coil Output位址的輸出為 OFF

或 ON。 

iii 點選執行頻率為“單次”或“重複”。 

iv 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 

10.2.2.2 Holding Register 

使用者可以在執行動作中更改 Holding Register的數值，設定

頁面如下： 

        

 

圖10-22: Holding Register的動作設定頁面 

設定步驟如下： 

i 由“模組與位址”欄位中，選擇 Holding Register的模組與位

址。 

ii 在“運算子”欄位中選擇要執行的運算子類型，PMC-5151提

供 3種運算子： 

 “=”：表將 Holding Register位址數值設定為“設定數值”

欄數值。 

 “+=”：表將原 Holding Register 位址數值加上“設定數

值”欄數值後，設定為 Holding Register位址新數值。 

 “-=”：表將原Holding Register位址數值減去“設定數值”

欄數值後，設定為 Holding Register位址新數值。 

iii 在“設定數值”欄中選擇數值來源，PMC-5151提供 7種數值

來源。各種數值來源的設定方式，請參閱 10.2.1.3 中的數

值來源說明。 

iv 點選執行頻率為“單次”或“重複”。 

v 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定

頁面。 
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10.2.3 電錶 

點選電錶將出現 Power Relay 子選項，使用者可以在執行動作中

更改電錶的 Power Relay狀態。設定介面說明如下： 

 
圖10-23: 電錶 Power Relay的動作設定頁面 

設定步驟如下： 

i 由“電錶與通道”欄位中，選擇電錶的模組與通道。 

ii 在“設定數值”欄位中，設定 Power Relay位址的輸出為 OFF或

ON。 

iii 點選執行頻率為“單次”或“重複”。 

iv 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 

 

10.2.4 計時器 

點選計時器將出現計時器動作設定頁面，說明如下： 

 

 

圖10-24: 計時器的動作設定頁面 

設定步驟如下： 

i 由“計時器”欄位中，選擇已設定的計時器(必須為已於進階設定

中設定完成的計時器)。 

ii 由“動作”欄位中，選擇要執行的計時器動作，系統提供”重置”與”

啟動”兩項計時器動作。”啟動”代表計時器開始(或重新)計時；”

重置”則是將計時器歸零並停止計時。 

iii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 

 

10.2.5 電子郵件 

使用者可以在動作中，設定啟動發送電子郵件至特定電子郵件群

組。設定介面如下： 
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圖10-25: 電子郵件的動作設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“電子郵件”欄位中，選擇已設定的電子郵件 (必須為已於進階

設定中設定完成的電子郵件)。選擇電子郵件之後，下方欄位將

顯示此電子郵件群組相關設定內容，使用者可檢視此電子郵件群

組是否正確。 

ii 若選擇無誤，點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到

規則設定頁面。 
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10.2.6 SMS簡訊警報 

使用者可以在動作中，設定發送某個 SMS 警報。此功能需搭配

泓格科技 GTM-201-USB產品，設定介面如下： 

 

圖10-26: 電子郵件的動作設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“SMS簡訊警報”欄位中，選擇 SMS警報 (必須為已於進階設

定中設定完成的 SMS簡訊警報)。選擇 SMS簡訊警報之後，將

顯示此則 SMS 所設定的電話號碼及訊息內容，使用者可檢視

此 SMS簡訊警報是否正確。 

ii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 

 

10.2.7 SNMP Trap 

使用者可以在 THEN/ELSE動作中，設定當某個條件成立時即發送 

SNMP Trap 至 SNMP Manager (SNMP網路管理設備或軟體)。此

功能的設定介面如下： 

 

圖10-27: SNMP Trap動作設定 

 

 

設定步驟如下： 
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i 由“Trap”欄位中，選擇 SNMP Trap (必須為已於進階設定中設定

完成的 SNMP Trap)。選擇 SNMP Trap 之後，系統將顯示此則

SNMP Trap 所附帶的”變數綁定(variable binding)”內容，使用者

可藉此檢視所選擇的 SNMP Trap 是否正確。 

ii 設定此動作的執行方式，系統提供“單次執行”及“重複執行”兩種

動作執行方式選擇。關於功能說明，請參考 “10.2 THEN/ELSE 

動作設定”中對於“單次執行”及“重複執行”動作方式的介紹。 

iii 設定”執行後延遲時間”欄位中的數值，此數值代表當此動作結束

後需間隔多久時間，系統才會執行下一個動作。此數值的單位為

秒。 

iv 點選“確定”按鈕以儲存此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 

 

10.2.8 資料記錄 

使用者可以在動作中，透過 THEN/ELSE 動作進行事件驅動(Event 

Trigger)方式的單次自訂資料記錄動作。設定介面如下： 

 
圖10-28: 資料記錄的動作設定頁面 

設定步驟如下： 

i 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 

 

10.2.9 規則狀態 

使用者可以在動作中，啟動或停止某項規則運作。設定介面如下： 

 

圖10-29: 規則狀態的動作設定頁面 

設定步驟如下： 

i 由“規則”欄位中，選擇規則 (必須為已設定完成的規則)。 

ii 在“動作”欄位設定執行此動作時將啟用(Enable)或停用(Disable)

此規則。 

iii 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 
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10.2.10 內部暫存器 

使用者可以在執行動作中更改內部暫存器的數值，設定頁面如下： 

        

 

圖10-30: 內部暫存器的動作設定頁面 

 

設定步驟如下： 

i 由“編號”欄位中，選擇內部暫存器編號(必須為已於進階設定中勾

選啟用的內部暫存器)。 

ii 在“運算子”欄位中選擇要執行的運算子類型，PMC-5151 提供 5

種運算子： 

 “=”：表將該內部暫存器數值設定為“設定數值”欄數值。 

 “+=”：表將原內部暫存器位址數值加上“設定數值”欄數值

後，設定為該內部暫存器新數值。 

 “-=”：表將原內部暫存器位址數值減去“設定數值”欄數值

後，設定為該內部暫存器新數值。 

 “*=”：表將原內部暫存器位址數值乘以“設定數值”欄數值

後，設定為該內部暫存器新數值。 

 “/=”：表將原內部暫存器位址數值除以“設定數值”欄數值

後，設定為該內部暫存器新數值。 

iii 在數值欄中選擇數值來源，PMC-5151 提供 7 種數值來源。各

種數值來源的設定方式，請參閱 10.2.1.3中的數值來源說明。 

iv  點選執行頻率為“單次”或“重複”。 

v 點選“確定”按鈕以確定此設定，並離開此頁面回到規則設定頁

面。 
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附錄一：Modbus Address Table 

PMC-5151可藉由 Modbus TCP/RTU通道與一般 SCADA軟體進行資訊傳

遞。下表將顯示 PMC-5151上各數值的 Modbus Address。請注意： 

 位址規格為 Base 0 

 位址皆以 10進位表示 

 NetID預設值為 1，可於網路設定頁面中修改(請參考章節 6.2 網路設定) 

 標示格式為 Float、32 bit或經過線性轉換的 16 bit資料(AI、AO通道數

值、內部暫存器、Input Register及 Holding Register等)，每筆資料皆使

用兩個 Register 組合而成。可參考下面程式碼將取回的 Register 處理為

浮點數： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

其中需注意的是：依照編譯器的不同(Big Endian 或 Little Endian)，浮點數

的組成順序可能不同。例如：若 r1代表位址 30040的 Register，r2代表位

址 30041的 Register，如欲將 r1和 r2組成浮點數，在 Big Endian 的系統

需呼叫： 

 float value = register_to_float(r1, r2); 

 

而若是在 little endian的系統則必須呼叫： 

 float value = register_to_float(r2, r1); 

 

請注意： 

1. 若使用者無法確認編譯器種類，可分別嘗試這兩項類別，找出正確的數

據。 

2. DWORD的組合方式可參照 Float，只是將 return值改為 DWORD或是

Unsigned Long。 

 

float register_to_float(short r1, short r2) 

{ 

 float f; 

 int *a = &f; 

 *a = r1; 

 a++; 

 *a = r2; 

 return f; 

} 
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PMC-5151的 Modbus Address 架構表 

Modbus 
Address  

Coil Output 
(0x) 

Discrete Input 
(1x) 

Input Register 
(3x) 

Holding Register 
(4x) 

0~59 PMC-5151系統資訊(1) 

60~75  
COM2模組 

連接狀態(2) 

COM2模組 

資訊(3) 

內部暫存器 

資料(4) 

76~91  
COM3模組 

連接狀態(2) 

COM3模組 

資訊(3) 

92~107  
LAN模組 

連接狀態(2) 

LAN模組 

資訊(3) 

108~123    

124~139    

140~155    

200~299 XW-Board資料(5) 

300~499 COM2編號 1模組資料(6) 

500~699 COM2編號 2模組資料(6) 

700~899 COM2編號 3模組資料(6) 

900~1099 COM2編號 4模組資料(6) 

1100~1299 COM2編號 5模組資料(6) 

1300~1499 COM2編號 6模組資料(6) 

1500~1699 COM2編號 7模組資料(6) 

1700~1899 COM2編號 8模組資料(6) 

1900~2099 COM2編號 9模組資料(6) 

2100~2299 COM2編號 10模組資料(6) 

2300~2499 COM2編號 11模組資料(6) 

2500~2699 COM2編號 12模組資料(6) 

2700~2899 COM2編號 13模組資料(6) 

2900~3099 COM2編號 14模組資料(6) 

3100~3299 COM2編號 15模組資料(6) 

3300~3499 COM2編號 16模組資料(6) 

3500~3699 COM3編號 1模組資料(6) 

3700~3899 COM3編號 2模組資料(6) 

3900~4099 COM3編號 3模組資料(6) 
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4100~4299 COM3編號 4模組資料(6) 

4300~4499 COM3編號 5模組資料(6) 

4500~4699 COM3編號 6模組資料(6) 

4700~4899 COM3編號 7模組資料(6) 

4900~5099 COM3編號 8模組資料(6) 

5100~5299 COM3編號 9模組資料(6) 

5300~5499 COM3編號 10模組資料(6) 

5500~5699 COM3編號 11模組資料(6) 

5700~5899 COM3編號 12模組資料(6) 

5900~6099 COM3編號 13模組資料(6) 

6100~6299 COM3編號 14模組資料(6) 

6300~6499 COM3編號 15模組資料(6) 

6500~6699 COM3編號 16模組資料(6) 

6700~6899 LAN編號 1模組資料(6) 

6900~7099 LAN編號 2模組資料(6) 

7100~7299 LAN編號 3模組資料(6) 

7300~7499 LAN編號 4模組資料(6) 

7500~7699 LAN編號 5模組資料(6) 

7700~7899 LAN編號 6模組資料(6) 

7900~8099 LAN編號 7模組資料(6) 

8100~8299 LAN編號 8模組資料(6) 

8300~8499 LAN編號 9模組資料(6) 

8500~8699 LAN編號 10模組資料(6) 

8700~8899 LAN編號 11模組資料(6) 

8900~9099 LAN編號 12模組資料(6) 

9100~9299 LAN編號 13模組資料(6) 

9400~9499 LAN編號 14模組資料(6) 

9500~9699 LAN編號 15模組資料(6) 

9700~9899 LAN編號 16模組資料(6) 

各個區塊詳細的說明請依照括號內的數字並參閱以下說明。 
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(1) PMC-5151系統資訊 

此區塊放置的是 PMC-5151的系統資訊，如下表所示： 

Parameter Name 
Modbus 
Address 

Length 
Data 
Type 

Range 

Discrete Input, Unit : Coil(8 Bits) 

Local FTP Server 10000 1 Byte 
0=Disable 

1=Enable 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

Module Name 30000 1 UInt16 0~65535 

Firmware Version 30002 2 Float Floating Point 

Serial Number 1 30004 1 UInt16 0~65535 

Serial Number 2 30005 1 UInt16 0~65535 

Serial Number 3 30006 1 UInt16 0~65535 

Serial Number 4 30007 1 UInt16 0~65535 

Serial Number 5 30008 1 UInt16 0~65535 

Serial Number 6 30009 1 UInt16 0~65535 

Serial Number 7 30010 1 UInt16 0~65535 

Serial Number 8 30011 1 UInt16 0~65535 

Boot Date(Year) 30012 1 UInt16 1752~ 

Boot Date(Month) 30013 1 UInt16 1~12 

Boot Date(Day) 30014 1 UInt16 1~31 

Boot Time(Hour) 30015 1 UInt16 0~23 

Boot Time(Minute) 30016 1 UInt16 0~59 

Boot Time(Second) 30017 1 UInt16 0~59 

Alive Count 30018 1 UInt16 0~65535 

Cycle Time 30019 1 UInt16 0~65535(ms) 

XW-Board Name 30020 1 UInt16 0~65535 

COM2 Connection Status 30021 1 UInt16 0=Offline, 1=Online 

Each bit represents a 

module. 

COM3 Connection Status 30022 1 UInt16 

LAN Connection Status 30023 1 UInt16 

XW-Board Update Rate 30024 1 UInt16 0~65535(ms) 

COM2 Update Rate 30025 1 UInt16 0~65535(ms) 

COM3 Update Rate 30026 1 UInt16 0~65535(ms) 

Modbus Slave NetID  30028 1 UInt16 1~247 

Modbus TCP Port 30029 1 UInt16 1~65535 

Web Port 30030 1 UInt16 1~65535 
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SMS Modem Status 30031 1 UInt16 
0=Initial success 

Others=Initializing 

SMS Register Status 30032 1 UInt16 

0=Not registered 

1=Registered, home 

network 

2=Not registered, 

and searching 

3=Registration 

denied 

4=Unknown 

5=Registered, 

roaming 

SMS Signal 30033 1 UInt16 0~65535 

micro SD Free Space 30034 1 UInt16 0~65535(MB) 

FTP Upload Status 30035 1 Int16 

-1=Initializing 

0=Failed 

1=Success 

Contract Capacity 30036 2 Float 0~99999999(kW) 

Carbon Footprint Factor 30038 2 Float 0.001~99999999 

Calculation Interval for 

Demand 
30040 1 UInt16 15 / 30 / 60(minutes) 

 

(2) COM2 / COM3 / LAN 模組連接狀態 

此區塊放置的是使用者設定的 M-7000模組、電錶與 Modbus模組的連線狀

態。以下將詳細說明各個 Modbus Address 所代表的意義： 

Parameter Name 
Modbus 
Address 

Length 
Data 
Type 

Range 

Discrete Input, Unit : Coil (8 Bits) 

COM2 上連接的 M-7000

模組、電錶或Modbus RTU

模組的連接狀態 

10060- 

10075 
1 Byte 

0=Offline 

1=Online 

COM3 上連接的 M-7000

模組、電錶或Modbus RTU

模組的連接狀態 

10076- 

10091 
1 Byte 

0=Offline 

1=Online 

LAN 上連接的電錶或

Modbus TCP 模組的連接

狀態 

10092- 

10107 
1 Byte 

0=Offline 

1=Online 
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(3) COM2 / COM3 / LAN 模組資訊 

此區塊放置的是使用者設定的 M-7000模組、電錶與 Modbus模組的型號或

模組 Address。當使用者設定的是 M-7000 模組或電錶時，則會顯示其模組型

號。若使用者設定的是 Modbus模組，則會顯示其模組 Address或 NetID。以下

將詳細說明各個Modbus Address 所代表的意義： 

Parameter Name 
Modbus 
Address 

Length 
Data 
Type 

Range 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

COM2 上連接的 M-7000

模組、電錶型號或 Modbus 

RTU模組的 Address 

30060- 

30075 
1 UInt16 

7002 ~ 7088 / 

2133 ~ 3114 / 

模組 Address(1~64) 

COM3 上連接的 M-7000

模組、電錶型號或 Modbus 

RTU模組的 Address 

30076- 

30091 
1 UInt16 

7002 ~ 7088 / 

2133 ~ 3114 / 

模組 Address(1~64) 

LAN 上連接的電錶型號或

Modbus TCP 模 組 的

NetID 

30092- 

30107 
1 UInt16 

2133 ~ 3114 / 

模組 NetID(1~247) 

 

(4) 內部暫存器資料 

此區塊放置的是 PMC-5151所提供的 48組內部暫存器的數據。 

Parameter Name 
Modbus 
Address 

Length 
Data 
Type 

Range 

Holding Register, Unit : Register(16 Bits) 

Internal Register 1 40060 2 Float Floating Point 

Internal Register 2 40062 2 Float Floating Point 

Internal Register 3 40064 2 Float Floating Point 

Internal Register 4 40066 2 Float Floating Point 

Internal Register 5 40068 2 Float Floating Point 

Internal Register 6 40070 2 Float Floating Point 

Internal Register 7 40072 2 Float Floating Point 

Internal Register 8 40074 2 Float Floating Point 

…
 

Internal Register 45 40148 2 Float Floating Point 

Internal Register 46 40150 2 Float Floating Point 

Internal Register 47 40152 2 Float Floating Point 

Internal Register 48 40154 2 Float Floating Point 
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(5) XW-Board資料 

此區塊放置的是 XW-Board 的資料，依照所使用的 XW-Board 型號不同，

資料所分布的 address也有所不同，以下依照 XW-Board型號區分： 

 

 XW107、XW107i 

Parameter Name 
Modbus 
Address 

Length 
Data 
Type 

Range 

Coil Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 00200 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 00201 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.2 00202 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.3 00203 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.4 00204 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.5 00205 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.6 00206 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.7 00207 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Discrete Input, Unit : Coil (8 Bits) 

DI Ch.0 10200 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.1 10201 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.2 10202 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.3 10203 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.4 10204 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.5 10205 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.6 10206 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.7 10207 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

DI Counter 0 30200 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 1 30201 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 2 30202 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 3 30203 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 4 30204 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 5 30205 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 6 30206 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 7 30207 1 UInt16 0~65535 
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 XW110i 

Parameter Name 
Modbus 
Address 

Length 
Data 
Type 

Range 

Discrete Input, Unit : Coil (8 Bits) 

DI Ch.0 10200 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.1 10201 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.2 10202 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.3 10203 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.4 10204 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.5 10205 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.6 10206 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.7 10207 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.8 10208 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.9 10209 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.10 10210 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.11 10211 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.12 10212 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.13 10213 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.14 10214 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.15 10215 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

DI Counter 0 30200 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 1 30201 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 2 30202 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 3 30203 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 4 30204 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 5 30205 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 6 30206 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 7 30207 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 8 30208 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 9 30209 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 10 30210 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 11 30211 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 12 30212 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 13 30213 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 14 30214 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 15 30215 1 UInt16 0~65535 
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 XW304 

Parameter Name 
Modbus 
Address 

Length 
Data 
Type 

Range 

Coil Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 00200 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 00201 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.2 00202 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.3 00203 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Discrete Input, Unit : Coil (8 Bits) 

DI Ch.0 10200 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.1 10201 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.2 10202 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.3 10203 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 30200 2 Float Floating Point 

AI Ch.1 30202 2 Float Floating Point 

AI Ch.2 30204 2 Float Floating Point 

AI Ch.3 30206 2 Float Floating Point 

AI Ch.4 30208 2 Float Floating Point 

AI Ch.5 30210 2 Float Floating Point 

DI Counter 0 30212 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 1 30213 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 2 30214 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 3 30215 1 UInt16 0~65535 

Holding Register, Unit : Register(16 Bits) 

AO Ch.0 40200 2 Float Floating Point 
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 XW310、XW310C(Differential) 

Parameter Name 
Modbus 
Address 

Length 
Data 
Type 

Range 

Coil Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 00200 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 00201 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.2 00202 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Discrete Input, Unit : Coil(8 Bits) 

DI Ch.0 10200 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.1 10201 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.2 10202 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 30200 2 Float Floating Point 

AI Ch.1 30202 2 Float Floating Point 

AI Ch.2 30204 2 Float Floating Point 

AI Ch.3 30206 2 Float Floating Point 

DI Counter 0 30208 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 1 30209 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 2 30210 1 UInt16 0~65535 

Holding Register, Unit : Register(16 Bits) 

AO Ch.0 40200 2 Float Floating Point 

AO Ch.1 40202 2 Float Floating Point 
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 XW310C(Single-Ended) 

Parameter Name 
Modbus 
Address 

Length 
Data 
Type 

Range 

Coil Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 00200 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 00201 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.2 00202 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Discrete Input, Unit : Coil (8 Bits) 

DI Ch.0 10200 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.1 10201 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.2 10202 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 30200 2 Float Floating Point 

AI Ch.1 30202 2 Float Floating Point 

AI Ch.2 30204 2 Float Floating Point 

AI Ch.3 30206 2 Float Floating Point 

AI Ch.4 30208 2 Float Floating Point 

AI Ch.5 30210 2 Float Floating Point 

AI Ch.6 30212 2 Float Floating Point 

AI Ch.7 30214 2 Float Floating Point 

DI Counter 0 30216 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 1 30217 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 2 30218 1 UInt16 0~65535 

Holding Register, Unit : Register(16 Bits) 

AO Ch.0 40200 2 Float Floating Point 

AO Ch.1 40202 2 Float Floating Point 
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(6) 模組資料 

此區放置所有使用者設定的 M-7000模組、電錶與 Modbus模組 I/O資訊，

根據使用者設定模組的不同，會有不同的資料排列方式，計算方式如下所述： 

1. 確認此模組所在的連接埠與編號 

2. 根據模組所連接的連接埠與編號計算參數 SA(模組起始位址)的數值 

 

SA = 連接埠起始位址 + (模組編號 - 1) x 200 

 

各連接埠的起始位址如下表： 

連接埠 起始位址 

COM2 300 

COM3 3500 

LAN 6700 

 

3. 參考下列各種模組的 Modbus Address Table及 SA的數值，即可取得

該模組 I/O通道的實際 Modbus Address  

 

舉例而言，當有一連接於 COM3的模組 M-7024，其編號被設定為 3時，則

其SA數值為 3500 + (3 – 1) x 200 = 3900。而該模組的AO channel 2的Modbus 

Address，則為 3900 + 40004 = 43904。 

 

 M-7002 (5 DI、4 DO、4 AI channel) 

Parameter Name 
Modbus 
Address 

Length 
Data 
Type 

Range 

Coil Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 SA + 00000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 SA + 00001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.2 SA + 00002 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.3 SA + 00003 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Discrete Input, Unit : Coil (8 Bits) 

DI Ch.0 SA + 10000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.1 SA + 10001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.2 SA + 10002 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.3 SA + 10003 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.4 SA + 10004 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 SA + 30000 2 Float Floating Point 
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AI Ch.1 SA + 30002 2 Float Floating Point 

AI Ch.2 SA + 30004 2 Float Floating Point 

AI Ch.3 SA + 30006 2 Float Floating Point 

DI Counter 0 SA + 30008 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 1 SA + 30009 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 2 SA + 30010 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 3 SA + 30011 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 4 SA + 30012 1 UInt16 0~65535 

 

 M-7005 (6 DO、8 AI channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Coils Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 SA + 00000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 SA + 00001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.2 SA + 00002 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.3 SA + 00003 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.4 SA + 00004 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.5 SA + 00005 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 SA + 30000 2 Float Floating Point 

AI Ch.1 SA + 30002 2 Float Floating Point 

AI Ch.2 SA + 30004 2 Float Floating Point 

AI Ch.3 SA + 30006 2 Float Floating Point 

AI Ch.4 SA + 30008 2 Float Floating Point 

AI Ch.5 SA + 30010 2 Float Floating Point 

AI Ch.6 SA + 30012 2 Float Floating Point 

AI Ch.7 SA + 30014 2 Float Floating Point 

 

 M-7011 (1 DI、2 DO、1 AI channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Coils Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 SA + 00000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 SA + 00001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Discrete Input, Unit : Coil (8 Bits) 
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DI Ch.0 SA + 10000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 SA + 30000 2 Float Floating Point 

DI Counter 0 SA + 30002 1 UInt16 0~65535 

 

 M-7015、M-7015P (6 AI channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 SA + 30000 2 Float Floating Point 

AI Ch.1 SA + 30002 2 Float Floating Point 

AI Ch.2 SA + 30004 2 Float Floating Point 

AI Ch.3 SA + 30006 2 Float Floating Point 

AI Ch.4 SA + 30008 2 Float Floating Point 

AI Ch.5 SA + 30010 2 Float Floating Point 

 

 M-7016 (1 DI、4 DO、2 AI、1 AO channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Coils Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 SA + 00000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 SA + 00001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.2 SA + 00002 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.3 SA + 00003 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Discrete Input, Unit : Coil (8 Bits) 

DI Ch.0 SA + 10000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 SA + 30000 2 Float Floating Point 

AI Ch.1 SA + 30002 2 Float Floating Point 

DI Counter 0 SA + 30004 1 UInt16 0~65535 

Holding Register, Unit : Register(16 Bits) 

AO Ch.0 SA + 40000 2 Float Floating Point 
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 M-7017、M-7017R、M-7017C、M-7017RC、M-7017R-A5、M-7018、

M-7018R、M-7019R (8 AI channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 SA + 30000 2 Float Floating Point 

AI Ch.1 SA + 30002 2 Float Floating Point 

AI Ch.2 SA + 30004 2 Float Floating Point 

AI Ch.3 SA + 30006 2 Float Floating Point 

AI Ch.4 SA + 30008 2 Float Floating Point 

AI Ch.5 SA + 30010 2 Float Floating Point 

AI Ch.6 SA + 30012 2 Float Floating Point 

AI Ch.7 SA + 30014 2 Float Floating Point 

 

 M-7017Z (10 Differential AI channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 SA + 30000 2 Float Floating Point 

AI Ch.1 SA + 30002 2 Float Floating Point 

AI Ch.2 SA + 30004 2 Float Floating Point 

AI Ch.3 SA + 30006 2 Float Floating Point 

AI Ch.4 SA + 30008 2 Float Floating Point 

AI Ch.5 SA + 30010 2 Float Floating Point 

AI Ch.6 SA + 30012 2 Float Floating Point 

AI Ch.7 SA + 30014 2 Float Floating Point 

AI Ch.8 SA + 30016 2 Float Floating Point 

AI Ch.9 SA + 30018 2 Float Floating Point 

 

 M-7017Z (20 Single-Ended AI channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 SA + 30000 2 Float Floating Point 
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AI Ch.1 SA + 30002 2 Float Floating Point 

AI Ch.2 SA + 30004 2 Float Floating Point 

AI Ch.3 SA + 30006 2 Float Floating Point 

AI Ch.4 SA + 30008 2 Float Floating Point 

AI Ch.5 SA + 30010 2 Float Floating Point 

AI Ch.6 SA + 30012 2 Float Floating Point 

AI Ch.7 SA + 30014 2 Float Floating Point 

AI Ch.8 SA + 30016 2 Float Floating Point 

AI Ch.9 SA + 30018 2 Float Floating Point 

AI Ch.10 SA + 30020 2 Float Floating Point 

AI Ch.11 SA + 30022 2 Float Floating Point 

AI Ch.12 SA + 30024 2 Float Floating Point 

AI Ch.13 SA + 30026 2 Float Floating Point 

AI Ch.14 SA + 30028 2 Float Floating Point 

AI Ch.15 SA + 30030 2 Float Floating Point 

AI Ch.16 SA + 30032 2 Float Floating Point 

AI Ch.17 SA + 30034 2 Float Floating Point 

AI Ch.18 SA + 30036 2 Float Floating Point 

AI Ch.19 SA + 30038 2 Float Floating Point 

 

 M-7018Z、M-7019Z (10 AI channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

AI Ch.0 SA + 30000 2 Float Floating Point 

AI Ch.1 SA + 30002 2 Float Floating Point 

AI Ch.2 SA + 30004 2 Float Floating Point 

AI Ch.3 SA + 30006 2 Float Floating Point 

AI Ch.4 SA + 30008 2 Float Floating Point 

AI Ch.5 SA + 30010 2 Float Floating Point 

AI Ch.6 SA + 30012 2 Float Floating Point 

AI Ch.7 SA + 30014 2 Float Floating Point 

AI Ch.8 SA + 30016 2 Float Floating Point 

AI Ch.9 SA + 30018 2 Float Floating Point 
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 M-7022 (2 AO channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Holding Register, Unit : Register(16 Bits) 

AO Ch.0 SA + 40000 2 Float Floating Point 

AO Ch.1 SA + 40002 2 Float Floating Point 

 M-7024 (4 AO channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Holding Register, Unit : Register(16 Bits) 

AO Ch.0 SA + 40000 2 Float Floating Point 

AO Ch.1 SA + 40002 2 Float Floating Point 

AO Ch.2 SA + 40004 2 Float Floating Point 

AO Ch.3 SA + 40006 2 Float Floating Point 

 M-7024R (5 DI、4 AO channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Discrete Input, Unit : Coil (8 Bits) 

DI Ch.0 SA + 10000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.1 SA + 10001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.2 SA + 10002 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.3 SA + 10003 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.4 SA + 10004 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

DI Counter 0 SA + 30000 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 1 SA + 30001 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 2 SA + 30002 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 3 SA + 30003 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 4 SA + 30004 1 UInt16 0~65535 

Holding Register, Unit : Register(16 Bits) 

AO Ch.0 SA + 40000 2 Float Floating Point 

AO Ch.1 SA + 40002 2 Float Floating Point 

AO Ch.2 SA + 40004 2 Float Floating Point 

AO Ch.3 SA + 40006 2 Float Floating Point 
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 M-7000 DI/DO Module (Maximum 16 DI channel / 16 DO channel) 

請使用者根據所使用的 M-7000模組 channel數量查詢位址。 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Coil Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 SA + 00000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 SA + 00001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.2 SA + 00002 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.3 SA + 00003 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.4 SA + 00004 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.5 SA + 00005 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.6 SA + 00006 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.7 SA + 00007 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.8 SA + 00008 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.9 SA + 00009 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.10 SA + 00010 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.11 SA + 00011 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.12 SA + 00012 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.13 SA + 00013 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.14 SA + 00014 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.15 SA + 00015 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Discrete Input, Unit : Coil (8 Bits) 

DI Ch.0 SA + 10000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.1 SA + 10001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.2 SA + 10002 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.3 SA + 10003 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.4 SA + 10004 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.5 SA + 10005 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.6 SA + 10006 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.7 SA + 10007 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.8 SA + 10008 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.9 SA + 10009 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.10 SA + 10010 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.11 SA + 10011 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.12 SA + 10012 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.13 SA + 10013 1 Byte 0=OFF, 1=ON 
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DI Ch.14 SA + 10014 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.15 SA + 10015 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

DI Counter 0 SA + 30000 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 1 SA + 30001 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 2 SA + 30002 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 3 SA + 30003 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 4 SA + 30004 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 5 SA + 30005 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 6 SA + 30006 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 7 SA + 30007 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 8 SA + 30008 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 9 SA + 30009 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 10 SA + 30010 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 11 SA + 30011 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 12 SA + 30012 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 13 SA + 30013 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 14 SA + 30014 1 UInt16 0~65535 

DI Counter 15 SA + 30015 1 UInt16 0~65535 

 

 M-7080、M-7080B (2 Counter/Frequency、2 DO channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Coils Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 SA + 00000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 SA + 00001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

DI Counter 0 SA + 30000 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 1 SA + 30002 2 UInt32 0~4294967295 

 

 M-7084 (8 Counter/Frequency) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

DI Counter 0 SA + 30000 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 1 SA + 30002 2 UInt32 0~4294967295 
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DI Counter 2 SA + 30004 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 3 SA + 30006 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 4 SA + 30008 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 5 SA + 30010 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 6 SA + 30012 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 7 SA + 30014 2 UInt32 0~4294967295 

 M-7088 (8 DI、8 PWM Output channel) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Coils Output, Unit : Coil(8 Bits) 

PWM Output Ch.0 SA + 00000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

PWM Output Ch.1 SA + 00001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

PWM Output Ch.2 SA + 00002 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

PWM Output Ch.3 SA + 00003 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

PWM Output Ch.4 SA + 00004 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

PWM Output Ch.5 SA + 00005 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

PWM Output Ch.6 SA + 00006 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

PWM Output Ch.7 SA + 00007 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Discrete Input, Unit : Coil (8 Bits) 

DI Ch.0 SA + 10000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.1 SA + 10001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.2 SA + 10002 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.3 SA + 10003 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.4 SA + 10004 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.5 SA + 10005 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.6 SA + 10006 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DI Ch.7 SA + 10007 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

DI Counter 0 SA + 30000 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 1 SA + 30002 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 2 SA + 30004 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 3 SA + 30006 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 4 SA + 30008 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 5 SA + 30010 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 6 SA + 30012 2 UInt32 0~4294967295 

DI Counter 7 SA + 30014 2 UInt32 0~4294967295 



ICP DAS PMC-5151 User Manual 
 

 

 182 

 PM-2133 (3 Phase) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

P
h

a
s
e

 A
 

V SA + 30000 2 Float Floating Point 

I SA + 30002 2 Float Floating Point 

kW SA + 30004 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30006 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30008 2 Float Floating Point 

PF SA + 30010 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30012 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30014 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30016 2 Float Floating Point 

P
h

a
s
e
 B

 

V SA + 30018 2 Float Floating Point 

I SA + 30020 2 Float Floating Point 

kW SA + 30022 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30024 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30026 2 Float Floating Point 

PF SA + 30028 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30030 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30032 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30034 2 Float Floating Point 

P
h

a
s
e
 C

 

V SA + 30036 2 Float Floating Point 

I SA + 30038 2 Float Floating Point 

kW SA + 30040 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30042 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30044 2 Float Floating Point 

PF SA + 30046 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30048 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30050 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30052 2 Float Floating Point 

T
o

ta
l 
/ 
A

v
e

ra
g
e
 

V SA + 30054 2 Float Floating Point 

I SA + 30056 2 Float Floating Point 

kW SA + 30058 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30060 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30062 2 Float Floating Point 
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PF SA + 30064 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30066 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30068 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30070 2 Float Floating Point 

P
h

a
s
e

 A
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30072 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30074 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30076 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30078 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30080 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30082 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30084 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30086 2 Float Floating Point 

P
h

a
s
e
 B

 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30088 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30090 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30092 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30094 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30096 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30098 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30100 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30102 2 Float Floating Point 

P
h

a
s
e
 C

 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30104 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘預

測需量 
SA + 30106 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30108 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30110 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30112 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30114 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30116 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30118 2 Float Floating Point 



ICP DAS PMC-5151 User Manual 
 

 

 184 

 
T
o

ta
l 
/ 
A

v
e

ra
g
e

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30120 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30122 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30124 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30126 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30128 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30130 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30132 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30134 2 Float Floating Point 

電錶類型 SA + 30180 1 UInt16 2133 

位址 SA + 30186 1 UInt16 1~247 

輪詢逾時時間 SA + 30187 1 UInt16 1~10000(毫秒) 

逾時重試時間 SA + 30188 1 UInt16 3~65535(秒) 

更新速率 SA + 30189 1 UInt16 0~65535(秒) 

PT 比值 SA + 30190 2 Float 0.01~655.35 

CT 比值 SA + 30192 2 Float 1~65535 

錯誤代碼 SA + 30198 1 Int16 

-1=Initializing 

0=Failed 

1=Success 

 

 

 PM-2134 (4 Loops 1 Phase) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

L
o

o
p

 1
 

V SA + 30000 2 Float Floating Point 

I SA + 30002 2 Float Floating Point 

kW SA + 30004 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30006 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30008 2 Float Floating Point 

PF SA + 30010 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30012 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30014 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30016 2 Float Floating Point 
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L
o

o
p

 2
 

V SA + 30018 2 Float Floating Point 

I SA + 30020 2 Float Floating Point 

kW SA + 30022 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30024 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30026 2 Float Floating Point 

PF SA + 30028 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30030 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30032 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30034 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 3
 

V SA + 30036 2 Float Floating Point 

I SA + 30038 2 Float Floating Point 

kW SA + 30040 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30042 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30044 2 Float Floating Point 

PF SA + 30046 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30048 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30050 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30052 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 4
 

V SA + 30054 2 Float Floating Point 

I SA + 30056 2 Float Floating Point 

kW SA + 30058 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30060 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30062 2 Float Floating Point 

PF SA + 30064 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30066 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30068 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30070 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 1
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30072 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30074 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30076 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30078 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30080 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30082 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30084 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30086 2 Float Floating Point 
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L
o

o
p

 2
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30088 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30090 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30092 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30094 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30096 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30098 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30100 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30102 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 3
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30104 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘預

測需量 
SA + 30106 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30108 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30110 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30112 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30114 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30116 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30118 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 4
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30120 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30122 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30124 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30126 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30128 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30130 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30132 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30134 2 Float Floating Point 

電錶類型 SA + 30180 1 UInt16 2134 

位址 SA + 30186 1 UInt16 1~247 

輪詢逾時時間 SA + 30187 1 UInt16 1~10000(毫秒) 

逾時重試時間 SA + 30188 1 UInt16 3~65535(秒) 

更新速率 SA + 30189 1 UInt16 0~65535(秒) 

PT 比值 SA + 30190 2 Float 0.01~655.35 

CT 比值 SA + 30192 2 Float 1~65535 
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錯誤代碼 SA + 30198 1 Int16 

-1=Initializing 

0=Failed 

1=Success 

 

 

 

 PM-3133、PM-3133-MTCP (3 Phase) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Coils Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 SA + 00000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 SA + 00001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Holding Register, Unit : Register(16 Bits) 

Harmonic Phase Select SA + 40000 1 UInt16 

0: Disable  

1: Phase A  

2: Phase B  

3: Phase C 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

P
h

a
s
e

 A
 

V SA + 30000 2 Float Floating Point 

I SA + 30002 2 Float Floating Point 

kW SA + 30004 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30006 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30008 2 Float Floating Point 

PF SA + 30010 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30012 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30014 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30016 2 Float Floating Point 

P
h

a
s
e
 B

 

V SA + 30018 2 Float Floating Point 

I SA + 30020 2 Float Floating Point 

kW SA + 30022 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30024 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30026 2 Float Floating Point 

PF SA + 30028 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30030 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30032 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30034 2 Float Floating Point 



ICP DAS PMC-5151 User Manual 
 

 

 188 

P
h

a
s
e
 C

 
V SA + 30036 2 Float Floating Point 

I SA + 30038 2 Float Floating Point 

kW SA + 30040 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30042 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30044 2 Float Floating Point 

PF SA + 30046 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30048 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30050 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30052 2 Float Floating Point 

T
o

ta
l 
/ 
A

v
e

ra
g
e
 

V SA + 30054 2 Float Floating Point 

I SA + 30056 2 Float Floating Point 

kW SA + 30058 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30060 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30062 2 Float Floating Point 

PF SA + 30064 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30066 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30068 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30070 2 Float Floating Point 

P
h

a
s
e

 A
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30072 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30074 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30076 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30078 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30080 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30082 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30084 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30086 2 Float Floating Point 

P
h

a
s
e
 B

 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30088 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30090 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30092 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30094 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30096 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30098 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30100 2 Float Floating Point 
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累計用電度數(年) SA + 30102 2 Float Floating Point 
P

h
a

s
e
 C

 
15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30104 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘預

測需量 
SA + 30106 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30108 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30110 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30112 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30114 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30116 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30118 2 Float Floating Point 

T
o

ta
l 
/ 
A

v
e

ra
g
e
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30120 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30122 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30124 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30126 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30128 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30130 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30132 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30134 2 Float Floating Point 

VTHD SA + 30136 2 Float Floating Point 

ITHD SA + 30138 2 Float Floating Point 

電錶類型 SA + 30180 1 UInt16 3133 

IP1 SA + 30181 1 UInt16 0~255 

IP2 SA + 30182 1 UInt16 0~255 

IP3 SA + 30183 1 UInt16 0~255 

IP4 SA + 30184 1 UInt16 0~255 

連接埠 SA + 30185 1 UInt16 1~65535 

位址 / NetID SA + 30186 1 UInt16 1~247 

輪詢逾時時間 SA + 30187 1 UInt16 1~10000(毫秒) 

逾時重試時間 SA + 30188 1 UInt16 3~65535(秒) 

更新速率 SA + 30189 1 UInt16 0~65535(秒) 

PT 比值 SA + 30190 2 Float 0.01~655.35 

CT 比值 SA + 30192 2 Float 1~65535 

錯誤代碼 
SA + 30198 1 Int16 

-1=Initializing 

0=Failed 
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1=Success 

 

 PM-3112、PM-3112-MTCP (2 Loops 1 Phase) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Coils Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 SA + 00000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 SA + 00001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

Input Register, Unit : Register(16 Bits) 

L
o

o
p

 1
 

V SA + 30000 2 Float Floating Point 

I SA + 30002 2 Float Floating Point 

kW SA + 30004 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30006 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30008 2 Float Floating Point 

PF SA + 30010 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30012 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30014 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30016 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 2
 

V SA + 30018 2 Float Floating Point 

I SA + 30020 2 Float Floating Point 

kW SA + 30022 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30024 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30026 2 Float Floating Point 

PF SA + 30028 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30030 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30032 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30034 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 1
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30036 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30038 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30040 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30042 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30044 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30046 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30048 2 Float Floating Point 
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累計用電度數(年) SA + 30050 2 Float Floating Point 
L

o
o
p

 2
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30052 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30054 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30056 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30058 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30060 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30062 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30064 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30066 2 Float Floating Point 

電錶類型 SA + 30180 1 UInt16 3112 

IP1 SA + 30181 1 UInt16 0~255 

IP2 SA + 30182 1 UInt16 0~255 

IP3 SA + 30183 1 UInt16 0~255 

IP4 SA + 30184 1 UInt16 0~255 

連接埠 SA + 30185 1 UInt16 1~65535 

位址 / NetID SA + 30186 1 UInt16 1~247 

輪詢逾時時間 SA + 30187 1 UInt16 1~10000(毫秒) 

逾時重試時間 SA + 30188 1 UInt16 3~65535(秒) 

更新速率 SA + 30189 1 UInt16 0~65535(秒) 

PT 比值 SA + 30190 2 Float 0.01~655.35 

CT 比值 SA + 30192 2 Float 1~65535 

錯誤代碼 

SA + 30198 1 Int16 

-1=Initializing 

0=Failed 

1=Success 

 

 

 PM-3114、PM-3114-MTCP (4 Loops 1 Phase) 

Parameter Name 
Modbus 

Address 
Length 

Data 

Type 
Range 

Coils Output, Unit : Coil(8 Bits) 

DO Ch.0 SA + 00000 1 Byte 0=OFF, 1=ON 

DO Ch.1 SA + 00001 1 Byte 0=OFF, 1=ON 
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Input Register, Unit : Register(16 Bits) 
L

o
o
p

 1
 

V SA + 30000 2 Float Floating Point 

I SA + 30002 2 Float Floating Point 

kW SA + 30004 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30006 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30008 2 Float Floating Point 

PF SA + 30010 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30012 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30014 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30016 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 2
 

V SA + 30018 2 Float Floating Point 

I SA + 30020 2 Float Floating Point 

kW SA + 30022 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30024 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30026 2 Float Floating Point 

PF SA + 30028 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30030 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30032 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30034 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 3
 

V SA + 30036 2 Float Floating Point 

I SA + 30038 2 Float Floating Point 

kW SA + 30040 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30042 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30044 2 Float Floating Point 

PF SA + 30046 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30048 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30050 2 Float Floating Point 

kVAh SA + 30052 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 4
 

V SA + 30054 2 Float Floating Point 

I SA + 30056 2 Float Floating Point 

kW SA + 30058 2 Float Floating Point 

kvar SA + 30060 2 Float Floating Point 

kVA SA + 30062 2 Float Floating Point 

PF SA + 30064 2 Float Floating Point 

kWh SA + 30066 2 Float Floating Point 

kvarh SA + 30068 2 Float Floating Point 
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kVAh SA + 30070 2 Float Floating Point 
L

o
o
p

 1
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30072 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30074 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30076 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30078 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30080 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30082 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30084 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30086 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 2
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30088 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30090 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30092 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30094 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30096 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30098 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30100 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30102 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 3
 

15/30/60分鐘 

實際需量 
SA + 30104 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘預

測需量 
SA + 30106 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30108 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30110 2 Float Floating Point 

最高需量(月) SA + 30112 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30114 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30116 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30118 2 Float Floating Point 

L
o

o
p

 4
 

15/30/60 分鐘 

實際需量 
SA + 30120 2 Float Floating Point 

15/30/60 分鐘 

預測需量 
SA + 30122 2 Float Floating Point 

最高需量(小時) SA + 30124 2 Float Floating Point 

最高需量(日) SA + 30126 2 Float Floating Point 
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最高需量(月) SA + 30128 2 Float Floating Point 

累計用電度數(日) SA + 30130 2 Float Floating Point 

累計用電度數(月) SA + 30132 2 Float Floating Point 

累計用電度數(年) SA + 30134 2 Float Floating Point 

電錶類型 SA + 30180 1 UInt16 3114 

IP1 SA + 30181 1 UInt16 0~255 

IP2 SA + 30182 1 UInt16 0~255 

IP3 SA + 30183 1 UInt16 0~255 

IP4 SA + 30184 1 UInt16 0~255 

連接埠 SA + 30185 1 UInt16 1~65535 

位址 / NetID SA + 30186 1 UInt16 1~247 

輪詢逾時時間 SA + 30187 1 UInt16 1~10000(毫秒) 

逾時重試時間 SA + 30188 1 UInt16 3~65535(秒) 

更新速率 SA + 30189 1 UInt16 0~65535(秒) 

PT 比值 SA + 30190 2 Float 0.01~655.35 

CT 比值 SA + 30192 2 Float 1~65535 

錯誤代碼 

SA + 30198 1 Int16 

-1=Initializing 

0=Failed 

1=Success 

 

 Modbus 模組 

放置在 PMC-5151上的 Modbus模組 I/O資料，其 Modbus Address 是從模

組起始位址 SA開始，依據模組 I/O通道的Modbus Address由小到大依序排列。

以下圖為例，假設此 Modbus模組的連接埠為 COM2且編號為 3，其 I/O通道資

料在 PMC-5151的 Modbus Address Table 中將會從 300 + (3 - 1) x 200 = 700

開始放置。 
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該Modbus模組的 I/O通道資訊如下： 

資料類型 起始位址 資料數量 

Coil Output 11 7 

Discrete Input 0 10 

Input Register 7 4(32位元 Floating Point) 

Holding Register 20 3(32位元 Floating Point) 

 

該 Modbus 模組的 Coil Output 設定，於 PMC-5151 的 Modbus Address

安排為： 

Coil Output 

Index 

Modbus模組的 

Modbus Address 

於 PMC-5151的 

對應 Modbus Address  

1 00011 00700 

2 00012 00701 

3 00013 00702 

4 00014 00703 

5 00015 00704 

6 00016 00705 

7 00017 00706 

 

該 Modbus模組的 Discrete Input 設定，於 PMC-5151的 Modbus Address

安排為： 

Discrete Input 

Index 

Modbus模組的 

Modbus Address 

於 PMC-5151的 

對應 Modbus Address  

1 10000 10700 

2 10001 10701 

3 10002 10702 

4 10003 10703 

5 10004 10704 

6 10005 10705 

7 10006 10706 

8 10007 10707 

9 10008 10708 

10 10009 10709 
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該 Modbus模組的 Input Register 設定，於 PMC-5151的 Modbus Address

安排為： 

Input Register 

Index 

Modbus模組的 

Modbus Address 

於 PMC-5151的 

對應 Modbus Address  

1 30007 30700 

2 30009 30702 

3 30011 30704 

4 30013 30706 

 

該 Modbus 模組的 Holding Register 設定，於 PMC-5151 的 Modbus 

Address安排為： 

Holding Register 

Index 

Modbus模組的 

Modbus Address 

於 PMC-5151的 

對應 Modbus Address  

1 40020 40700 

2 40022 40702 

3 40024 40704 
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附錄二：恢復相關出廠預設值與傳送密碼至管理員信箱 

使用者在操作 PMC-5151 的過程當中，若是忘了網路或密碼相關設定，可

透過 Rotary Switch 將網路設定恢復到出廠預設值或將傳送密碼至管理員信箱

中；此外，使用者亦可透過 Rotary Switch將系統所有電力累計值歸零並刪除所

有資料記錄檔案。PMC-5151的 Rotary Switch 位置如下圖所示： 

 

 

Rotary Switch 各個位置的功能如下表所示： 

 

Rotary Switch 功能 

7 重置網路相關設定。 

8 

 傳送密碼至管理員電子郵件信箱。 

 重置所有相關電力累計值及刪除所

有資料記錄檔案。 

 

 以下將分別介紹如何透過 Rotary Switch 將網路設定恢復成出廠預設值以及

傳送密碼至管理員信箱中的詳細步驟。 

 

 重置網路相關設定 

1. 將 PMC-5151斷電。 

2. 將 PMC-5151的 Rotary Switch撥至 7的位置。 

3. 將 PMC-5151接上電源並待系統啟動完成。系統啟動完成後即會將網路

相關設定恢復成下表的出廠預設值。 

IP 
LAN1：192.168.255.1 

LAN2：192.168.255.2 

遮罩 255.255.0.0 

閘道 192.168.0.1 

DNS 8.8.8.8 

網頁伺服器連接埠 80 

Rotary Switch 
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Modbus TCP 連接埠 502 

Modbus NetID 1 

 

4. 將 PMC-5151的 Rotary Switch轉回 0的位置。 

 

 傳送密碼至管理者電子郵件信箱 

1. 將 PMC-5151的 Rotary Switch撥至 8的位置。 

2. 進入 PMC-5151的登入頁面，此時會在密碼欄位下方多出『忘記密碼？』

選項，按下後系統即會傳送管理者與訪客密碼至 6.3 章節中所設定的管

理員信箱中。 

 

 

傳送成功後管理員信箱中會收到類似下圖的信箱，當中會詳細列出管理

員、訪客密碼以及本機 FTP伺服器密碼。 

 

Administrator password is "Admin". 
Guest password is "User". 
Local FTP password is "Admin". 

 

 

3. 將 PMC-5151的 Rotary Switch轉回 0的位置。 

 

 重置所有相關電力累計值及刪除所有資料記錄檔案 

1. 將 PMC-5151的 Rotary Switch撥至 8的位置。 

2. 進入 PMC-5151的登入頁面並以系統管理者的身份登入。 

3. 登入成功後，在主頁面畫面上會出現提示『清除資料記錄檔與重置電錶

累計值』功能，按下“執行”即會進行清除與重置動作。 
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4. 將 PMC-5151的 Rotary Switch轉回 0的位置。 
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附錄三：安裝 GTM-201-USB簡訊機 

 硬體安裝： 

步驟一、將天線與 SIM卡安裝至 GTM-201-USB上，並提供+10VDC ~ +30VDC

的電源。 

 

步驟二、透過 USB線將 GTM-201-USB連接至 PMC-5151 上。 

 

 

 

GTM-201-USB  PMC-5151 

 

注意：GTM-201-USB簡訊機驅動程式預設出廠已安裝，若要重新安裝請參考以

下步驟！ 

USB 

  
SIM卡 

天線 

 

電源供應器 GTM-201-USB 
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 驅動程式安裝： 

步驟一、至下列網址下載 GTM-201-USB最新版的驅動程式。 

http://ftp.icpdas.com/pub/cd/usbcd/napdos/gprs_gsm_modem/gtm-201_mode

m/software/usb/wince_driver/winpac/ 

 

 

步驟二、複製驅動程式至 PMC-5151中，並點擊兩次執行。 

 

http://ftp.icpdas.com/pub/cd/usbcd/napdos/gprs_gsm_modem/gtm-201_modem/software/usb/wince_driver/winpac/
http://ftp.icpdas.com/pub/cd/usbcd/napdos/gprs_gsm_modem/gtm-201_modem/software/usb/wince_driver/winpac/
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步驟三、點選 OK並等待檔案複製完成。 

 

 

步驟四、執行WINPAC_Utility。 
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步驟五、點選 File中的 Save and Reboot。 

 

 

步驟六、點選 Yes並待系統重新啟動後即完成安裝。 
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附錄四：M-7000模組組態設定 

PMC-5151僅會對所連接的 M-7000模組進行 I/O通道的設定與資料存取，

其他關於 M-7000 模組組態的設定，都必須由使用者先透過 DCON Utility 對

M-7000模組進行設定後，才能與 PMC-5151正常連接。連接並設定M-7000模

組組態的步驟如下： 

 

1. 確定 M-7000模組與電腦間的 RS-485接線正確無誤。其中電腦要接收發送

RS-485訊號，必須透過 RS-232轉 RS-485，或是 USB轉 RS-485的轉換

器(如下圖所示)。轉換器的資訊可參考泓格產品網頁： 

http://www.icpdas.com/root/product/solutions/industrial_communication/c

onverter/converter_selection.html 

 

 

2. 下載並安裝 DCON Utility，下載位址： 

http://ftp.icpdas.com/pub/cd/8000cd/napdos/driver/dcon_utility/ 

 

 

http://www.icpdas.com/root/product/solutions/industrial_communication/converter/converter_selection.html
http://www.icpdas.com/root/product/solutions/industrial_communication/converter/converter_selection.html
http://ftp.icpdas.com/pub/cd/8000cd/napdos/driver/dcon_utility/
http://ftp.icpdas.com/pub/cd/8000cd/napdos/driver/dcon_utility/
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3. 啟動 DCON Utility，檢查通訊埠設定值。 

 

 

4. 進行 M-7000模組搜尋。 

 

http://ftp.icpdas.com/pub/cd/8000cd/napdos/driver/dcon_utility/
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5. 以滑鼠點選已搜尋列出的 M-7000 模組名稱進入該模組的組態(如 : 位址、

鲍率…)設定畫面，以 M-7019R為例： 

 

 

請注意：以下數據必須按照規定設定才可與 PMC-5151 正常連線，設定數

據如下： 

 通訊參數：必須設定為 Modbus RTU。 

 位址：必須設定在 1~64 之間，且在 PMC-5151 上的 M-7000 模組位址設

定也必須與此設定一致。 

 鲍率 (Baudrate)：所有的 M-7000 模組必須統一設定為相同的鲍率；

PMC-5151的連接埠鲍率也必須與此設定相同。 

 資料格式：必須設定為“工程”。 

 

其餘選項可依使用者需求設定。更多有關 DCON Utility 詳細的說明請參考

DCON Utility使用手冊，下載位址： 

http://ftp.icpdas.com/pub/cd/8000cd/napdos/driver/dcon_utility/manual/ 

http://ftp.icpdas.com/pub/cd/8000cd/napdos/driver/dcon_utility/
http://ftp.icpdas.com/pub/cd/8000cd/napdos/driver/dcon_utility/
http://ftp.icpdas.com/pub/cd/8000cd/napdos/driver/dcon_utility/manual/
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附錄五：XW310C的 AI通道 Differential與 Single-Ended設定 

XW310C 的 AI 通道提供了 Differential 與 Single-Ended 兩種模式可以切換

使用。要切換兩種不同模式時必須手動設定 XW310C 上的 Jumper 與 Switch，

詳細的設定方式請參閱下圖： 

 

 

 此外在 PMC-5151設定網頁上 XW310C的 AI類型(如下圖所示)也必須與

XW310C上的設定相同才能正常使用。 
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附錄六：SNMP 變數(Variables)列表 

PMC-5151支援 SNMP(Simple Network Management Protocol) V1及 V2c兩

項規範。透過這兩項規範，PMC-5151 可將系統資訊、電錶電力資訊及 I/O 模

組資訊傳送予後端的 SNMP 網路管理設備或軟體 (SNMP Network 

Management Software)，以協助管理者即時監控 PMC-5151。如下為

PMC-5151所提供的 SNMP 變數(Variables)列表。 

 

 支援 RFC1213 MIB II規範的 SNMP變數(Variables)列表 

如下為 PMC-5151 SNMP Agent支援 RFC1213 MIB II 規範的 SNMP變數

(Variables)列表。 

MIB II 

System 

SysDescr SysObjectID SysUpTime 

SysContact SysName SysLocation 

SysServices   

Interface 

IfNumber ifIndex ifDescr 

IfType ifMtu ifSpeed 

ifPhysAddress ifAdminStatus ifOperStatus 

ifLastChange ifInOctets ifInUcastPkts 

ifInNUcastPkts ifInDiscards ifInErrors 

ifInUnknownProtos ifOutOctets 

ifOutUcastPkts ifOutNUcastPkts ifOutDiscards 

ifOutErrors ifOutQLen ifSpecific 

IP 

ipForwarding ipDefaultTTL ipInReceives 

ipInHdrErrors ipInAddrErrors ipForwDatagrams 

ipInUnknownProtos ipInDiscards 

ipInDelivers ipOutRequests ipOutDiscards 

ipOutNoRoutes ipReasmTimeout ipReasmReqds 

ipReasmOKs ipReasmFails ipFragOKs 

ipFragFails ipFragCreates ipAdEntAddr 

ipAdEntIfIndex ipAdEntNetMask 

ipAdEntBcastAddr ipAdEntReasmMaxSize 

ipRouteDest ipRouteIfIndex ipRouteMetric1 

ipRouteMetric2 ipRouteMetric3 ipRouteMetric4 

ipRouteNextHop ipRouteType ipRouteProto 

ipRouteAge ipRouteMask ipRouteMetric5 

ipRouteInfo pRoutingDiscards 
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ICMP 

icmpInMsgs icmpInErrors icmpInDestUnreachs 

icmpInTimeExcds icmpInParmProbs 

icmpInSrcQuenchs icmpInRedirects icmpInEchos 

icmpInEchoReps icmpInTimestamps 

icmpInTimestampReps icmpInAddrMasks 

icmpInAddrMaskReps icmpOutMsgs 

icmpOutErrors icmpOutDestUnreachs 

icmpOutTimeExcds icmpOutParmProbs 

icmpSrcQuenchs icmpRedirects icmpOutEchos 

icmpOutEchoReps icmpOutTimestamps 

impOutTimestampReps impOutAddrMasks 

impOutAddrMaskReps  

TCP 

tpRtoAlgorithm tcpRtoMin tcpRtoMax 

tcpMaxConn tcpActiveOpens tcpPassiveOpens 

tcpAttempFails tcpEstabResets tcpCurrEstab 

tcpInSegs tcpOutSegs tcpRetransSegs 

tcpConnState tcpConnLocalAddress 

tcpConnLocalPort tcpConnRemAddress 

tcpConnRemPort tcpInErrs tcpOutRsts 

UDP 

UdpInDatagrams UdpNoPorts UdpInErrors 

UdpOutDatagrams UdpLocalAddress UdpLocalPort 

SNMP 

SnmpInPkts snmpOutPkts 

snmpInBadVersions snmpInBadCommunityNames 

snmpInBadCommunityUses snmpInASNParseErrs 

snmpInTooBigs snmpInNoSuchNames 

snmpInBadValues snmpInReadOnlys snmpInGenErrs 

snmpInTotalReqVars snmpInTotalSetVars 

snmpInGetRequests snmpInGetNexts 

snmpInSetRequests snmpInGetResponses 

snmpInTraps snmpOutTooBigs 

snmpOutNoSuchNames snmpOutBadValues 

snmpOutGenErrs snmpOutGetRequests 

snmpOutGetNexts snmpOutSetRequests 

snmpOutGetResponses snmpOutTraps 

snmpEnableAuthenTraps  
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 Private MIB的 SNMP變數(Variables)列表 

如下為 PMC-5151 SNMP Agent 所支援的 Private MIB SNMP 變數

(Variables)列表。關於細項說明，請參考 PMC-5151 SNMP MIB file (可由

PMC-5151 CD取得該檔案或至 ICP DAS PMMS網站下載該檔案)。 

 

PMC-5151 

System 

serialNumber firmwareVersion nickname 

systemCurrentTime webserverPort modbusTcpPort 

modbusTcpNetID microSDFreeSpace xwBoardAmount 

powerMeterAmount ioModuleAmount demandInterval 

contractCapacity carbonFootprintFactor 

modemStatus registerStatus signal 

Power Meter1 (On Com2) 

com2pm1Index com2pm1Interface 

com2pm1ModbusID com2pm1Name 

com2pm1PT1 com2pm1CT1 com2pm1DIAmount  

com2pm1DOAmount com2pm1PollingTimeout 

com2pm1RetryInterval com2pm1ScanRate 

com2pm1StatusCode com2pm1ChName 

com2pm1ChVoltage com2pm1ChCurrent 

com2pm1ChKW com2pm1ChKvar  com2pm1ChKVA  

com2pm1ChPF com2pm1ChKWh  com2pm1ChKvarh  

com2pm1ChKVAh com2pm1ChActualDemand 

com2pm1ChForecastDemand com2pm1ChMaxDemandH 

com2pm1ChMaxDemandD com2pm1ChMaxDemandM 

com2pm1ChElectricityD com2pm1ChElectricityM 

com2pm1ChElectricityY com2pm1DOIndex 

com2pm1DOName com2pm1DOValue 

com2pm1HarmonicPhaseSel com2pm1HarmonicVTHD 

com2pm1HarmonicITHD  
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電錶模組 SNMP變數命名規則說明: 

1. 連接 PMC-5151的每顆電錶模組均可提供上述表格中的 SNMP 變數(差異僅為字首)。 

2. COM2 端電錶模組的 SNMP 變數說明 

連接 COM2 的第 1 顆電錶模組的 SNMP 變數會以 com2pm1 為字首(請參考上述表格資

訊)，連接 COM2 的第 2 顆電錶模組的 SNMP 變數會以 com2pm2 為字首，以此類推，

連接 COM2的第 16顆電錶模組的 SNMP 變數會以 com2pm16 為字首。 

3. COM3 端電錶模組的 SNMP 變數說明 

連接 COM3的第 1顆電錶模組的 SNMP 變數會以 com3pm1 為字首，連接 COM3的第 2

顆電錶模組的 SNMP 變數會以 com3pm2 為字首，以此類推，連接 COM3 的第 16 顆電

錶模組的 SNMP 變數會以 com3pm16 為字首。 

4. LAN 端電錶模組的 SNMP 變數說明 

連接 LAN 的第 1顆電錶模組的 SNMP 變數會以 lanpm1 為字首，連接 LAN 的第 2顆電

錶模組的 SNMP 變數會以 lanpm2 為字首，以此類推，連接 LAN 的第 16 顆電錶模組的

SNMP 變數會以 lanpm16 為字首。 

xwBoard 

xwBoardName xwBoardDIAmount 

xwBoardDOAmount xwBoardAIAmount 

xwBoardAOAmount xwBoardDIIndex xwBoardDIName 

xwBoardDIValue xwBoardDICounterType 

xwBoardDICounterInitValue xwBoardDICounterValue 

xwBoardDOIndex xwBoardDOName xwBoardDOValue 

xwBoardDOPowerOnValue xwBoardDOAdvFunction 

xwBoardAIIndex xwBoardAIName xwBoardAIValue 

xwBoardAIType xwBoardAIDeadband 

xwBoardAIScaleMin xwBoardAIScaleMax 

xwBoardAOIndex xwBoardAOName xwBoardAOValue 

xwBoardAOType xwBoardAOPowerOnValue 

I/O Module1(On Com2) 

com2io1Index com2io1Interface 

com2io1ModbusID com2io1ModuleName  

com2io1ConnectionStatus com2io1DiscInputAmount 

com2io1CoilOutputAmount com2io1InputRegAmount 

com2io1HoldingRegAmount com2io1DiscInputIndex 

com2io1DiscInputName com2io1DiscInputValue 

com2io1DiscInputModbusAdd com2io1DiscInputCounterValue 

com2io1DiscInputResetCounter com2io1CoilOutputIndex 

com2io1CoilOutputName com2io1CoilOutputValue 
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com2io1CoilOutputModbusAdd com2io1CoilOutputAdvFunction 

com2io1InputRegIndex com2io1InputRegName 

com2io1InputRegValue com2io1InputRegModbusAdd 

com2io1InputRegType com2io1InputRegScaleRatio 

com2io1InputRegOffset com2io1InputRegDeadband 

com2io1InputRegScaleMin com2io1InputRegScaleMax 

com2io1HoldingRegIndex com2io1HoldingRegName 

com2io1HoldingRegValue com2io1HoldingRegModbusAdd 

com2io1HoldingRegType com2io1HoldingRegScaleRatio 

com2io1HoldingRegOffset com2io1HoldingRegDeadband 

I/O 模組 SNMP變數命名規則說明: 

1. 連接 PMC-5151 的每顆 I/O 模組均可提供上述表格中的 SNMP 變數(差異僅為字首)。 

2. COM2 端 I/O 模組的 SNMP 變數說明 

連接COM2的第 1顆 I/O模組的 SNMP變數會以 com2io1為字首(請參考上述表格資訊)，

連接 COM2的第 2顆 I/O模組的 SNMP變數會以 com2io2為字首，以此類推，連接 COM2

的第 16顆 I/O模組的 SNMP 變數會以 com2io16 為字首。 

5. COM3 端 I/O 模組的 SNMP 變數說明 

連接 COM3 的第 1 顆 I/O 模組的 SNMP 變數會以 com3io1 為字首，連接 COM3 的第 2

顆 I/O 模組的 SNMP 變數會以 com3io2 為字首，以此類推，連接 COM3 的第 16 顆 I/O

模組的 SNMP 變數會以 com3io16為字首。 

6. LAN 端 I/O 模組的 SNMP 變數說明 

連接 LAN 的第 1顆 I/O模組的 SNMP 變數會以 lanio1 為字首，連接 LAN 的第 2顆 I/O

模組的 SNMP變數會以 lanio2為字首，以此類推，連接 LAN的第 16顆 I/O模組的 SNMP

變數會以 lanio16 為字首。 

Internal Register irIndex irName irValue 

 

 

 

 


